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Tipo da prova: 0

. (Fécil) Considere a transformagdo linear 7' : IR® —
IR? dada por T'(x,y, 2) = (z+y+2,20—2, 2 —y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(4) {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1,1)}
(B) {(2,1,-3),(1,2 2),(0 2,2)}
(c) {(1,1,1),(1,-2,1),(1, 3, —2)}
(0) {(1,2,1),(1,0,-1),(1, -1, -2)}
(B) {(1,1,1),(2 ,0,—1)7(1,0, D}
(F) {(1,-3,2),(1,2,-1), (1, -1, -2)}
. (Facil) Considere as bases do IR* o =

—1)} e os operado-

{(L 2)= (27 _1)} ef= {(17 1)7 (17

H 2 : . a 3 2
res lineares do IR" T' e S tais que: [T]5 = ( 13

e [S]5 = < 1 (1) > A soma dos valores absolutos

das entradas de [T o Sil]g é

. (Facil) Considere as bases do IR* a =
{(1,2),(2,-1)} e € = {(1,0),(0,1)} e o operador
. e (155
linear T tal que: [T]¢ = 15 10

valores absolutos das entradas de [T]5 é:

. A soma dos

. (Média) Seja S : Py — Masyo transformagdo line-
ar tal que: S(ap + ait + axt® + ast® + a4t4) =
( ag+ a1 + ayg a1 + 2a3 — ay )

a1 +as—az —ag agp+3a1+ax+az—ag )
Sejam « base de Py, (3 base de Mo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n—|—p2.

. (Avancada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais
que: SoT(x,y) = (z+3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T

Péagina: 1

que satisfazem as condicSes acima é um subespaco de
Mswo. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Média) Considere a transformagdo linear 7 : IR® —

Py tal que: T(1,0,1) = 2+t —1% T(0,1,1) = t+2t%;
T(0,—1,0) = 3+ t>. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (F4cil) Seja A a matriz candnica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Variada) Responda V ou F:

(A) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR*e S : R* — IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) =2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(B) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacgdes lineares que
nao sdo operadores lineares.

(C) Seja T uma transformagdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacido
linear com T serd nao injetiva.

(D) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(z1,22, ..., xn) = (2,25, ...,2],) onde 2] =0,
Th =21+ X, 25 =0, T) =23 +x4,...,05,_1 =
0,25 = Toi—1 + T24,..., 70, = Tp_1 + x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(E) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.
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Tipo da prova: 1

. (F4cil) Considere as bases do IR* o =
{(172)3(27_1)} ee = {(170)7(031)} €o operador
. e (15 5
linear T' tal que: [T]% = 15 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]% é:

. (Fécil) Considere a transformagdo linear 7' : IR® —
IR? dada por T'(x,y, 2) = (z+y+2, 20—z, x—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(a) {(1,1,1),(1 ’—2 1),(1,37—2)}
(B) {(1,-3,2), (1, 1),(17 —2)}
(€) {(1,2,1),(1,0 —1),(1, 2)}
(D) {(2’1’_3)7(1 2 2)’( ' 2, )}

(E) {(1’171>7( 70 _1)’( a )}
(F) {(1’_372)7( ) 7 1)5(0 1 1)}

. (F4cil) Considere as bases do IR* o =
{(17 2)3 (27 _1)} € ﬁ = {(17 1)v (15 _1)} € os operado—

. . 3 2
2 . (63
res lineares do IR" T' e S tais que: [T]5 = ( 43 >

e [S]5 = ( i (1) ) A soma dos valores absolutos

das entradas de [T o S‘l]g é

. (Média) Considere a transformagio linear T : IR® —
P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —1% T(0,1,1) = t+2t%;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Variada) Responda V ou F:

(&) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomagdes lineares que
nao s3o operadores lineares.

(B) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

Péagina: 1

(C) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(x1, T2, ..., xy) = (27, 25, ..., z),) onde 7| =0,
Th =121+ T, 25 =0, ) =23+ Tg,...,.T5_1 =
0,25 = T2;_1 + T24,...,.7), = Tp_1 + x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(D) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacido
linear com T serad n3o injetiva.

(E) E possivel encontrar transformages lineares
T : R — IR* e S : IR* — IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT)=3

« (Fécil) Seja A a matriz candnica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotagdo de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(x,y) = (x+3y,—x+3y) e ToS(z,y) =
(3 — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢Ges acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Média) Seja S : Py — Masyo transformacgio line-

ar tal que: S(ag + art + ast® + ast® + ayt?) =
< ap + a1 + ag a1 + 2a3 — ay >

a1 +as—az —as ap+3a1+ax+taz—ag )
Sejam « base de P4, (3 base de Msyo e A = [S]g
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n +p2.
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Tipo da prova: 2

. (F4cil) Seja A a matriz canénica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais
que: SoT(x,y) = (x+3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢Ges acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espago que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Média) Considere a transformagio linear T : IR® —
Py tal que: T(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Facil) Considere as bases do IR* a =
{(1,2),(2,-1)} e € = {(1,0),(0,1)} e o operador
o (15 5
e\ 15 10
valores absolutos das entradas de [T] é:

linear T tal que: [T] . A soma dos

. (Média) Seja S : Py — Masyo transformagdo line-
ar tal que: S(ag + ait + axt® + ast® + a4t4) =
( ag+ a1 + ayg a1 + 2a3 — ay )

a1 +as—az —ag agp+3a1+as+az—ag )
Sejam « base de P, (3 base de Mo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n+p2.

Péagina: 1

6. (F4cil) Considere as bases do IR* o =

{(15 2)7 (2a _1)} € 6 = {(L 1)7 (1
res lineares do IR? T e S tais que: (T3 = < i 3 )

,—1)} e os operado-

1 0
das entradas de [T o S‘l]g é

e [S]5 = ( b1 ) A soma dos valores absolutos

. (Fécil) Considere a transformagdo linear T : IR® —

IR? dada por T(z,y, 2) = (z+y+z,20—2, x—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(8) {(1,1,1),(1,-2,1),(1,3,-2)}
(B) {(17171)a( ’0’_1)7(1707_1)}
(©) {(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}

(D) {(17—3,2),(17 ’ 1)7(17 1,- )}
(E) {(177352)7( ) ’ 1)7(0’131)}
(F) {(1,2,1),(1,0,-1),(1,~1,-2)}

. (Variada) Responda V ou F:

(o) E possivel encontrar transformagdes lineares
T : R — IR'eS : IR* - IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) = 3.

(B) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacgdes lineares que
nao sdo operadores lineares.

(C) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(D) Seja T' uma transformacdo linear ndo injetiva.
Entdo uma composta de qualquer transformagao
linear com T serad nao injetiva.

(E) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(z1, T2, ..., xy) = (27, 25, ..., ),) onde 2} =0,
Th=x1+ X, T =0, T) =23+ x4,...,75;_, =
0,25 = T9;—1 + T24,.... 70, = Tp_1 + x,. Entdo
dimNu(S*¥) =k, onde k > 1.
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Tipo da prova: 3

. (F4cil) Seja A a matriz canénica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Fécil) Considere a transformagdo linear 7' : IR® —
IR? dada por T'(z,y, 2) = (x+y+z,20—2,x—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(8) {(2,1,—3),(1,272),(0,2,2)}

(B) {(1’171)7( ,0,71),( )}
() {(1,-3,2),(1,0, —1),(0,1,1)}
(D) {(111»1)7(11_2 1)7(1’ )}
(B) {(1,2,1),(1 ,0,—1),(1,— ,—2)}
(F) {(1’_372)7( ' 2, 1))(17 )}

. (Média) Considere a transformag3o linear T : IR® —
P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Fécil) do IR*:

Considere as bases a =
{(172)3(2771)} € e = {(170)7(031)} € o operador
15 5

linear T' tal que: [T . A soma dos

<~ 15 10
valores absolutos das entradas de [T]S é:

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais
que: SoT(x,y) = (z+3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candénicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condicGes acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espago que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

6.

8.

Péagina: 1

(F4cil) Considere as bases do IR* o =
{(15 2)7 (2a _1)} € 6 = {(L 1)7 (17 _1)} € 0s Operado_
res lineares do IR? T e S tais que: T3 = < i 3 )

10
das entradas de [T o S‘l]g é

e [S]5 = ( b1 ) A soma dos valores absolutos

. (Média) Seja S : Py — Masyo transformagdo line-

ar tal que: S(ap + art + ast® + ast® + a4t4) =
( ag + a1 + aq a1 + 2a3 —ay >

a1 +as—az —as ap+3a1+ax+taz—ag )
Sejam « base de P, 3 base de Maxo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n +p2.

(Variada) Responda V ou F:

(A) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(B) E possivel encontrar transformages lineares
T : R — IR*e S : IR* — IR° com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(C) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformagdo
linear com T serad n3o injetiva.

(D) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacgdes lineares que
nao s3o operadores lineares.

(E) Seja & : IR* — IR™ dada por:
S(z1,22, ..., xn) = (2,25, ...,2}) onde xl =0,
Th =121+ T, 5 =0, T) =3+ Tg,...,.TH,_1 =
0,25 = Toi—1 + T24,...,. 7)) = Tp_1 + x,. Entdo
dimNu(S*¥) =k, onde k > 1.
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Tipo da prova: 4

« (Média) Seja S : Py — Masyo transformagdo line-
ar tal que: S(ag + ait + axt® + ast® + a4t4) =
( ag+ a1 + ag a1 + 2a3 — ay )

a1 +as—az —ag agp+3a1+as+az—ag )
Sejam « base de P, (3 base de Mo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n—|—p2.

. (F4cil) Considere as bases do IR* o =
{(172)3(27_1)} ee = {(170)7(031)} €o operador
. e (15 5
linear T tal que: [T]% = 5 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]% é:

. (Média) Considere a transformagdo linear T': IR* —
P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%
T(0,—1,0) = 3 + t*. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Fécil) Considere a transformagdo linear 7' : IR® —
IR? dada por T'(z,y, 2) = (z+y+z, 20—z, x—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(8) {(2,1,73),(1,2,2),(0,2,2)}

(B) {(1,1,1),(2,0,-1),(1,0,-1)}
(C) {(1’2 1)7(1’()’_1)7(1’ )}
(D) {(1’1 1)7( a_2’1)7(1’3’_2)}
(E) {( ’ 372)7( 0, 1)7(07171)}
(F) {(’ 372)7(7 ) 1))(17 L—- )}

. (Facil) Seja A a matriz candnica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotagdo de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

Péagina: 1

6. (F4cil) Considere as bases do IR* o =

,—1)} e os operado-

{(15 2)7 (2a _1)} € 6 = {(L 1)7 (1
res lineares do IR T e S tais que: T3 = < i 3 )

e [S]5 = ( 1 é ) A soma dos valores absolutos

das entradas de [T o S‘l]g é

. (Variada) Responda V ou F:

(A) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacgdes lineares que
nao s3o operadores lineares.

(B) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(C) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : IR — IR'e S : IR" - IR° com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) = 3.

(D) Seja S : IR®" — IR™ dada por:
S(x1, 22, ..., xn) = (2}, 25, ..., z,) onde xl =0,
Th =121+ T, 15 =0, Ty =3 + Tq,...,TH;,_1 =
0,25 = Toi—1 + T24,..,T)) = Tp_1 + x,. Entdo
dimNu(S*¥) =k, onde k > 1.

(E) Seja T uma transformacdo linear ndo injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacao
linear com T serad nao injetiva.

. (Avancada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(z,y) = (v +3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3 — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cGes acima é um subespaco de
Mswo. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:
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Tipo da prova: 5

. (Fécil) Considere a transformagdo linear 7' : IR® —
IR? dada por T'(x,y, 2) = (z+y+2,20—2, 2 —y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(A) {(15171)7(1572 1)’(1a37 )}
(B) {(132 1)7( 10’_1) (1’_ T )}
(€) {(1,-3,2),(1,0, ),(07171)}
(D) {(1,-3,2),(1,2,-1), ( -2)}
(E) {(13171)7(270’_1)7( )}
(F) {(2,1,-3),(1,2,2), (0, )}

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais
que: SoT(x,y) = (z+3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (F4cil) Seja A a matriz canénica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Média) Considere a transformagio linear 7' : IR® —
P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t42t%;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polinémio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Facil) Considere as bases do IR* o =
{(132)5 (27 _1)} ee = {(170)7 (Oa 1)} €o operador
. e (1505
linear T tal que: [T]¢ = 5 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]5 é:

6.

7.

Péagina: 1

(Variada) Responda V ou F:

(8) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR*e S : R" —» IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(B) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacgio
linear com T serad nao injetiva.

(C) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacdes lineares que
n3o s3o operadores lineares.

(D) Seja S : IR®* — IR™ dada por:
S(x1, T2, .., xy) = (2}, 25, ..., 7)) onde xl =0,
Th=1T1+ T, 5 =0, Ty =3 + Tq,...,T5,_1 =
0,25 = To;—1 + T24,...,T)) = Tp_1 + x,. Entdo
dimNu(S*¥) =k, onde k > 1.

(E) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(Facil) Considere as bases do IR* a =

{(1,2),(2,-1)} e B ={(1,1),(1,—1)} e os operado-
res lineares do IR* T e S tais que: [T = ( Z ; )

e [S]5 = ( 1 é ) A soma dos valores absolutos

das entradas de [T o 371]2 é

. (Média) Seja S : Py — Masyo transformacgdo line-

ar tal que: S(ap + art + ast® + ast® + a4t4) =
( ag + a1 + aq a1 + 2a3 — ay >

a1 +as—az —as ap+3a1+ax+taz—ag )
Sejam « base de P, 3 base de Maxo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n +p2.
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Tipo da prova: 6

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais
que: SoT(x,y) = (x+3y,—z+3y) eToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespaco de
Mswo. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Média) Considere a transformagio linear T : IR® —
P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%
T(0,—1,0) = 3 + t*. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

« (Facil) Seja A a matriz candnica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rota¢3o de € graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Fécil) Considere a transformagdo linear 7' : IR® —
IR? dada por T'(x,y, 2) = (z+y+2, 20—z, x—y—22).
Uma base do IR?® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(4) {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1, 1)}
(B) {(1,1 1),(1,—2 1),(1,3,-2)}
(©) {(2,1,—3),(1,2,2),(0,2,2)}

(0) {(1,-3,2),(1,2,-1), (1, -1, -2)}
(£) {(1,1,1),(2,0, —1)7(110» )}
(F) {(1,2,1),(1,0,-1), (1, =1, -2)}

. (Variada) Responda V ou F:

(A) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composi¢cdo de transfomagdes lineares que
nao s3o operadores lineares.

Péagina: 1

(B) E possivel encontrar transformages lineares
T : R — IR* e S : R* — IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT)=3

(C) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(D) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacgio
linear com T serad nao injetiva.

(E) Seja. S : IR®* — IR™ dada por:
S(x1, 2, ..., xn) = (), 25, ..., 7)) onde 5(71 =0,
Th =121+ T, 5 =0, Ty =3+ Tq,...,.TH;_1 =
O,J’él = Toj—1 + T2, JZ;L = Tp_1 + x,. Entdo
dimNu(S*¥) =k, onde k > 1.

. (Fécil) Considere as bases do IR* o =
{(L 2)7 (2a 71)} ee= {(170)a (Oa 1)} €o operador
. o (15 5
linear T tal que: [T]¢ = 15 10 ) A soma dos
valores absolutos das entradas de [T]5 é:

. (F4cil) Considere as bases do IR*: o =

{(la 2)7 (2’ 71)} ef= {(1, 1), (1
res lineares do IR% T e S tais que: T35 = < 3 2 )

,—1)} e os operado-
“\4 3

1 0
das entradas de [T o S‘l]g é

e [S]5 = ( L1 ) A soma dos valores absolutos

. (Média) Seja S : Py — Mayo transformagio line-

ar tal que: S(ag + ait + ast? + ast® + ast*) =
( aog + a1 + aq a1 + 2a3 — aq >

a1 +ay—az—as agp+3a1+ax+az—as )
Sejam « base de P, 3 base de Maxo e A = [S]3.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n +p2.
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Tipo da prova: 7 Péagina: 1

1. (Facil) Considere as bases do IR* o = dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
{(1,2),(2,-1)} e e = {(1,0),(0,1)} e o operador 2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
linear T' tal que: [T]% = 1? 150 ) A soma dos dimIm(S o T) = 3.

(D) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-

o A,
valores absolutos das entradas de [T é: fismo.

(E) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(z1,22, ..., xn) = (2,25, ...,2],) onde 2] =0,
Th =21+ X, T4 =0, T) =23 +x4,...,05,_1 =
O,l’lzi = ZTo;_1 + CEgi,...,w; = Zp—1 + x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

2. (Facil) Seja A a matriz candnica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotacg3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s. 6. (Facil) Considere a transformagdo linear T : IR® —

IR? dada por T'(z,y, 2) = (v+y+2,20—2,2—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e

3. (Avangada) Considere isomorfismos S e T' do IR? tais Im(T) é:

que: SoT(x,y) = (z+3y,—x+3y) e ToS(x,y) =

(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co- (a) {(1,-3,2),(1,2,-1), (1, -1, -2)}
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T (B) {(1,1,1),(1,—2 1),(1,3,-2)}
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespalco de (©) {(1,1,1),(2,0,-1), (1,0, 1)}
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A (D) {(1,2,1),(1,0,-1),(1,-1,-2)}
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma- (E) {(1,-3,2),(1,0,-1), (0’ 1,1)}
trizes é:

(F) {(2717*3)7(1 2 2)7( 7 )}

4. (Média) Considere a transformacio linear T : IR® — 7. (Média) Seja S : P, — M2><22 transf%rma<;504|ine—
P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t%, T(0,1,1) = t+2t%; ar tal que: S(ag + ait + agt™ + azt” + ast”) =
T(0,—1,0) = 3 + t*. Considere o polindmio p(t) = ap +ar + a4 a1 +2a3 —aq .
T(3,-5,4). Marque p(1). ai+az —az—ag ao+3a1+azx+az—ay

Sejam « base de P, 3 base de Maxo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque

2
5. (Variada) Responda V ou F: ntp

(A) Seja T uma transformagdo linear ndo injetiva.

Ent3o uma composta de qualquer transformacio 8 (Ficil) Considere as bases do IR?: o =

linear com T serd n3o injetiva. ((1,2),(2,~1)} e 5= {(1,1), (1, ~1)} e os operado-
B) Um operador linear pode ser obtido a partir de . . 2
(B) P ) P \c0 2 part res lineares do IR* T e S tais que: [T]3 = 3

uma composicao de transfomagdes lineares que B 4 3

nao s3o operadores lineares. N 1 1
, ) . . e [S]5 = . A soma dos valores absolutos
(C) E possivel encontrar transformagdes lineares L0

T : IR° - IR* e S : IR* — IR° com das entradas de [TOS_I]ge
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Tipo da prova: 8

. (F4cil) Considere as bases do IR* o =
{(172)3(27_1)} ee = {(170)7(031)} €o operador
. e (15 5
linear T' tal que: [T]% = 15 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]% é:

. (Fécil) Considere a transformagdo linear 7' : IR® —
IR? dada por T'(x,y, 2) = (x+y+2,20—2, 2 —y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(4) {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1,1)}
(8) {(1,1,1),(2,0,-1),(1,0,-1)}
(€ {(1,1,1),(1,-2,1),(1,3,-2)}
(D) {(1,2,1),(1,0,—1),(1, -1 —2)}
(B) {(1,-3,2),(1,2,-1), (1, -1, -2)}
(F) {(2,1,*3),(1,272),( ,272)}

. (Média) Seja S : Py — Msyyo transformacgdo line-
ar tal que: S(ap + ait + ast? + ast® + a4t4) =
( ap + a1 + aq a1 +2a3 —aq )

a1+ a2 —asz —aq a0+3a1+a2+a37a4 '
Sejam « base de P4, B base de Mays e A = [S]g
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n+p.

. (Fécil) Seja A a matriz candnica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Variada) Responda V ou F:

(A) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacio
linear com T serd n3o injetiva.

Péagina: 1

(B) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(x1, T2, ..., xy) = (27, 24, ..., z),) onde 7| =0,
Th =11+ T, 25 =0, ) =23+ Tg,...,.T5_1 =
0,25 = T2;_1 + T24,...,7), = Tp_1 + x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(C) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacdes lineares que
n3o s3o operadores lineares.

(D) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(E) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : IR — R'eS : IR* — IR’ com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) =2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

. (F4cil) Considere as bases do IR*: o =

{(la 2)7 (2’ 71)} ef= {(1, 1), (1
res lineares do IR% T e S tais que: (T3 = < 3 2 )

,—1)} e os operado-
4 3

1 0
das entradas de [T o S‘l]g é

e [S]5 = ( L1 ) A soma dos valores absolutos

. (Média) Considere a transformagio linear T : IR® —

Py tal que: T/(1,0,1) = 2+t —t2;, T(0,1,1) = t42t%;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(z,y) =(x+3y,—xz+3y) e ToS(z,y) =
(3 — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cGes acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:
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Tipo da prova: 9

1.

2.

3.

(Média) Seja S : Py — Masyo transformagéo line-
ar tal que: S(ag + ait + axt® + ast® + a4t4) =
( ag+ a1 + ag a1 + 2a3 — ay )

a1 +as—az —ag agp+3a1+as+az—ag )
Sejam « base de P, (3 base de Mo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n—|—p2.

(Variada) Responda V ou F:

(A) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomagdes lineares que
nao s3o operadores lineares.

(B) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(x1, 22, ...y xn) = (2,25, ...,2),) onde z} =0,
Th =121+ T, 5 =0, T) = T3+ Tq,..., T, =
0,2 = T2i—1 + T24,...,T), = Tp_1 + x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(C) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(D) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacao
linear com T' serd nao injetiva.

(E) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR* e S : R* — IR° com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) = 3.

(Facil) Considere as bases do IR* a =
{(172)a(27_1)} ee = {(170)7(0a1)} €o operador
15 5

linear T tal que: [T]¢ . A soma dos

<715 10
valores absolutos das entradas de [T]5 é:

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(z,y) = (x+3y,—z+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espago das matrizes de T

Péagina: 1

que satisfazem as condicSes acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Média) Considere a transformagio linear T : IR® —

P, tal que: T(1,0,1) = 24+t —t% T(0,1,1) = t+2t%;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polindmio p(t) =
T(3,-5,4). Marque p(1).

. (Fécil) Considere a transformagdo linear 7' : IR® —

IR? dada por T'(z,y, 2) = (z+y+z, 20—z, 0—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é:

(a) {(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}

(B) {(1,1,1),(1,—2,1),(1,3 -2)}
(¢) {(1,2,1),(1,0,-1),(1,-1,-2)}
(D) {(17171)5( 707_1)7( 70’_1)}
(E) {(1,-3,2),(1,0,—1),(0,1,1)}
(F) {(17*332)7( ) a 1)7(1371772)}

. (Fé&cil) Seja A a matriz candnica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = = seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (F4cil) Considere as bases do IR* o =

{(15 2)7 (2a _1)} € 6 = {(L 1)7 (1
res lineares do IR T e S tais que: T35 = < Z 3 )

,—1)} e os operado-

1 0
das entradas de [T o S‘l]g é

e [S]5 = < b1 > A soma dos valores absolutos
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Tipo da prova: 10

1.

3.

(Avangada) Considere isomorfismos S e T' do IR? tais
que: SoT(x,y) = (z+3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespaco de
Mswo. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (F4cil) Considere as bases do IR* o =
{(172)3(2771)} ee = {(170)7(031)} €o operador
. e (15 5
linear T' tal que: [T]% = 15 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T] é:

(Variada) Responda V ou F:

(A) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(x1, 9, ...y xn) = (2,25, ...,2),) onde z} =0,
xh=x1 + X2, 5 =0, ) = T3 + T4,..., ;| =
O,IL'/% = To;—1 + Igi,...,l’/n =Tp_1+ Tn. Ent3o

dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(B) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR'e S : IR* — IR° com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(C) Seja T uma transformagdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacio
linear com T serd nao injetiva.

(D) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(E) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composi¢cdo de transfomagdes lineares que
nao s3o operadores lineares.

4,

Pagina: 1

do IR%: a =
,—1)} e os operado-

m=(33)

e [S]5 = ( b1 ) A soma dos valores absolutos

(Facil) Considere as bases
{(la 2)7 (2’ _1)} ef= {<1’ 1)7 (1

res lineares do IR? T e S tais que:

1 0
das entradas de [T o S‘l]g é

. (Fécil) Considere a transformagdo linear T : IR® —

IR? dada por T'(z,y, 2) = (z+y+z, 20—z, x—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(A) {(1,2,1),(1,0,-1),(1,~1,-2)}
(8) {(1,1,1),(1,=2,1),(1,3,-2)}
(€) {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1,1)}
(D) {(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}

(E) {(1,1,1),(2,0, 4),(1,0, 1}
(F) {(1,-3,2),(1,2,-1), (1, =1, -2)}

. (Média) Considere a transformagcdo linear T : IR® —

P, tal que: T/(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%
T(0,—1,0) = 3 +t*. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Média) Seja S : Py — Msyxo transformacio line-

ar tal que: S(ag + ait + aot® + ast® + ast?) =
( ag+ a1+ aq a1 + 2a3 — ay )

a1 +ags —asz —aq a0+3a1+a2+a37a4 ’
Sejam «a base de Py, 3 base de My e A = [S];Y
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n+ p?.

. (Fécil) Seja A a matriz candnica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = z seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotagdo de # graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.
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Tipo da prova: 11

1.

3.

(Avangada) Considere isomorfismos S e T' do IR? tais
que: SoT(x,y) = (x+3y,—z+3y) eToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespaco de
Mswo. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (F4cil) Considere as bases do IR* o =
{(1,2),(2,-1)} e e = {(1,0),(0,1)} e o operador
. o (15 5
linear T tal que: [T]% = 5 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]2 é:

(Variada) Responda V ou F:

(A) Seja S : IR* — IR™ dada por:
/ !/
S(x1, 29, ...y xn) = (2,25, ...,2),) onde z} =0,
/ / / /
Ty =21+ T2, T3 =0, Ty =23+ T4,...,Tg;_1 =
/ / ~
O,I% = To;—1 + T2yl = Tp—1 + Zp. Ent3o

dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(B) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(C) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomagdes lineares que
nao sao operadores lineares.

(D) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR* e S : IR* — IR° com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) =2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(E) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacao
linear com T' serd nao injetiva.

4,

. (Fécil)

Péagina: 1

(Facil) Seja A a matriz candnica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = = seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Média) Considere a transformagio linear T : IR® —

Py tal que: T/(1,0,1) = 2+t —t2;, T(0,1,1) = t42t%;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Fécil) Considere a transformagdo linear T : IR® —

IR? dada por T'(z,y, 2) = (x+y-+z, 20—z, 2 —y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(A) {(172’1)7(1707 )7(17_1 _2)}
(B) {(271773)’(17232)7(07272)}

(c) {(1,1,1),(2,0,-1),(1,0,—-1)}
(D) {(17171)a( a7231)7( ) 77 )}
(E) {(1,—3,2),(1,2 -1),(1,-1,-2)}
(F) {(17*332)7( 1)7(031a1)}

. (Média) Seja S : Py — Msyxo transformacdo line-

ar tal que: S(ag + ait + ast® + ast® + a4t4) =
( ao+a1+a4 (114’2(137(14

a1 +ags —asz —aq a0+3a1+a2+a3—a4
Sejam « base de P4, (3 base de Msyo e A = [S]g
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n —|—p2.

do IR* a =
,—1)} e os operado-

Considere as bases
{(15 2)7 (2a _1>} € B = {(17 1)7 (1
; 2 . . o 3 2
res lineares do IR” T' e S tais que: [T]5 = i3

N 11
e [S]5 = ( 10 ) A soma dos valores absolutos
das entradas de [T o S_l]g é
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Tipo da prova: 12

1. (F4cil) Considere a transformagdo linear 7' : IR® —
IR? dada por T'(z,y, 2) = (v+y+z, 20—z, 2 —y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e

Im(T) é

(8) {(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}

(B) {(1 1 1),(2,0,—1),(1 0,—-1)}
(c) {(1,1 1) (1,-2,1), (1, )}
(0) {(1,-3,2),(1, 1),( —2)}
(E) {(1,2,1),(1 ,0,—1),(1,—1 —2)}
(F) {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1,1)}

2. (Avangada) Considere isomorfismos S e T' do IR? tais
que: SoT(x,y) = (x+3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢Ges acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espago que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

3. (Média) Considere a transformagio linear 7' : IR® —
P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t%, T(0,1,1) = t42t%;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

4. (Variada) Responda V ou F:

(A) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(z1,22, ..., xn) = (2,25, ...,2]) onde xl =0,
Th =121+ T, 5 =0, T) = T3 + Tq,..., T, =
O,Z‘I% = To;—1 + T24,.., x; = Tp_1 + x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(B) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR'eS : R" - IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) = 3.

Péagina: 1

(C) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(D) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacdes lineares que
nao sao operadores lineares.

(E) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacdo
linear com T serd n3o injetiva.

+ (Fécil) Seja A a matriz candnica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotagdo de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Média) Seja S : Py — Mayo transformagio line-

ar tal que: S(ag + ait + ast? + ast® + ast*) =
( ag + a1 + aq a1 + 2a3 — ag )

a1+ax—az—as ap+3a1+ax+az—as )
Sejam « base de P, 3 base de Maxo e A = [S]3.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n +p2.

. (F4cil) Considere as bases do IR*: o =
{(1,2),(2,-1)} e e = {(1,0),(0,1)} e o operador
. e (15 5
linear T tal que: [T]¢ = 15 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]5 é:

. (F4cil) Considere as bases do IR*: o =

{(lv 2)7 (2’ _1)} € 6 = {(1, 1), (1
res lineares do IR? T e S tais que: T3 = < 3 2 )

,—1)} e os operado-
~\4 3

1 0
das entradas de [T o S‘l]g é

e [S]5 = ( b ) A soma dos valores absolutos
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Tipo da prova: 13

1.

(Variada) Responda V ou F:

(A) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composi¢cdo de transfomagdes lineares que
nao s3o operadores lineares.

(B) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformagao
linear com T serd n3o injetiva.

(C) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(z1,x2, ..., xn) = (2,25, ...,x]) onde xl =0,
Th =121+ T, 5 =0, T) = T3 + Tq,..., T | =
O,l‘IQi = To;—1 + T2i,.-, l‘;l = Tp_1 + x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(D) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(E) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR'eS : R" - IR° com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

2. (Média) Considere a transformagio linear T : IR® —

. (Facil) Considere as bases do IR%:

P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%
T(0,—1,0) = 3 + t*. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Facil) Seja A a matriz candnica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

o =
{(1,2),(2,-1)} e € = {(1,0),(0,1)} e o operador
. e [ 15 B

linear T tal que: [T] = 5 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]5 é:

Péagina: 1

5. (Facil) Considere a transformacgo linear T : IR® —

IR? dada por T'(z,y, 2) = (x+y+2,20—2, x—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é:

(4) {(1,2, ),(1,07—1),( ,—1,-2)}
(B) {(1,-3,2),(1, 1)7(0,1,1)}
(©) {(17171),(17—2 1), (1,3,-2)}
(D) {(271’—3)7(1,2 2),(0,2 )}

(B) {(1,-3,2),(1, 1)7(1, -2)}
(F) {(1,1,1),(2,0, —1),(1,0,—1)}

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(x,y) = (x+3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespaco de
Ms«2. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Média) Seja S : Py — Msyxo transformacio line-

ar tal que: S(ag + ait + ast® + ast® + ast?) =
( ag+ a1+ aq a1 + 2a3 — ay

a1 +agy —asz —aq a0+3a1+a2+a3—a4
Sejam « base de P, 3 base de Maxo e A = [S]3.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n +p2.

. (F4cil) Considere as bases do IR*: o =

{(13 2)7 (2a _1)} € 6 = {(L 1)7 (1
res lineares do IR? T e S tais que: T3 = < i g )

,—1)} e os operado-

1 0
das entradas de [T o S‘l]g é

e [S]5 = ( I ) A soma dos valores absolutos
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Tipo da prova: 14

. (F4cil) Considere as bases do IR* o =
{(172)3(27_1)} ee = {(170)7(031)} €o operador
. e (15 5
linear T' tal que: [T]% = 15 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]% é:

. (Média) Seja S : Py — Masyo transformacgdo line-
ar tal que: S(ag + ait + axt® + ast® + a4t4) =
( ag + a1 + ay a1 + 2a3 — ay

a1 +as—az3—ag4 ag+3a1+as+az—ay
Sejam « base de P, (3 base de Mo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n —|—p2.

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais
que: SoT(x,y) = (z+3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Facil) Seja A a matriz candnica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Variada) Responda V ou F:

(A) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composi¢cdo de transfomagdes lineares que
nao s3o operadores lineares.

(B) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacao
linear com T' serd nao injetiva.

Péagina: 1

(C) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(D) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR*e S : IR* — IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) =2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(E) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(z1, T2, ..., k) = (27, 25, ..., z),) onde 2} =0,
Th=x1+ X9, T4 =0, T) =23+ x4,..., 75 1 =
O,x’% = Tgi—1 + 302196; = Zp—1 + x,. Entdo
dimNu(S*¥) =k, onde k > 1.

6. (Média) Considere a transformagdo linear T' : IR® —

P, tal que: T/(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Fécil) Considere a transformagdo linear T : IR® —

IR? dada por T'(z,y, 2) = (z+y+z, 20—z, 01—y —22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é:

() {(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}
(B) {(1,1,1),(2,0,—1),(1,0 -1}
(C) {(171 1),( 7_271)7( 03— )}
(D) {(1,-3,2),(1,0, —1),(0,1,1)}
(E) {(172’1)’( 0, _1)7(17_1 _2)}
(F) {(17*332)7( 2371)7(1371 72)}
. (Fécil) Considere as bases do IR* o =

{(1,2),(2,-1)} e s ={(1,1),(1,—1)} e os operado-

res lineares do IR* T e S tais que: [T]§ = < i g )

e [S]5 = ( 1 (1) ) A soma dos valores absolutos

das entradas de [T o S_l]g é
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Tipo da prova: 15

. (Fécil) Considere a transformagdo linear 7' : IR® —
IR? dada por T'(x,y, 2) = (z+y+2,20—2, 2 —y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(8) {(1,-3,2),(1,2,-1),(1,-1,-2)}
(B) {(1,1, 1),(1,—2,1),(1,3,—2)}
(€) {(1,2,1),(1,0,-1),(1, =1, =2)}
(D) {(1,1,1)7( ,0,—1), (1,0, =1)}
(B) {2 3),(1>272),( 0,2,2)}
(F) {(L 372)’( ,0,-1),(0,1,1)}
. (Facil) Considere as bases do IR* o =

{(1,2),(2,-1)} e s ={(1,1),(1,—1)} e os operado-

res lineares do IR? T e S tais que: [T]5 = ( i ;2») )

< 1 (1) ) A soma dos valores absolutos

das entradas de [T o 571]2 é

e [S]5 =

« (Facil) Seja A a matriz candnica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rota¢3o de € graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Facil) Considere as bases do IR* o =
{(1,2),(2,-1)} e € = {(1,0),(0,1)} e o operador
. e (155
linear T tal que: [T]¢ = 15 10 ) A soma dos

[

valores absolutos das entradas de [T é:

. (Média) Considere a transformagdo linear T': IR* —
P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

6.

1.

8.

Péagina: 1

(Média) Seja S : Py — Masyo transformacgio line-
ar tal que: S(ap + art + ast® + ast® + a4t4) =
< ag + a1 + ay a1 + 2a3 — ay >

a1 +as—az —ag ap+3a1+ax+taz—ag )
Sejam « base de P, 3 base de Maxo e A = [S]3.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n -+ p2.

(Variada) Responda V ou F:

(A) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacdes lineares que
n3o s3o operadores lineares.

(B) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacdo
linear com T serd n3o injetiva.

(C) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(D) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR*e S : R* —» IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) =2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(E) Seja. S : IRR®" — IR™ dada por:
S(x1, 22, ..., xn) = (2}, 25, ..., z,) onde xl =0,
Th =121+ T, 5 =0, T) =3 + Tq,...,.TH;,_1 =
0,25 = To;—1 + T24,...,.T)) = Tp_1 + x,. Entdo
dimNu(S*¥) =k, onde k > 1.

(Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais
que: SoT(z,y) = (v +3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3 — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cGes acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:
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Tipo da prova: 16 Péagina: 1

1. (Variada) Responda V ou F: soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
. trizes é:
(A) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(x1, 22, ..., xn) = (2,25, ..., 7)) onde acl =0,
Th =121+ T, 5 =0, T) = T3 + Tq,..., T 1 =
0,2, = X9i—1 + T24,..., T = Tp_1 + Tpn. Entdo ] , ,
% L " not e 4. (Média) Considere a transformaco linear T : IR? —

dimNu(S*) = k, onde k > 1.
(57) _ _ _ Ps tal que: T/(1,0,1) = 2+t —t2;, T(0,1,1) = t42t%;
(B) Um operador linear pode ser obtido a partir de T(0,—1,0) = 3 + t. Considere o polindmio p(t) =
uma composi¢cdo de transfomagdes lineares que T(3,—5,4). Marque p(1).
n3o sdo operadores lineares.

(C) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-

fismo. 5. (Média) Seja S : Py — Masyo transformagio line-
(D) E possivel encontrar transformacdes lineares ar tal que: S(ap + ait + ast® + azt® + ast?) =
T : R° - IR* e S : R* — IR® com ( aop + a1 + ay a1 + 2a3 — aq )
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) = ar+az—az3—ag ao+3a;+ax+az—ag )
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e Sejam « base de P, 3 base de Maxo e A = [S]3.
dimIm(SoT) =3. Sejam2 n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n+p-.

(E) Seja T uma transformacdo linear ndo injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacio

linear com T' sera nao injetiva. )
6. (Facil) Considere as bases do IR*: o =

{(1,2),(2,-1)} e s ={(1,1),(1,—1)} e os operado-

2. (Facil) Considere a transformacio linear T : IR® — res lineares do IR? T e S tais que: [T)5 = Z 3 )
IR? dada por T'(z,y, 2) = (x+y+z, 20—z, x—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e e [9]§ = < 11 ) A soma dos valores absolutos
Im(T) é: 10

das entradas de [T o S_l]g é
(A) {(23 17 73)3 (1 2 2)7 ( a27 2)}
(B) {(L 17 1)7 (17 _27 1)7 ( 137 2)}
(©) {(1,-3,2),(1,2,-1),(1,-1,-2)} 7. (Facil) Seja A a matriz candnica do operador que faz
(D) {(1,1,1),(2,0,—1),(1,0,—1)} uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
G D reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também

(E) {(1,2,1),(1,0,-1),(1,-1,-2)} ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
(F) {(1,-3,2),(1,0,—1),(0,1,1)} dos valores absolutos das entradas de A. Marque o

inteiro mais préximo de 6 + s.

3. (Avancada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(x,y)=(x+3y,—z+3y) e ToS(x,y) = 8. (Facil) Considere as bases do IR*: o =
(3xz — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co- {(1,2),(2,-1)} e e = {(1,0),(0,1)} e o operador
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T’ . a 15 5

. . A linear T tal que: [T]& = . A soma dos
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespaco de € 15 10

Msyo. Encontre a base deste espaco que se obtém ao valores absolutos das entradas de [T]% é:
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
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1.

4.

(Média) Seja S : Py — Masyo transformagéo line-
ar tal que: S(ag + ait + axt® + ast® + a4t4) =
( ag+ a1 + ag a1 + 2a3 — ay )

a1 +as—az —ag agp+3a1+as+az—ag )
Sejam « base de P, (3 base de Mo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n—|—p2.

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(x,y)=(x+3y,—x+3y) eToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Facil) Considere as bases do IR* a =
{(172)a(27_1)} ee = {(170)7(0a1)} €o operador
. e (155
linear T tal que: [T] = 5 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]5 é:

(Variada) Responda V ou F:

(A) Seja T uma transformagdo linear ndo injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacgio
linear com T' serad nao injetiva.

(B) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicao de transfomagdes lineares que
nao s3o operadores lineares.

(C) Seja § : IR* — IR™ dada por:

S(z1, 22, ..., xn) = (2,25, ...,2]) onde x| =0,
xh=1x1+ T2, 5 =0, ) =23+ T4,...,T;_1 =
0,:10/21- = To;_1 + l‘gi,...,xln = Z,—1 + x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(D) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR'e S : IR* —» IR® com

Péagina: 1

dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(E) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

5. (Média) Considere a transformagio linear T': IR® —

P, tal que: T/(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%
T(0,—1,0) = 3 4+ t*. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Facil) Considere a transformac3o linear T : IR® —

IR? dada por T'(z,y, 2) = (x+y+z, 20—z, 01—y —22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é:

(4) {(1,1,1),(2,0, —1),( 0, =1)}
(8) {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1, 1)}
(€) {(1,2,1), (1,0, —1),( ,—1,-2)}
(D) {(2717*3)7(172 2),(0,2,2)}
(B) {(1,-3,2),(1,2,-1), (1, ~1,-2)}
(F) {(1,1,1),(1,72 1),(1,3,-2)}
. (F4cil) Considere as bases do IR*: o =

{(13 2)7 (2a _1)} € 6 = {(L 1)7 (1
res lineares do IR T e S tais que: T3 = < i ; )

,—1)} e os operado-

e [S]5 = ( 1 é ) A soma dos valores absolutos

das entradas de [T o S‘l]g é

. (Facil) Seja A a matriz candnica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = = seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.
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. (Variada) Responda V ou F:

(A) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(B) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacdes lineares que
n3o sdo operadores lineares.

(C) Seja S : IR* — IR™ dada por:
/ !/
S(x1, 22, ..., xy) = (2,25, ..., 7)) onde z} =0,
!/ / / /
Ty =21 +x2, T3 =0, Ty = T3 +24,...,.T9;_1 =
0,xh; = T2i—1 + T2iy...,T), = Tp—1 + T. Entdo

dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(D) E possivel encontrar transformagdes lineares
T : R — IR'eS : R" - IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3

(E) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.

Ent3o uma composta de qualquer transformacao
linear com T' serd nao injetiva.

2. (Média) Considere a transformagdo linear T : IR* —

P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (F4cil) Considere as bases do IR* o =
{(1,2),(2,-1)} e € = {(1,0),(0,1)} e o operador
. e (15 5
linear T tal que: [T]¢ = 5 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T é

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais
que: SoT(x,y) = (z+3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas canénicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢Ges acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espago que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A

Péagina: 1

soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Fécil) Considere a transformagdo linear T : IR® —

IR? dada por T'(z,y, 2) = (x+y-+z, 20—z, 2 —y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

() {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1,1)}
(B) {(171,1),(2,0,—1),(170 -1)}
(C) {(17171)5( 7_2 1)7(173 2)}
(D) {(271,—3),(1,2 2), (0,2, 2)}

(E) {(17—352)7( 1)7(1’ )}
(F) {(1,2,1),(1,0, —1),(1,—1 —2)}

. (Média) Seja S : Py — Masyo transformagdo line-

ar tal que: S(ap + art + axt® + ast® + a4t4) =
< ag + a1 + aq a1 + 2a3 — aq )

a1 +as—az —ag ap+3a1+ax+taz—ag )
Sejam « base de P, 3 base de Maxo e A = [S]3.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n +p2.

. (Fécil) Seja A a matriz candnica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = = seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotagdo de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Facil) Considere as bases do IR* o =

{(17 2)7 (27 _1)} ef= {(17 1)7 (1
res lineares do IR* T e S tais que: [T = s 2 )

,—1)} e os operado-
“\4 3
e [S]5 = < L1 ) A soma dos valores absolutos

1 0
das entradas de [T o Sil]g é
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« (Média) Seja S : Py — Masyo transformagdo line-
ar tal que: S(ag + ait + axt® + ast® + a4t4) =
( ag+ a1 + ag a1 + 2a3 — ay )

a1 +as—az —ag agp+3a1+as+az—ag )
Sejam « base de P, (3 base de Mo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n—|—p2.

. (Média) Considere a transformagio linear 7' : IR® —
P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t42t%;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Facil) Considere as bases do IR* o =
{(17 2)7 (27 _1)} € 5 = {(17 1)7 (1a _1)} € os operado—

: ) o 3 2
res lineares do IR" T' e S tais que: [T]5 = 43

e [S]5 = < 1 (1) ) A soma dos valores absolutos

das entradas de [T o Sil]g é

. (Fécil) Seja A a matriz candnica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Facil) Considere as bases do IR*> a =
{(172)a(27_1)} ee = {(170)7(0a1)} €o operador
15 5

linear T tal que: [T]¢ . A soma dos

e =\ 15 10

valores absolutos das entradas de [T]5

o &

. (Variada) Responda V ou F:

(A) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composi¢cdo de transfomagdes lineares que
nao s3o operadores lineares.

Péagina: 1

(B) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(x1, 0, ..., xy) = (27, 24, ..., z),) onde 7| =0,
Th =121+ T, 25 =0, ) =23+ Tg,...,.T5_1 =
0,1’/22- = T9;—1 + in,...,fE,,n =x,-1 + z,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(C) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : IR — R'eS : IR" - IR° com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(D) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-

fismo.

(E) Seja T uma transformacdo linear ndo injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacao
linear com T serad nao injetiva.

1. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(x,y) = (v +3y,—x+3y) e ToS(z,y) =
(3 — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢Ges acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Fécil) Considere a transformagdo linear 7' : IR® —

IR? dada por T'(z,y,2) = (z+y+z, 20—z, 0—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é:

() {(1,2,1),(1,0,-1),(1,-1,-2)}
(B) {(1,1,1),(1,-2, 1)7( '3, —2)}
(€) {(1,-3,2),(1,2,-1),(1, -1, -2)}
(D) {(17171),(2»07 1),(1,0,-1)}
(E) {(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}

(F) {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1,1)}
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1.

4.

(Féacil) Seja A a matriz candnica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Avancada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(x,y) = (x+3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condicdes acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Média) Seja S : Py — Msyo transformacio line-

ar tal que: S(ag + ait + ast? + ast® + aut*) =
ag + a1 + aq a1+ 2a3 — ay
a1 +as—az —as ag+3a1+as+az3—aq

Sejam « base de P, (3 base de Mo e A = [S]5.

Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque

n +p2.

(Variada) Responda V ou F:

(A) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(x1, @9, .y xy) = (2,25, ..., 2),) onde z} =0,

xh=1x1+ T2, 5 =0, ¥) =3+ Tyg,..,TH;_1 =
0,25 = T2i_1 + T24,....2), = Tp_1 + x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(B) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacgdes lineares que
nao s3o operadores lineares.

(C) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR'eS : R" - IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) = 3.

5.

1.

8.

Péagina: 1

(D) Seja T' uma transformacdo linear ndo injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacao
linear com T serad nao injetiva.

(E) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(Facil) Considere as bases do IR*: o =
{(15 2)7 (2a 71)} € 6 = {(L 1)7 (17 71)} € 0s Operado_
res lineares do IR* T e S tais que: [T]§ = < i g )

e [S]5 = ( L1 ) A soma dos valores absolutos

1 0
das entradas de [T o S‘l]g é

. (F4cil) Considere as bases do IR*: o =
{(152)7(2a71)} € e = {(170)5(071)} €o operador
. e (15 5
linear T tal que: [T]¢ = 5 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]5 é:

(Facil) Considere a transformagdo linear T : IR® —
IR? dada por T'(z,y, 2) = (x+y+2,20—2, x—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é:

(8) {(1,1,1),(2,0,-1),(1,0,=1)}
(8) {(1,1,1),(1 »—2 1),(1,3,-2)}
(€) {(1,-3,2),(1,2,-1),(1, -1, -2)}
(0) {(1,2,1),(1,0 )»(17—1,—2)}
(E) {(1,—3,2),(1,0 -1),(0,1,1)}
(F) {(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}

(Média) Considere a transformagio linear T': IR® —
Py tal que: T(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t3;
T(0,—1,0) = 3+ t>. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).
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. (F4cil) Seja A a matriz canénica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Média) Considere a transformagio linear 7' : IR® —
P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t42t%;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polinémio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Fécil) Considere a transformagdo linear 7' : IR® —
IR? dada por T'(z,y, 2) = (z+y+2,20—2,2—y—22).
Uma base do IR formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

( ) {(2317*3)a(17272)7(0a272)}

(B) {(1,-3,2),(1,2,-1),(1, -1, -2)}
(€) {(L,1,1), (1,—2 1), (1,3 )}
(D) {(1,-3,2),(1,0, 1),(071,1)}
(B) {(1,1,1),(2,0,-1),(1,0,-1)}
(F) {(1,2,1),(1,0,-1), (1, =1, -2)}

. (Média) Seja S : Py — Masyo transformagdo line-
ar tal que: S(ap + art + axt® + ast® + a4t4) =
( ag + a1 + ay a1 + 2a3 — ay )

a1 +as—az —ag agp+3a1+as+az—ag )
Sejam « base de P, (3 base de Mo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n—i—pQ.

. (Variada) Responda V ou F:

(A) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacdo
linear com T' serd nao injetiva.

(B) Seja. S : IR* — IR™ dada por:
S(x1, 22, ..., xn) = (2,25, ...,2),) onde z} =0,
Th =11+ X, 5 =0, ) = T3 + T4,..., T, =
0,2 = T2i—1 + T24,..,T), = Tp_1 + x,,. Entdo

dimNu(S*) =k, onde k > 1.

Péagina: 1

(C) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacgdes lineares que
n3o s3o operadores lineares.

(D) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(E) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : IR — R'eS : IR* - IR° com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

. (F4cil) Considere as bases do IR*: o =
{(152)7(2a_1)} ee = {(170)3(071)} €o Operador
. e (15 5
linear T tal que: [T = 15 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]% é:

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(x,y) = (x+3y,—x+3y) eToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespaco de
Ms«2. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Facil) Considere as bases do IR* o =

—1)} e os operado-

{(1,2), 2D} e 5= {(1,1), (1,
res lineares do IR? T e S tais que: [T]5 = ( Z g )

10
das entradas de [T o Sil]’g é

e [S]5 = ( b1 > A soma dos valores absolutos
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1.

3.

(Facil) Considere as bases do IR* o =
{(17 2)3 (27 _1)} € ﬁ = {(17 1)v (la _1)} € 0s operado—

. . 3 2
2 . (63
res lineares do IR" T' e S tais que: [T]5 = ( 13 >

e [S]5 = ( i (1) ) A soma dos valores absolutos

das entradas de [T o S‘l]g é

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(x,y) = (z+3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

(Variada) Responda V ou F:

(A) Seja T uma transformagdo linear ndo injetiva.
Ent3do uma composta de qualquer transformacgao
linear com T' serad nao injetiva.

(B) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(C) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR* e S : IR* — IR° com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(D) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composi¢cdo de transfomagdes lineares que
n3o sdo operadores lineares.

(E) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(x1, @9, ..y xy) = (2,25, ...,2),) onde z} =0,
xh=1x1+ T2, 25 =0, ¥) =3+ Ty,...,Th;_1 =
0,25 = T2i_1 + T24,....7), = Tp_1 + x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

Péagina: 1

. (Fécil) Considere a transformagdo linear T : IR® —

IR? dada por T'(z,y, 2) = (z+y+2,20—2, x—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é:

(4) {(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}
(B) {(1,2,1),(1,0,-1),(1,-1,-2)}
(C) {(171 1))( 7_271)’( ) 7_ )}
(D) {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1,1)}
(E) {(171 1)7( 0, _1)7(1707_1)}
(F) {(17_3’2)7( 1)7<1’_1 _2)}
. (Facil) Considere as bases do IR* o =
{(1,2),(2,-1)} e e = {(1,0),(0,1)} e o operador
linear T tal que: [T]¢ 155 A soma dos

<~ 15 10
valores absolutos das entradas de [T é:

. (Média) Considere a transformagdo linear 7' : IR® —

P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%
T(0,—1,0) = 3 4+ t*. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Fécil) Seja A a matriz candnica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = z seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotagdo de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Média) Seja S : Py — Msyxo transformacdo line-

ar tal que: S(ag + ait + ast® + ast® + a4t4) =
( ap + a1+ ay ay + 2az — a4

a1 +ags —asz —aq a0+3a1+a2+a3—a4
Sejam « base de Py, 3 base de Moy e A = [S]g
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n+ p?.
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. (Média) Considere a transformagio linear T : IR® —
P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t%, T(0,1,1) = t42t%;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polinémio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Facil) Considere as bases do IR* o =
{(1,2),(2,-1)} e € = {(1,0),(0,1)} e o operador
. e (15 5
linear T tal que: [T]¢ = 15 10 ) A soma dos

(e

valores absolutos das entradas de [T é:

. (Média) Seja S : Py — Masyo transformagdo line-
ar tal que: S(ag + ait + axt® + ast® + a4t4) =
( ag + a1 + ayg a1 + 2a3 — ay )

a1 +as—az —ag agp+3a1+as+az—ag )
Sejam « base de P, (3 base de Mo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n—|—p2.

. (Fécil) Seja A a matriz candnica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rota¢3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais
que: SoT(x,y) = (x+3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta quest3o apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢Ges acima é um subespaco de
My 2. Encontre a base deste espago que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

6.

7.

8.

Péagina: 1

(Facil) Considere a transformagdo linear T : IR® —
IR? dada por T'(z,y, 2) = (x+y+2,20—2, x—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é:

() {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1,1)}
(®) {(1.2, 1),( ,0,—1),(1,-1,-2)}
(€ {(1,1,1),(1,-2,1),(1,3,-2)}
(D) {(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}

(B) {(1,1,1),(2,0,-1),(1,0,-1)}
(F) {(1,-3,2),(1,2,-1), (1, -1, -2)}

(Variada) Responda V ou F:

(A) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(B) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR*eS : R* — IR° com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) =2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(C) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacgdes lineares que
n3o sdo operadores lineares.

(D) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacgdo
linear com T serad nao injetiva.

(E) Seja S IR* — IR™ dada por:

S(z1,22, ..., xn) = (2,25, ...,2],) onde 2] =0,

Th =21+ X, T4 =0, T) =23 +x4,...,35,_1 =
va/2i = Tgi—1 + Hfzzfc; = %p—1 + x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(Facil) Considere as bases do IR*: o =

{(L 2)7 (2’ _1)} ef= {(1’ 1)7 (1

res lineares do IR2 T e S tais que: [T]g = < Z 3 )

,—1)} e os operado-

e [S]5 = < 1 é > A soma dos valores absolutos

das entradas de [T o S‘l]g é
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. (Fécil) Considere a transformagdo linear 7' : IR® —
IR? dada por T'(x,y, 2) = (z+y+2,20—2, 2 —y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(a) {(1,1,1),(1,-2,1),(1,3,-2)}
(8) {(1,2,1),(1,0,-1), (1, =1, -2)}
(€) {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1,1)}
(D) {(1,1,1),(2 ,0,*1),(1,07*1)}
(£) {(1, 37 2),(1,2,-1),(1, -1, -2)}
(F) {2, 3)’(1>272)’( '2,2)}
. (F4cil) Considere as bases do IR* o =
{(1,2),(2,-1)} e € = {(1,0),(0,1)} e o operador
linear T tal que: [T]¢ = }g 150 . A soma dos

valores absolutos das entradas de [T é

. (Facil) Seja A a matriz canénica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = z seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rota¢3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Média) Seja S : Py — Msyo transformacio line-
ar tal que: S(ag + ait + ast? + ast® + aut*) =
ag + a1 + aq a1+ 2a3 —ay
a1 +as—az3—ag4 ap+3a1+as+az—ayg )
Sejam « base de P, (3 base de Mo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n+p2.

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais
que: SoT(x,y) = (z+3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas canénicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢Ges acima é um subespaco de

8.

. (Fécil)

Péagina: 1

Mosw>. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

do IR*: a =
,—1)} e os operado-

Considere as bases
{(1,2),(2,-D}es={(11),01
. ) o 3 2
res lineares do IR” T' e S tais que: [T]5 = ( i3

N 11
e [S]5 = ( 10 ) A soma dos valores absolutos
das entradas de [T o S_l]g é

. (Média) Considere a transformagio linear T : IR® —

Py tal que: T/(1,0,1) = 2+t —t2;, T(0,1,1) = t42t%;
T(0,—1,0) = 3 +t*. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

(Variada) Responda V ou F:

(A) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacgdes lineares que
nao s3o operadores lineares.

(B) Seja T' uma transformacdo linear ndo injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformaciao
linear com T serad nado injetiva.

(C) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(D) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR'eS : R* — IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(E) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(x1, T2, ..., xy) = (2}, 25, ..., 7)) onde xl =0,
Th =11+ T, 15 =0, T) =23+ Tg,...,TH_1 =
O,{EIQZ» = Toj—1 + T2, ZE:L = Tp_1 +x,. Entdo
dimNu(S*¥) =k, onde k > 1.
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1.

3.

4.

(Facil) Considere as bases do IR* o =
{(17 2)3 (27 _1)} € ﬁ = {(17 1)v (la _1)} € os operado—
: 2 . ) a 3 2
res lineares do IR" T' e S tais que: [T]5 = ( 4 3 >

N 11
e [S]5 = ( 1 0 ) A soma dos valores absolutos
das entradas de [T o S‘l]g é

. (Média) Seja S : Py — Masyo transformagdo line-

ar tal que: S(ag + ait + ast? + ast® + aut?) =
( ag + a1 + aq a1+ 2a3 —aq

a1 +az —as—ay ap+3a1+az+as—ay
Sejam « base de Py, (3 base de Mo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n+p2.

(Variada) Responda V ou F:

(A) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-

fismo.
(B) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(z1, 22, ..., xn) = (2,25, ...,2]) onde | =0,

xh=x1+ T2, 5 =0, 2) =23+ T4,...,T;_1 =
0,25 = T2i—1 + T24,...T), = Tp_1 + x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(C) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR'eS : R — IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) = 3.

(D) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomagdes lineares que
nao s3o operadores lineares.

(E) Seja T uma transformacdo linear ndo injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacgao
linear com T' sera nao injetiva.

(Facil) Considere as bases do IR* o =
{(1,2),(2,-1)} e € = {(1,0),(0,1)} e o operador

linear T tal que: [T]¢ 155

c=\ 15 10 ) A soma dos

Pagina: 1

valores absolutos das entradas de [T]5 é:

. (Facil) Seja A a matriz candnica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = = seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Média) Considere a transformagdo linear T : IR® —

P, tal que: T/(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%
T(0,—1,0) = 3 +t*. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Fécil) Considere a transformagdo linear T : IR® —

IR? dada por T'(z,y, 2) = (x+y+2z,22—2, x—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é:

() {(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}

(8) {(1,2,1),(1,0,-1), (1, =1, -2)}
(©) {(1,-3,2),(1,2,-1),(1,-1,-2)}
(D) {(1,-3,2),(1,0,—1),(0,1,1)}
(E) {(1,1,1),(1,-2,1),(1,3,-2)}
(F) {(1,1,1),(2,0,-1), (1,0, 1)}

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(x,y) = (z+3y,—x+3y) e ToS(z,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespaco de
Ms«2. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:
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1.

3.

(Facil) Considere a transformag3o linear T : IR® —
IR? dada por T'(x,y, 2) = (z+y+2,20—2, 2 —y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(4) {(2 ,1,*3),(1 2,2),(0,2,2)}

(8) {(1,1,1),(2,0,-1),(1,0,-1)}
(€) {(1.2,1),( ,0 —1),(1,—17—2)}
(0) {(1,-3,2),(1,2,-1),(1,-1,-2)}
(E) {(1,1 1),(1,—2 1),(1,3,-2)}
(F) {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1,1)}

. (Fécil) Seja A a matriz candnica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

(Variada) Responda V ou F:

(A) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(x1, @9, ...y xy) = (2,25, ..., 2),) onde a:1 =0,
xh=x1 4+ 22, 5 =0, ) = T3 + T4,..., T, =
0,25 = T2i_1 + T24,....2), = Tp_1 + x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(B) E possivel encontrar transformagdes lineares
T : R — IR* e S IR* — IR com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) = 3.

(C) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacgdes lineares que
nao s3o operadores lineares.

(D) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(E) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformagao
linear com T serd n3o injetiva.

Péagina: 1

. (Média) Seja S : Py — Masyo transformagdo line-

ar tal que: S(ap + art + ast® + ast® + a4t4) =
< ag + a1 + ay a1 + 2a3 — ay >

a1 +as—az —ag ap+3a1+ax+taz—ag )
Sejam « base de P, 3 base de Maxo e A = [S]3.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n +p2.

. (F4cil) Considere as bases do IR*: o =
{(152)7(2a_1)} ee = {(170)3(071)} €o Operador
. o« (15 5
linear T tal que: [T]& = 15 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]% é:

. (Fécil) Considere as bases do IR* o =

{(1,2),(2,-1)} e p={(1,1),(1,—1)} e os operado-

res lineares do IR? T e S tais que: [T]g = < i 3 )

1 0
das entradas de [T o S_l]g é

e [S]5 = < b1 > A soma dos valores absolutos

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(x,y) = (x+3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespaco de
Ms 2. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Média) Considere a transformagdo linear T : IR® —

Py tal que: T(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%;
T(0,—1,0) = 3 4+ t*. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).
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1.

(Média) Seja S : Py — Masyo transformagéo line-
ar tal que: S(ag + ait + axt® + ast® + a4t4) =
( ag+ a1 + ag a1 + 2a3 — ay )

a1 +as—az —ag agp+3a1+as+az—ag )
Sejam « base de P, (3 base de Mo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n—|—p2.

« (Facil) Seja A a matriz candnica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = = seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rota¢3o de € graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Fécil) Considere a transformagdo linear T : IR® —

IR? dada por T'(x,y, 2) = (z+y+2z, 20—z, 2 —y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(8) {(1,-3,2),(1,2,-1), (1, =1, -2)}
(B) {(1,1 1),(1,_2 1),(1,3,-2)}
(©) {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1,1)}
(D) {(1,1 1),(2 ,0,—1)7( 0, =1)}
(E) {(2, 3)7(1,272),(0,2 2)}

(F) {(1,2,1),(1 0,-1),(1,-1,-2)}

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(x,y) = (x+3y,—z+3y) eToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespaco de
Mswo. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Fécil) Considere as bases do IR*:

Péagina: 1

. (F4cil) Considere as bases do IR* o =
{(1,2),(2,-1)} e e = {(1,0),(0,1)} e o operador
. e (15 5
linear T tal que: [T]% = 15 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]% é:

« =
—1)} e os operado-

{(15 2)7 (2a 71)} e ﬂ = {(1’ 1), (17
res lineares do IR* T e S tais que: [T]5 = < Z § )

e [S]5 = ( } (1) ) A soma dos valores absolutos

das entradas de [T o S‘l]g é

. (Média) Considere a transformagio linear T : IR® —

P, tal que: T/(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%
T(0,—1,0) = 3 4+ t*. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Variada) Responda V ou F:

(A) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR*e S : R* - IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(B) Um operador linear pode ser obtido a partir de

uma composicdo de transfomacgdes lineares que
nao sdo operadores lineares.

(C) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacgio
linear com T serad nao injetiva.

(D) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(z1,22, ..., xn) = (2,25, ...,2],) onde 2] =0,
Th =121+ T, 15 =0, T) =3 + Tq,...,.T5,_1 =
va/2i = T9;—1 + 3?21‘,...,.1’; = Zp—1 + x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(E) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.
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1.

4.

(Facil) Considere a transformag3o linear T : IR® —
IR? dada por T'(x,y, 2) = (z+y+2,20—2, 2 —y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(8) {(1,-3,2). (1.2, 1), (1,~1,-2)}
(B) {(2,1,-3),(1,2 2),(0,2,2)}

(c) {(1,2,1),(1,0,-1),(1,-1,-2)}
(D) {(1’1 1)7( 1_271)7(1 3, _2)}
(E) {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1,1)}
(F) {(1,1,1),(2,0,~1),(1,0,~1)}

. (Média) Considere a transformag3o linear T : IR® —

P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%
T(0,—1,0) = 3 + t*. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Média) Seja S : Py — Masyo transformacgdo line-

ar tal que: S(ap + art + axt® + ast® + a4t4) =
( ag + a1 + ay a1 + 2a3 — ay )

a1 +as—az —ag agp+3a1+ax+az—ag )
Sejam « base de P, (3 base de Mo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n —|—p2.

(Variada) Responda V ou F:

(A) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composi¢cdo de transfomagdes lineares que
nao sdo operadores lineares.

(B) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacao
linear com T' serd nao injetiva.

(C) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(D) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR'eS : R" - IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) = 3.

5.

. (Fécil)

. (Fécil)

Péagina: 1

(E) Seja S : IR* — IR™ dada por:
/ / / /
S(x1,x2, ..y Tpn) = (27,25, ..., z,,) onde 27 =0,
/ / / /
Ty =21+ X2, 3 =0, Ty = T3 + T4,...,Ty;_; =
! / ~
0,z9; = x2i—1 + %2i,....T;, = Tn_1 + T. Entdo

dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(Facil) Seja A a matriz candnica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = = seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6§ graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

Considere as bases do IR?: a =
{(1,2),(2,-1)} e e = {(1,0),(0,1)} e o operador
o (15 5
e\ 15 10

(03

valores absolutos das entradas de [T é:

linear T tal que: [T] . A soma dos

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(z,y) = (z+3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3 — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cGes acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

do IR*: a =
,—1)} e os operado-

Considere as bases
{(13 2)7 (2a _1)} € 6 = {(L 1)7 (1
res lineares do IR? T e S tais que: T3 = < i g )

1 0
das entradas de [T o S‘l]g é

e [S]5 = ( I ) A soma dos valores absolutos
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« (Média) Seja S : Py — Masyo transformagdo line-
ar tal que: S(ag + ait + axt® + ast® + a4t4) =
( ag+ a1 + ag a1 + 2a3 — ay )

a1 +as—az —ag agp+3a1+as+az—ag )
Sejam « base de P, (3 base de Mo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n—|—p2.

. (Fécil) Considere a transformagdo linear T : IR® —
IR? dada por T'(z,y, 2) = (x+y+z,20—2,x—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(4) {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1, 1)}
(B) {(2,1, —3),(1,2 2),(0 2,2)}

(€) {(11 1)7(1,—271),( -2)}
(0) {(1,1,1),(2,0,-1),(1,0,-1)}
(B) {(1,2,1),(1 ,0,—1),(1, -2)}
(F) {( =3, )7(1’27_1)5(17_17_2>}

. (Média) Considere a transformag3o linear T : IR® —
P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%;
T(0,—1,0) = 3 + t*. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (F4cil) Considere as bases do IR* o =
{(17 2)3 (27 _1)} € ﬁ = {(17 1)v (la _1)} € 0s operado—

res lineares do IR2 T e S tais que: [T]g = ( i ?’) >

e [S]5 = ( i (1) ) A soma dos valores absolutos

das entradas de [T o S‘l]g é

. (Fécil) Seja A a matriz candnica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

6.

8.

Péagina: 1

(Variada) Responda V ou F:

(8) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : IR — R'eS : IR* - IR’ com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(B) Seja S : IR* — IR™ dada por:

/ A ! !
S(x1,x2, ...y Tp) = (27,25, ..., z,,) onde 27 =0,
/ / / /
Ty = X1 + T2, T3 = 0, Ty =T33+ Xg4,....T9;, 1 =
/ / ~
0,z9; = x2i—1 + %2i,....T;, = Tn_1 + Tp. Entdo

dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(C) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacgdes lineares que
n3o sdo operadores lineares.

(D) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(E) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformaciao
linear com T serad n3o injetiva.

bases do IR%:

« (Facil) Considere as a =
{(L 2)7 (27 _1)} ee= {(170)a (Ov 1)} €o operador
. e (155
linear T tal que: [T]¢ = 5 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T é:

(Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais
que: SoT(z,y) = (v +3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3 — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cGes acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:
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1.

2.

(Variada) Responda V ou F:

(A) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(B) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR'eS : R" - IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =

2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) = 3.
(C) Seja S : IR* — IR™ dada por:

/ !/
S(x1, 29, ...y xn) = (2,25, ...,2),) onde x| =0,
oy = 4 2, h = Oy 2y = g 4 1y g =
! ’ ~
0,29; = T2i—1 + 2i,....2,, = Tp—1 + Z,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(D) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomagdes lineares que
nao sao operadores lineares.

(E) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformagao
linear com T serd n3o injetiva.

(Média) Seja S : Py — Masyo transformagéo line-
ar tal que: S(ag + art + axt® + ast® + aut?) =
( ag + a1 + aq a1 + 2a3 — ay

a1 +ays—az3—ag4 ag+3a1+as+az—ay
Sejam « base de P, (3 base de Maxo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n —|—p2.

. (Facil) Seja A a matriz candnica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Fécil) Considere a transformagdo linear 7' : IR® —

IR? dada por T'(x,y, 2) = (z+y+2, 20—z, x—y—22).
Uma base do IR?® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

5.

. (Facil)

Péagina: 1
() {(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}
() {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1,1)}
(€ {(1,2,1),(1,0,-1),(1, -1, -2)}
(0) {(1,-3,2),(1,2, 1)7(17 -1,-2)}
(B) {(1,1,1),(2,0,-1),(1,0, 1)}
(F) {(1,1,1),(1,-2,1),(1,3,-2)}
(Facil) Considere as bases do IR*: o =
{(1,2),(2,-1)} e e = {(1,0),(0,1)} e o operador
linear T tal que: [T]& = }g 150 . A soma dos

[e3%

valores absolutos das entradas de [T]% é:

Considere as bases do IR?: a =
{(15 2)7 (2a _1)} € 6 = {(L 1)7 (17 _1)} € 0s Operado_

res lineares do IR2 T e S tais que: [T]g - < Z ; )

e [S]5 = ( 1 (1) ) A soma dos valores absolutos

das entradas de [T o S‘l]g é

. (Avancada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(z,y) = (z+3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condicGes acima é um subespaco de
Mswo. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Média) Considere a transformagio linear T : IR® —

P, tal que: T(1,0,1) = 24+t —t% T(0,1,1) = t+2t%;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polindmio p(t) =
T(3,-5,4). Marque p(1).
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1. (F4cil) Considere a transformagdo linear 7' : IR® —
(z+y+z, 20—z, x—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e

IR? dada por T'(x,y, 2) =

5.

Péagina: 1

(Variada) Responda V ou F:

(A) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformagdo

Im(T) é : S
linear com T serad n3o injetiva.
() {(, ’1)’(1’0’_1)’(1’_1 ~2)} (B) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
(B) {(111»1)7( 7_2 1)7( a )} fismo.
(€) {(2,1,-3), (1»2 2), (Oa2 2)} (C) Um operador linear pode ser obtido a partir de
(D) {(1,-3,2),(1,0,—1),(0,1,1)} uma composicdo de transfomagdes lineares que
ndo sdo operadores lineares.
(E) {(13 _372)a( _1 a( -1 _2)} . , P . X
(F) {(1,1,1),(2,0,~1), (1,0, 1)} (D) E possivel encontrar transformacdes lineares

T : R — IR*'eS : R" - IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2
2. (F4cil) Considere as bases do IR* o = L m(S) o imNu(S o T) ¢
dimIm(SoT) =3.
{(132)5 (27_1)} € ﬁ = {(17 1)7 (11 _1)} € os operado—

. 2 . o 3 2 (E) Seja. S : IR" — IR" dada por:
res lineares do IR“ T e S tais que: [T]B =4 3 S(x1, 22, ..., xn) = (2}, 2, ...,x") onde 2} =0,

N 1 1 Th =121+ T, 25 =0, ) =23+ Tq,...,.TH_1 =
e [S]5 = < 1 o > A soma dos valores absolutos 0,25, = x21371 + T9i,.., ), = Tp_1 + ,. Entdo
das entradas de [T o Sil]g P dimNu(S") =k, onde k > 1.

6. (Média) Considere a transformagio linear 7' : IR® —
Py tal que: T/(1,0,1) = 2+t —t2;, T(0,1,1) = t42t%;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

3. (Avangada) Considere isomorfismos S e T' do IR? tais
que: SoT(z,y) = (x+3y,—z+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condicBes acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espago que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

7. (Facil) Seja A a matriz canénica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = = seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

4. (Média) Seja S : Py — Mosyo transformacéo line-

ar tal que: S(ag + ait + aot® + azt® + ast*) =
aop + a1 + ay a1+ 2a3 — ay 8. (Facil) Considere as bases do IR*: o =
ay+az—az3—as ap+3a1+axt+az—ag ) {(1,2),(2,-1)} e e = {(1,0),(0,1)} e o operador

Sejam « base de Py, (8 base de Msyo e A = [S]g . . o (15 5
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque linear T tal que: [T]¢ = 15 10

n+p* valores absolutos das entradas de [T]%

. A soma dos

é:
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Tipo da prova: 32

1. (Avangada) Considere isomorfismos S e T' do IR? tais

que: SoT(x,y) = (x+3y,—z+3y) eToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespaco de
Mswo. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Facil) Considere as bases do IR* o =
{(L 2)) (27 _1)} € ﬁ = {(17 1)a (15 _1)} € os operado—

: 2 . ) o 3 2
res lineares do IR" T' e S tais que: [T]5 = ( i 3

e [S]5 = < 1 é > A soma dos valores absolutos

das entradas de [T o S‘l]g é

. (Fécil) Considere a transformagdo linear 7' : IR® —
IR? dada por T'(x,y, 2) = (z+y+2,20—2, 2 —y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(A) {(17_372)’( 0, 1)7(07171)}
(B) {(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}
(¢) {(1,2,1),(1,0,-1),(1,-1,-2)}
(D) {(1a1»1)7(210a_1)7( 0, )}
(E) {(laLl) ( 37271)7( a ) )}
(F) {(15 37 )’(1727_1)5(17 )}
. (Facil) Considere as bases do IR* o =
{(1,2),(2,-1)} e € = {(1,0),(0,1)} e o operador
linear T tal que: [T] = 1; 150 . A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]5 é:

Péagina: 1

. (Facil) Seja A a matriz candnica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = = seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Média) Considere a transformagio linear T : IR® —

P, tal que: T/(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%
T(0,—1,0) = 3 +t*. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Média) Seja S : Py — Masyo transformagdo line-

ar tal que: S(ap + art + ast® + ast® + a4t4) =
< ag + a1 + aq a1 + 2a3 — aq )

a1 +as—az —ag ap+3a1+ax+taz—ag )
Sejam « base de P, 3 base de Maxo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n +p2.

. (Variada) Responda V ou F:

(A) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacgdes lineares que
n3o sdo operadores lineares.

(B) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacgio
linear com T serad nao injetiva.

(C) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-

fismo.

(D) Seja S : IR®* — IR™ dada por:
S(xl,mg, ,xn) = (m’l,x’Q,. ., x)) onde x] =0,
) =1 +x9, ¥4 =0, ¥y = T3+ X4,...,Th;_1 =
0 $2z = T2i—1 t T2,-.. ;L = T,_1+ x,. Entdo

dimNu(S*) =k, onde k> 1

(E) E possivel encontrar transformages lineares
T : R — IR*e S : IR* — IR° com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.
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Tipo da prova: 33

1. (Avangada) Considere isomorfismos S e T' do IR? tais

que: SoT(x,y) = (x+3y,—z+3y) eToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespaco de
Mswo. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Fécil) Considere a transformagdo linear 7' : IR® —
IR? dada por T'(z,y, 2) = (x+y+z,20—2, -y —22).
Uma base do IR?® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

a 372)7(17 9 )
2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}

’ 372)7( ) 7 1))(071 1)}
1,1,1),(2,0,—1),(1,0,—1)}
1,1,1),(1, -2, 1),(1,3, 2)}
1a271)7(170’_1)’(1’ }

~1),(1,-1,-2)}

. (Facil) Considere as bases do IR* a =
{(17 2)7 (27 _1)} € 6 = {(17 1)7 (]-7 _1)} € os operado—

res lineares do IR" T' e S tais que: [T]5 = ( 13

e [S]5 = < 1 (1) ) A soma dos valores absolutos

das entradas de [T o 571]2 é

. (Facil) Considere as bases do IR* a =
{(172)a(27_1)} ee = {(170)7(0a1)} €o operador
. e (15 B
linear T tal que: [T] = 15 10
valores absolutos das entradas de [T] é:

. A soma dos

5.

Péagina: 1

(Facil) Seja A a matriz candnica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = = seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Média) Considere a transformagcdo linear T : IR® —

P, tal que: T/(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%
T(0,—1,0) = 3 + t*. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Variada) Responda V ou F:

(A) Seja T uma transformacdo linear ndo injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacido
linear com T serd ndo injetiva.

(B) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR*e S : R* — IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) =2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(C) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(D) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacgdes lineares que
nao sdo operadores lineares.

(E) Seja S : IR* — IR™ dada por:

S(z1,22, ..., xn) = (2,25, ...,2],) onde 2] = 0,
Th =121+ T, 25 =0, T) =3 + T4q,...,.T5,_1 =
O,.Z‘lzi = T9;—1 + 3721‘,...,.%';1 = %p—1 + x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

. (Média) Seja S : Py — Masyo transformagdo line-

S(CLQ + a1t + a2t2 + a3t3 + a4t4) =
( ag + a1 + aq a1 + 2a3 — ay >

a1 +as—az —as ap+3a1+ax+taz—ag )
Sejam « base de P, 3 base de Maxo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n -+ p2.

ar tal que:
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Tipo da prova: 34

1.

. (Fécil)

(Facil) Considere as bases do IR* o =
{(17 2)3 (27 _1)} € ﬁ = {(17 1)v (la _1)} € 0s operado—

(i 3)

e [S]5 = ( 1 ) A soma dos valores absolutos

res lineares do IR? T' e S tais que: (T35 =

1 0
das entradas de [T'0 S]] é:

Considere as bases do IR?: a =
{(132)7(27_1)} ee = {(170)7(()’1)} €o operador
. ) o (15 5

linear T tal que: [T]¢ = 15 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]5 é:

. (F4cil) Seja A a matriz canénica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

4. (Variada) Responda V ou F:

(A) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(z1,22, ..., xn) = (2,25, ...,x],) onde x| =0,
Th =121+ To, 5 =0, T) = T3 + Tq,..., T 1 =
O,IIQi = ZTo9;—1 + Jﬁgi,...,l‘; = x,_1 + x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(B) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composi¢cdo de transfomagdes lineares que
nao s3o operadores lineares.

(C) Seja T uma transformagdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacgao
linear com T' serad nao injetiva.

(D) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(E) E possivel encontrar transformacdes lineares
T: R — IR'eS : R" - IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

5.

6.

Péagina: 1

(Média) Seja S : Py — Masyo transformacgio line-
ar tal que: S(ap + art + ast® + ast® + a4t4) =
< ag + a1 + ay a1 + 2a3 — ay >

a1 +as—az —ag ap+3a1+ax+taz—ag )
Sejam « base de P, 3 base de Maxo e A = [S]3.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n -+ p2.

(Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais
que: SoT(z,y) = (z+3y,—x+3y) e ToS(z,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cSes acima é um subespaco de
Mosyo. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Média) Considere a transformagdo linear T : IR® —

Py tal que: T(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polindmio p(t) =
T(3,-5,4). Marque p(1).

. (Fécil) Considere a transformagdo linear T : IR® —

IR? dada por T(z,y, 2) = (z+y+z, 20—z, x—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é:

(8) {(1,1,1),(1,-2,1),(1,3,-2)}
(B) {(1,1,1),(2,0,-1),(1,0,—-1)}
(©) {(1,2,1),(1,0,—-1),(1,—-1,-2)}
(o) {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1,1)}
(E) {(1,-3,2),(1,2,-1),(1,-1,-2)}
(F) {(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}
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Tipo da prova: 35

1.

3.

(Facil) Considere a transformag3o linear T : IR® —
IR? dada por T'(x,y, 2) = (z+y+2,20—2, 2 —y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(A) {(17_372)’( _l)a(lv_l _2)}
(B) {(17171)7(2’())_1)’( 0, — )}
(C) {(15171)7( ’_271)’( a37 )}
(D) {(15_372)’(7 ’ 1)?( 0,1 1)}
(E) {(13271)7( ’Oa_l)’(la 17_2)}
(F) {(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}
. (F4cil) Considere as bases do IR* o =
{(1,2),(2,-1)} e € = {(1,0),(0,1)} e o operador
linear T' tal que: [T]% = }g 150 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]% é:

(Variada) Responda V ou F:

(A) E possivel encontrar transformagdes lineares
T : R — IR'eS : R" - IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(B) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(x1, 29, ..., xy) = (2,25, ..., 2),) onde a:1 =0,
xh=x1 4+ x2, 5 =0, ) = X3 + T4,..., T =
0,25 = T2i_1 + T24,....2), = Tp_1 + x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(C) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacdes lineares que
n3o sdo operadores lineares.

(D) Seja T uma transformagdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacgao
linear com T' serad nao injetiva.

(E) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

. (Média) Seja S

. (Facil) Considere as bases do IR*:

Péagina: 1

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(x,y) = (z+3y,—x+3y) e ToS(z,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespaco de
Mosy>. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

: Py — Myyo transformacgdo line-
ar tal que: S(ag + a1t + ast? + azt® + a4t4) =
( ao+a1+a4 (114’20,37@4 )

a1 +ags —as — aq a0+3a1+a2+a3—a4 ’
Sejam « base de Py, (3 base de Msyo e A = [S]g
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n —|—p2.

. (Fé&cil) Seja A a matriz canénica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

o =
—1)} e os operado-

{(1,2),(2, -1} e p={(1,1), (1,
res lineares do IR% T e S tais que: [T]5 = ( Z ; )

10
das entradas de [T o 571]2 é

e [S]5 = ( L1 ) A soma dos valores absolutos

. (Média) Considere a transformagdo linear T : IR® —

Py tal que: T(1,0,1) = 2+t —1% T(0,1,1) = t+2t%;
T(0,—1,0) = 3 4+ t*. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).
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Tipo da prova: 36

1.

4.

(Média) Considere a transformagio linear T : IR® —
P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t%, T(0,1,1) = t42t%;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polinémio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (F4cil) Seja A a matriz canénica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(z,y) = (x+3y,—xz+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espago das matrizes de T
que satisfazem as condicBes acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

(Variada) Responda V ou F:

(A) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(B) Seja S : IR* — IR™ dada por:
Sl(xl,x%...,xn)lz (x’hx/’Q, .,x),) onde xl =0,
Th =121+ To, 5 =0, T) = T3 + Tq,..., T | =
O,IIQi = To9;—1 + Jﬁgi,...,l‘; = x,-1 +x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(C) Seja T uma transformagdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacio
linear com T' sera nao injetiva.

(D) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicao de transfomagdes lineares que
nao s3o operadores lineares.

(E) E possivel encontrar transformacdes lineares
T: R — R'eS : R" - IR° com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

Péagina: 1

. (Média) Seja S : Py — Masyo transformagdo line-

ar tal que: S(ap + art + ast® + ast® + a4t4) =
< ag + a1 + ay a1 + 2a3 — ay >

a1 +as—az —ag ap+3a1+ax+taz—ag )
Sejam « base de P, 3 base de Maxo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n +p2.

. (F4cil) Considere as bases do IR* o =

{(1,2), 2~} e 5= {(1,1), (1,
res lineares do IR? T e S tais que: [T]5 = ( Z ; )

—1)} e os operado-

e [S]5 = ( 1 (1) ) A soma dos valores absolutos

das entradas de [T o 571]2 é

. (F4cil) Considere as bases do IR*: o =
{(1,2),(2,-1)} e e = {(1,0),(0,1)} e o operador
. e (15 5
linear T tal que: [T]% = 5 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]% é:

. (Fécil) Considere a transformagdo linear T : IR® —

IR? dada por T'(z,y, 2) = (z+y+z, 20—z, x—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(A) {(1,1,1),(1,-2,1),(1,3,-2)}
(8) {(1,-3,2),(1,2,-1),(1,~1,-2)}
(©) {(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}

(D) {(1,-3,2),(1,0,—1),(0,1,1)}
(£) {(1,1,1),(2,0,-1),(1,0, 1)}
(F) {(1,2,1),(1,0,-1), (1, =1, -2)}
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. (F4cil) Seja A a matriz canénica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Média) Seja S : Py — Msyo transformacio line-
ar tal que: S(ag + ait + ast? + ast® + aut*) =
ap + a1+ ay a1+ 2a3 —ay
a1 +as—az —as ag+3a1+as+az3—aq
Sejam « base de P, (3 base de Mo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n+p2.

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais
que: SoT(x,y) = (x+3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y, x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢Ges acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

do IR%: a =
,—1)} e os operado-

3 2
4 3
e [S]5 = < 1l > A soma dos valores absolutos

1 0
das entradas de [T o S_l]g é

. (Féacil) Considere as bases
{(1’ 2)5 (27 _1)} ef= {(17 1)’ (1

res lineares do IR* T e S tais que: [T]§ =

. (Média) Considere a transformagio linear T : IR® —
P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%
T(0,—1,0) = 3 + t*. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

6.

7.

8.

Péagina: 1

(Facil) Considere as bases do IR*: o =
{(1,2),(2,-1)} e e = {(1,0),(0,1)} e o operador
. e (15 5
linear T tal que: [T = 15 10

valores absolutos das entradas de [T]%

. A soma dos

é:

(Variada) Responda V ou F:

(A) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacgdes lineares que
nao s3o operadores lineares.

(B) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacgio
linear com T serad nao injetiva.

(C) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-

fismo.
(D) Seja S : IR* — IR™ dada por:
/ / / /
S(x1,x2, .y Xpn) = (27,25, ..., z,,) onde 27 =0,
/ / / /
Ty =21+ X2, 3 =0, Ty = T3 + T4,...,Ty;_; =
! / ~
0,z9; = x2i—1 + %2i,....T;, = Tn_1 + Tp,. Entdo

dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(E) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR* e S : R* — IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(Facil) Considere a transformagdo linear T : IR® —
IR? dada por T'(z,y, 2) = (x+y+2,20—2, x—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é:

(A) {(17_3 2)7( O _1)7<O’151)}
(B) {(1,-3,2),(1,2,-1),(1,-1,-2)}
(C) {(17171)5(2707 )7(170’_1)}
(D) {(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}

(E) {(17271)5( ) 7 1)7(17_17_2)}
(F) {(1,1,1),(1,-2,1),(1,3,-2)}



Tipo da prova: 38 Powered by MIXnFIX Pagina: 0

Universidade Federal de Pernambuco

Centro de Informatica

Algebra Vetorial e Linear Para Computacdo-2012.2
Terceiro Exercicio Escolar - 05/04 /2013

Nome: Identificacao:

/DENTIF/CAQAO ALUNO . CONTROLE MIXNFIX
000000 o)) )o() OOO0O000000O0
1010101010101010101010 OOO0O000000O0
202002020 20202020202020) SIoIeX X X X IO
303(003()3()3(30303()8()3()30) Ol X JOIIGIGIe 1O
40404040 404040404040 40 Q@OOOOOOOOO

" 5050505050505050505050 ™ OO0O00000O0O0O "
HOLGLOLOLOLSHSLOLOLOLS) OO0O0O000O00O0O0O
1O707070707070 70707070 OOO0000000O0
8888888888 OOO0O000000O0
JOLOLOLOLOLGLOLOLOLOL® OO0000O00O00O0OO0O

" 1 2 3 4 5 6 " 7 V-F 8 "
0O OAO0OOOOO0O 000 AOO0O0O
100BO1OO1O0O1100tO0O sOO1OO
200[cO|2002001200|1200 cO0]200

. 30O0POBOOBROOBROOBROO . pOO;BOO .
21O0EOFO 0400+ 0000 EQO|+O0
sOOFOIsOOBO0OBOOIEO0 500
6 OO 6006060000 60O
700 1O070O01700[700 700

i 8OO 8(OOsO0OBOOBOO i 8OO .
0200 90000200200 °00)

| | |



Tipo da prova: 38

do IR*: a =
,—1)} e os operado-

(i 3)

e [S]5 = ( 1 ) A soma dos valores absolutos

. (Fécil) Considere as bases
{(17 2)v (27 _1)} ef= {(17 1)’ (1

res lineares do IR? T' e S tais que: (T35 =

1 0
das entradas de [T o S‘l]g é

. (Fécil) Considere a transformagdo linear T : IR® —
IR? dada por T'(z,y, 2) = (z+y+2,20—2,2—y—22).
Uma base do IR formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(4) {2, 3),(17272),(0,272)}

(8) {(1 ,1 1) (1,-2,1),(1,3,-2)}
(©) {(1,-3,2), (1, 1),(071,1)}
(0) {(1,2,1),(1,0, —1)7(1,—1 —2)}
(B) {(1,-3,2),(1,2,-1),(1, -1, =2)}
(F) {(1,1,1),(2,0, —1),(1,07 D}

. (Média) Considere a transformagdo linear T': IR* —
P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%;
T(0,—1,0) = 3 + t*. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (F4cil) Considere as bases do IR* o =
{(1,2),(2,-1)} e € = {(1,0),(0,1)} e o operador
. e (15 5
linear T tal que: [T]¢ = 5 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T é

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais
que: SoT(z,y) =(x+3y,—x+3y)eToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candénicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condicGes acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espago que se obtém ao

8.

Péagina: 1

se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Média) Seja S : Py — Mayyo transformacgio line-

ar tal que: S(ag + ait + aot® + ast® + ast*) =
( ap + a1 + ag ar + 2a3 — ay

ay +ag —as —ay a0+3a1+a2+a3—a4
Sejam « base de P4, 3 base de Msyo e A = [S]g
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n +p2.

. (Variada) Responda V ou F:

(&) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacdes lineares que
n3o s3o operadores lineares.

(B) Seja T uma transformac3do linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformagdo
linear com T serd n3o injetiva.

(C) Seja § : IR* — IR™ dada por:

!/ /
S(x1, 22, ..., xn) = (2}, 25, ..., z,) onde xl =0,
/ / /
Th=1T1+ T, 5 =0, T) =3 + Tq,...,TH;,_1 =
/ / ~
O,$2i = X2;—1 + T24,...,Tp, = Tp_1 + Tp. Ent3o

dimNu(S*¥) =k, onde k > 1.

(D) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(E) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR'eS : IR" — IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) =2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(F&cil) Seja A a matriz canénica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = z seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotagdo de # graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.
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« (Média) Seja S : Py — Masyo transformagdo line-
ar tal que: S(ag + ait + axt® + ast® + a4t4) =
( ag+ a1 + ag a1 + 2a3 — ay )

a1 +as—az —ag agp+3a1+as+az—ag )
Sejam « base de P, (3 base de Mo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n—|—p2.

. (Facil) Considere as bases do IR* a =
{(172)a(27_1)} ee = {(170)7(0a1)} €o operador
15 5

linear T tal que: [T]¢ . A soma dos

<=\ 15 10
valores absolutos das entradas de [T]5 é:

. (Fécil) Considere a transformagdo linear 7' : IR® —
IR? dada por T'(z,y, 2) = (z+y+2,20—2,2—y—22).
Uma base do IR formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

( ) {(2517_3)’(1 2 2)’(05272)}
(B) {(1,1 1),(2,0,—1) (1,0,-1)}
(€) {(1,=3,2),(1,0,-1),(0, 1, 1)}
(D) {(1,-3,2),(1,2,-1), (1, =1, -2)}
(E) {(15171)7(157271)’(1;}7 )}
(F) {(1 2 1)7(1’())_1)’(1) )}
. (Facil) Considere as bases do IR* a =

{(1,2),(2, -1} eps={(1,1),(1

. . 3 2
2 . a
res lineares do IR* T' e S tais que: [T]5 = ( 43 )

e [S]5 = ( 1 (1) ) A soma dos valores absolutos

das entradas de [T o Sil]g é

,—1)} e os operado-

. (Facil) Seja A a matriz candnica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotagdo de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

Péagina: 1

6. (Média) Considere a transformagio linear 7' : IR® —

Py tal que: T/(1,0,1) = 2+t —t2;, T(0,1,1) = t42t2;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Variada) Responda V ou F:

(A) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(x1, 9, ..., xy) = (2}, 25, ..., z,) onde xl =0,
Th =121+ T, 15 =0, T) =23+ Tq,...,.TH_1 =
O,l‘/Qi = Tg;—1 + %21‘,...,.76% =x,_1 + =,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(B) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR*'e S : R" - IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(C) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacdes lineares que
n3o s3o operadores lineares.

(D) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(E) Seja T uma transformacdo linear ndo injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacao
linear com T serad nao injetiva.

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(x,y) = (x+3y,—x+3y) e ToS(z,y) =
(3 — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢Ges acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:
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. (Variada) Responda V ou F:

(A) Seja T uma transformac3o linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformagao
linear com T serd n3o injetiva.

(B) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : IR — IR*e S : R* — IR’ com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(C) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-

fismo.
(D) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(x1, 22, ..., xy) = (2,25, ..., 7)) onde xl =0,

/ / /
Th =11+ T, x5 =0, T) = T3+ Tq,..., T, =
/ / ~
0,1‘% = To;i—1 + T24,.-, Ty = Tp_1 + Tp. Entao
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(E) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicao de transfomagdes lineares que
nao s3o operadores lineares.

2. (Média) Considere a transformagio linear T : IR® —

P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%;
T(0,—1,0) = 3 + t*. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Fécil) Considere a transformagdo linear 7' : IR® —
IR? dada por T'(x,y, 2) = (x+y+2,20—2, 2 —y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(4) {(2,1,-3),(1,2 2),(0,27 2)}

(B) {(1,2,1),(1,0,-1), (1, =1, -2)}
(©) {(1,1,1),(2,0,-1), (1,0, )}
(D) {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1, 1)}
(B) {(1,-3,2),(1,2,-1), (1, -1, -2)}
(F) {(1,1,1),(1,-2,1),(1,3,-2)}

Péagina: 1
. (F4cil) Considere as bases do IR* o =
{(1,2),(2,-1)} e e = {(1,0),(0,1)} e o operador

. e (15 5
linear T tal que: [T]% = 15 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]% é:

. (Facil) Considere as bases do IR* o =

{(1,2),(2,-1)} e 8 ={(1,1),(1,—1)} e os operado-

res lineares do IR% T e S tais que: [T)5 = < i § )

e [S]5 = ( 1 (1) ) A soma dos valores absolutos

das entradas de [T o S_l]g é

. (Média) Seja S : Py — Mayxo transformacdo line-

ar tal que: S(ag + ait + ast? + azt® + a4t4) =
( ao+a1+a4 (114’2(137@4 )

a1 +agy —asz — aq a0+3a1+a2+a3—a4 ’
Sejam « base de P4, (3 base de Msyo e A = [S]g
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n —|—p2.

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(z,y) = (z+3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3 — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cGes acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Fécil) Seja A a matriz candnica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = = seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6§ graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais proximo de 6 + s.
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1.

3.

(Média) Seja S : Py — Masyo transformagéo line-
ar tal que: S(ag + ait + axt® + ast® + a4t4) =
( ag+ a1 + ag a1 + 2a3 — ay )

a1 +as—az —ag agp+3a1+as+az—ag )
Sejam « base de P, (3 base de Mo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n—|—p2.

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(x,y)=(x+3y,—z+3y) eToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespaco de
Mswo. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

(Variada) Responda V ou F:

(A) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicao de transfomagdes lineares que
nao s3o operadores lineares.

(B) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(x1, 29, ..., xy) = (2,25, ..., 2),) onde a:1 =0,
xh=1x1+ T2, 5 =0, ¥) = T3+ Ty,...,THh;_1 =
0,25 = T2i_1 + T24,....2), = Tp_1 + x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(C) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(D) Seja T uma transformagdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacio
linear com T serd n3o injetiva.

(E) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR'eS : IR* - IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) = 3.

. (Fécil) Considere as bases do IR*:

. (Fécil) Considere as bases do IR*:

Péagina: 1

« =
,—1)} e os operado-

{(15 2)7 (2a _1)} € 6 = {(L 1)7 (1
res lineares do IR? T e S tais que: (T3 = < i 3 )

1 0
das entradas de [T o S‘l]g é

e [S]5 = ( b1 ) A soma dos valores absolutos

. (Média) Considere a transformagio linear T : IR® —

Py tal que: T(1,0,1) = 2+t —1% T(0,1,1) = t+2t%;
T(0,—1,0) = 3+ t>. Considere o polindmio p(t) =
T(3,-5,4). Marque p(1).

« =
{(152)7(2a_1)} € e = {(170)3(071)} € o Operador
e (15 5
e 15 10

valores absolutos das entradas de [T]%

linear T tal que: [T . A soma dos

é:

. (Facil) Seja A a matriz candnica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = = seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotacdo de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Fécil) Considere a transformagio linear T : IR® —

IR? dada por T'(z,y, 2) = (z+y—+z, 20—z, x—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(4) {(1,1,1),(2,0,-1), (1,0, -1)}
(8) {(1,2,1),(1,0,-1), (1, -1, -2)}
(©) {(1,-3,2),(1,2,-1), (17 -1,-2)}
(0) {(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}

(E) {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1,1)}
(F) {(1,1,1),(1,-2,1),(1,3,-2)}
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. (Média) Considere a transformagio linear T : IR® —
P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t%, T(0,1,1) = t42t%;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polinémio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Facil) Seja A a matriz canénica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotacg3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (F4cil) Considere as bases do IR* o =
{(L 2)) (27 _1)} € ﬁ = {(17 1)a (11 _1)} € os operado—

H 2 . . a 3 2
res lineares do IR" T' e S tais que: [T]5 = ( 13

e [S]5 = < } (1) > A soma dos valores absolutos

das entradas de [T o S_l]g é

. (Facil) Considere as bases do IR* a =
{(172)a(27_1)} ee = {(170)7(0a1)} €o operador
. e (155
linear T tal que: [T] = 5 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]5 é:

. (Facil) Considere a transformac3o linear T : IR® —
IR? dada por T'(x,y, 2) = (z+y+z,20—2, 2 —y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(A) {(131»1)7( ;0 1)7(1 0, _1)}
(B) {(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}

(€ {(1,2,1),(1,0,-1),(1, -1, =2)}
(D) {(1,—372),(1,27—1),(17 1,-2)}
(B) {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1, 1)}
(F) {(1’1>1>7(17_2 1)7(1’ ) )}

6.

8.

. (Média) Seja S :

Péagina: 1

(Variada) Responda V ou F:

(4) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-

fismo.
(B) Seja S : IR* — IR™ dada por:
/ /
S(x1, 9, ..., xy) = (2}, 25, ..., 7)) onde xl =0,
/ / /
Ty =21+ X2, 23 =0, 4y = x3+ x4,...,x21_1
/! / ~
0,29, = x2i—1 + %2i,....¢;, = Tn_1 + T. Entdo

dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(C) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacgdes lineares que
n3o sdo operadores lineares.

(D) E possivel encontrar transformages lineares
T : R — IR'eS : IR* - IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(E) Seja T uma transformac3do linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformagdo
linear com T serd n3o injetiva.

Py, — Msyo transformacdo line-
ar tal que: S(ag + ait + ast® + ast® + ast*) =
< ap + a1 + ag ar + 2a3 — ay

a1 +ay—a3—ag4 ag+3a1 +ags+ a3 —ay
Sejam « base de P4, 3 base de Msyo e A = [S]g
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n +p2.

(Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais
que: SoT(z,y) = (v +3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3 — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cGes acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:
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1.

2.

(Variada) Responda V ou F:

(A) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : RP - R*"eS : R* - IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(B) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(C) Se¢ja § : IR* — IR™ dada por:
S(z1, 22, ..., xn) = (2,25, ...,2]) onde x| = 0,
xh=x1+ T2, 5 =0, 2) =3+ Ty,...,T;_1 =
0,25 = T2i—1 + T24,....T), = Tp_1 + x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(D) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacgdes lineares que
nao s3o operadores lineares.

(E) Seja T uma transformagdo linear ndo injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacio
linear com 1" sera n3o injetiva.

(Facil) Considere as bases do IR*: a =
{(17 2)7 (27 _1)} € 6 = {(17 1)7 (]-7 _1)} € os operado—

res lineares do IR? T e S tais que: [T]5 = ( i ;2») )

e [S]5 = < 1 (1) ) A soma dos valores absolutos

das entradas de [T o 571]2 é

. (Facil) Considere as bases do IR* o =

{(1,2),(2,-1)} e e = {(1,0),(0,1)} e o operador
o (15 5

e\ 15 10
valores absolutos das entradas de [T

linear T tal que: [T] . A soma dos

o €

. (Fécil) Considere a transformagdo linear 7' : IR® —

IR? dada por T'(z,y, 2) = (x+y+z,20—2,x—y—22).
Uma base do IR formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

Péagina: 1

(a) {(1,1,1),(2,0,-1),(1,0,-1)}
(B) {(1,2,1),(1,0,~1),(1,~1,-2)}
(€) {(1,1,1),(1,-2,1),(1,3,-2)}
(D) {(1,-3,2),(1,0,~-1),(0,1,1)}
(B) {(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}

(F) {(1,-3,2),(1,2,-1), (1, =1, -2)}

5. (Média) Considere a transformacio linear T : IR® —

Py tal que: T/(1,0,1) = 2+t —t2;, T(0,1,1) = t42t%;
T(0,—1,0) = 3 +t*. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(z,y) = (z+3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3 — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cGes acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Média) Seja S : Py — Mayyo transformagdo line-

ar tal que: S(ap + art + axt® + ast® + a4t4) =
< ag + a1 + ay a1 + 2a3 — ay >

a1 +as—az —ag ap+3a1+ax+taz—ayg )
Sejam « base de P, 3 base de Maxo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n +p2.

. (Facil) Seja A a matriz candnica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = = seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.
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Tipo da prova: 44

1.

(Féacil) Seja A a matriz candnica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Média) Seja S : Py — Msyo transformacio line-

ar tal que: S(ag + ait + aot® + azt® + ast*) =
( a0+a1+a4 a1+2a37a4 )

a1 +az —asz —aq a0+3a1+a2+a3—a4 '
Sejam « base de P4, (8 base de Msyo e A = [S]g
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n —|—p2.

. (Fécil) Considere a transformagdo linear T : IR® —

IR? dada por T'(z,y, 2) = (x+y+z,20—2,x—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(8) {(1,-3,2), (1,0, 1),(0 L1}
(B) {(1,2,1),(1,0,-1),(1,=1,-2)}
(€) {(1,1,1), (1, =2, 1),(1,37 2)}
(0) {(1,-3,2), (1,2, 1), (1, =1, -2)}
(E) {(1,1,1),(2,0,~1),(1,0,~1)}
(F) {(2.1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(x,y) = (x+3y,—z+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespaco de
My yo. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

5.

6.

7.

8.

Péagina: 1

(Facil) Considere as bases do IR*: o =
{(1,2),(2,-1)} e e = {(1,0),(0,1)} e o operador
. e (15 5

linear T tal que: [T = 15 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]% é:

(Variada) Responda V ou F:

(A) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacgdes lineares que
nao s3o operadores lineares.

(B) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR*e S : IR* — IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) =2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(C) Seja T uma transformagdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacido
linear com T serd ndo injetiva.

(D) Seja. S : IR®" — IR™ dada por:

!/ /
S(x1, T2, ..., xn) = (2}, 25, ..., z),) onde xl =0,
/ / !/
Th=1x1+ T, 15 =0, Ty =23+ Tg,...,.TH;_1 =
/ / ~
O,$2i = X2;—1 + T24,..., Ty = Tp_1 + Ty Ent3o

dimNu(S*¥) =k, onde k > 1.

(E) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(Média) Considere a transformacio linear T' : IR® —
P, tal que: T/(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%
T(0,—1,0) = 3 + t*. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

do R*> o =
,—1)} e os operado-

(Facil) Considere as bases
{(la 2)7 (2’ _1)} ef= {(1’ 1)7 (1

res lineares do IR2 T e S tais que: [T]g - < i ; )

e [S]5 = ( b1 ) A soma dos valores absolutos

1 0
das entradas de [T'0 S~} é:
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Tipo da prova: 45

1.

4.

do IR*: a =
,—1)} e os operado-

(i 3)

e [S]5 = ( 1 ) A soma dos valores absolutos

(Fécil) Considere as bases
{(17 2)v (27 _1)} ef= {(17 1)’ (1

res lineares do IR? T' e S tais que: (T35 =

1 0
das entradas de [T o S‘l]g é

. (F4cil) Seja A a matriz canénica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Fécil) Considere a transformagdo linear T : IR® —

IR? dada por T'(z,y, 2) = (x+y+z,20—2,x—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(4) {(1, =3, ),(1 0,=1),(0,1,1)}
(B) {(1,-3,2), (1, 1),(17—1 —2)}
(€) {(1,1,1),(2,0, —1),( 0, -1}
(0) {(1,1,1),(1,-2,1),(1,3,-2)}
(B) {(1,2,1),(1,0,-1), (1, -1, -2)}
(F) {(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}

(Variada) Responda V ou F:

(A)E possivel encontrar transformagdes lineares
T : R — IR'eS : IR" - IR’ com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =

2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) = 3.
(B) Seja S : IR* — IR™ dada por:

/ /
S(x1, 22, ...y xn) = (2,25, ..., 7)) onde z} =0,
/ / / !/
Ty =21 +x2, T3 =0, Ty = T3+ 24,...,.T9;_1 =
/ / ~
O,JT% = T2;—1 + T2i,.., Ty = Tp—1 + xp. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

8.

Péagina: 1

(C) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(D) Seja T uma transformac3do linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformagdo
linear com T serad n3o injetiva.

(E) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacgdes lineares que
nao sdo operadores lineares.

. (Média) Considere a transformagio linear T : IR® —

Py tal que: T/(1,0,1) = 2+t —t*, T(0,1,1) = t42t%;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(x,y) = (x+3y,—x+3y) e ToS(z,y) =
(3 — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢Ges acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

bases do IR%:

. (Facil) Considere as a =
{(L 2)7 (27 _1)} ee= {(170)a (Ov 1)} €o operador
. e (155
linear T tal que: [T]¢ = 5 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T é:

(Média) Seja S : Py — Msyo transformacdo line-
ar tal que: S(ag + ait + ast® + ast® + ast?) =
( ag+ a1+ aq a1 + 2a3 —ay )

a1 +ag —asz —aq a0+3a1—|—a2—|—a3—a4 ’
Sejam « base de P, 3 base de Maxo e A = [S]3.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n+ p?.
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1.

(Variada) Responda V ou F:

(A)E possivel encontrar transformagdes lineares
T : IR — IR'e S : IR* - IR’ com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) = 3.

(B) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-

fismo.
(C) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(z1, 22, ..., xn) = (2,25, ...,2]) onde ] =0,

xh=x1+ T2, 5 =0, ¥) =23+ T4,...,T;_1 =
0,2%; = Tai—1 + T24,...,T;, = Tp_1 + T,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(D) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacgdes lineares que
nao sao operadores lineares.

(E) Seja T uma transformacdo linear ndo injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacio
linear com T' sera nao injetiva.

2. (Facil) Considere a transformagdo linear T : IR® —

IR? dada por T'(z,y, 2) = (x+y+z, 20—z, x—y—22).
Uma base do IR?® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(A) {(1,2,1),(1,0,-1),(1,-1, fz)}
(B) {(1,-3,2),(1,2,-1), (1, =1, -2)}
(©) {(1,1,1),(2,0,-1), (1,0, - )}
(0) {(1,1,1),(1 ,—2 1),(1,3,-2)}
(E) {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1,1)}
(F) {(2,1,_3),(1,2,2),(0,2,2)}

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(x,y)=(x+3y,—z+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T’
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A

Péagina: 1

soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Facil) Seja A a matriz candnica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = = seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6§ graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Facil) Considere as bases do IR* o =

(01,2, 2~ 1)} e = (L), (1,
res lineares do IR? T e S tais que: [T]5 = ( Z ; )

—1)} e os operado-

10
das entradas de [T o Sil]’g é

e [S]5 = ( L1 > A soma dos valores absolutos

. (Média) Considere a transformagdo linear T : IR® —

P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polindmio p(t) =
T(3,-5,4). Marque p(1).

. (Média) Seja S : Py — Msyxo transformacdo line-

ar tal que: S(ag + ait + ast® + ast® + ast?) =
( ag + a1+ aq a1 + 2a3 — ay )

a1 +ag —asz —aq a0+3a1+a2+a37a4 ’
Sejam « base de Py, 3 base de Moy e A = [S]%Y
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n+ p?.

. (F4cil) Considere as bases do IR*: o =
{(152)7(2a_1)} ee = {(170)3(071)} €o Operador
. e (15 5
linear T tal que: [T]& = 15 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]% é:
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. (F4cil) Seja A a matriz canénica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Média) Considere a transformagio linear T : IR® —
P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%
T(0,—1,0) = 3 + t*. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Média) Seja S : Py — Masyo transformacgdo line-
ar tal que: S(ag + art + axt® + ast® + a4t4) =
( ag + a1 + aq a1 + 2a3 — ay )

a1 +as—asz —ag agp+3a1+ax+az—aqg )
Sejam « base de P, (3 base de Mo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n —|—p2.

. (Avancada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais
que: SoT(x,y) = (z+3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condicdes acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (F4cil) Considere as bases do R* o =
{(172)5(2771)} € e = {(170)7(031)} €o operador
. o (15 5
linear T tal que: [T] = 15 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]S é

Péagina: 1

6. (F4cil) Considere as bases do IR* o =

{(15 2)7 (2a _1)} € 6 = {(L 1)7 (1
res lineares do IR T e S tais que: T3 = < i 3 )

,—1)} e os operado-

1 0
das entradas de [T o S‘l]g é

e [S]5 = ( b1 ) A soma dos valores absolutos

. (Fécil) Considere a transformagdo linear T : IR® —

IR? dada por T(z,y, 2) = (z+y+z,20—2, x—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(8) {(1,1,1),(1,-2,1),(1,3,-2)}
(B) {(17271)’( 707_1)»( 7_1 _2)}
(©) {(1,—3,2),(1,0 -1),(0,1,1)}
(D) {(2717 3)7( )2 )7( »2, )}

(E) {(177352)7( 1)7(1’ )}
(F) {(1,1,1),(2,0 -1),(1,0,— }

. (Variada) Responda V ou F:

(A) Seja T' uma transformacdo linear ndo injetiva.
Entdo uma composta de qualquer transformacgao
linear com T serad nao injetiva.

(B) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacgdes lineares que
nao s3o operadores lineares.

(C) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-

fismo.
(D) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(x1, T2, ..., xy) = (27, 24, ..., 7)) onde 7} =0,

! ! / !
x2:x1+$2vx3201 Ty = T3+ Xy4,..., To; 1 =
/ / ~
0,29, = x2i—1 + Z2i,....T;, = Tn_1 + Tp. Entdo

dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(E) E possivel encontrar transformagdes lineares
T : R — IR'eS : IR* - IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) = 3.
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1.

4.

. (F4cil) Considere as bases do IR%:

(Média) Considere a transformagio linear T : IR® —
P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t%, T(0,1,1) = t42t%;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polinémio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(x,y) = (x+3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta quest3o apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢Ges acima é um subespaco de
Ms 2. Encontre a base deste espago que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

((1,2). (21} e f = {(1.1).(1 o

res lineares do IR* T e S tais que: [T]§ =

,—1)} e os operado-

3 2
4 3
e [S]5 = ( 1 (1) ) A soma dos valores absolutos

das entradas de [T o S’l]g é

(Variada) Responda V ou F:

(A) Seja T uma transformacdo linear ndo injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacao
linear com T' serd nao injetiva.

(B) E possivel encontrar transformacdes lineares
T: R — R'eS : R" - IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(C) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(D) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(z1,22, ..., xn) = (2,25, ...,2]) onde | = 0,

xh=1x1+ T2, 5 =0, ) = T3+ Ty,...,T;_1 =

0,25 = T2i—1 + T24,....T), = Tp_1 + x,. Entdo

dimNu(S*) =k, onde k > 1.

Péagina: 1

(E) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacgdes lineares que
n3o s3o operadores lineares.

. (Facil) Seja A a matriz candnica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotagdo de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Fécil) Considere a transformagdo linear T : IR® —

IR? dada por T'(z,y, 2) = (x+y-+z, 20—z, 1 —y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é:

(8) {(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}
(B) {(1,-3,2),(1,0,—1),(0,1,1)}
(©) {(1,2,1),(1,0,-1), (1, =1, -2)}
(0) {(1,-3,2),(1,2,-1), (1, -1, =2)}
(B) {(1,1,1),(2,0,-1),(1,0, 1)}
(F) {(1,1,1),(1,-2,1),(1,3,-2)}
. (Facil) Considere as bases do IR* o =
{(1,2),(2,-1)} e e = {(1,0),(0,1)} e o operador
linear T tal que: [T]¢ 155 ) A soma dos

<~ 15 10
valores absolutos das entradas de [T é:

. (Média) Seja S : Py — Masyo transformacgdo line-

ar tal que: S(ag + art + ast® + ast® + a4t4) =
( ag + a1 + aq a1 + 2a3 — ay >

a1 +as—az —as ap+3a1+ax+taz—ag )
Sejam « base de P, 3 base de Maxo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n +p2.
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1. (F4cil) Considere a transformagdo linear 7' : IR® —

IR? dada por T'(z,y, 2) = (v+y+z, 20—z, 2 —y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(A) {(1,-3,2),(1,2,-1),(1,-1,-2)}
(8) {(1,2,1),(1,0,~1),(1,~1,-2)}
(©) {(1,1,1),(1,-2,1),(1,3,-2)}
(D) {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1,1)}
(E) {(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}

(F) {(1,1,1),(2,0,~-1),(1,0,-1)}

. (F4cil) Seja A a matriz candnica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Facil) Considere as bases do IR* a =
{(17 2)7 (27 _1)} € ﬁ = {(17 1)7 (17 _1)} € os operado—

H 2 : . a 3 2
res lineares do IR" T' e S tais que: [T]5 = ( 13

e [S]5 = < 1 (1) > A soma dos valores absolutos

das entradas de [T o Sil]g é

4. (Variada) Responda V ou F:

(A) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composi¢cdo de transfomagdes lineares que
nao sdo operadores lineares.

(B) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(C)E possivel encontrar transformagdes lineares
T : IR — IR'e S : IR* - IR’ com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) = 3.

5.

Péagina: 1

(D) Seja T' uma transformacdo linear ndo injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacao
linear com T serad nao injetiva.

(E) Seja. S : IR* — IR™ dada por:
S(x1, T2, ..., xy) = (27, 24, ..., z),) onde 7} =0,
Th =121+ T, 15 =0, ) =23+ Tq,...,.TH_, =
0,25 = T2;_1 + T2,....7), = Tp_1 + x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(Facil) Considere as bases do IR* o =
{(1,2),(2,-1)} e e = {(1,0),(0,1)} e o operador
. e (1505

linear T tal que: [T]¢ = 5 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]% é:

. (Média) Considere a transformagcdo linear T : IR® —

P, tal que: T/(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%
T(0,—1,0) = 3 +t*. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(z,y) = (z+3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3 — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cGes acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Média) Seja S : Py — Mayo transformagio line-

ar tal que: S(ag + ait + ast? + ast® + ast*) =
( aog + a1 + aq a1 + 2a3 — ag

a1 +az —az3 —ag aop+3ar+az+az—ag
Sejam « base de P, 3 base de Maxo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n —|—p2.
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. (F4cil) Considere as bases do IR* o =
{(17 2)3 (27 _1)} € ﬁ = {(17 1)v (la _1)} € os operado—
. 2 . ) o (3 2
res lineares do IR" T' e S tais que: [T]5 = ( 4 3 >
10
das entradas de [T o S‘l]g é

e [S]5 = ( 1 ) A soma dos valores absolutos

. (Fécil) Considere a transformagdo linear T : IR® —
IR? dada por T'(z,y, 2) = (x+y+z,20—2,x—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

( ) {(1 2 1)7(1’())_1)’(1)_1 _2)}
(8) {(1,1,1), (17—2 1), (1,3,-2)}
(C) {( =3, )7( 2 )7( 7_17_2)}
(D) {(2,1,73),(1,2 2),(0,2,2)}

(£) {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1,1)}
(F) {(1,1,1),(2,0, —1),(1 0,-1)}

« (Facil) Seja A a matriz candnica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rota¢3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Facil) Considere as bases do IR* a =
{(1,2),(2,-1)} e € = {(1,0),(0,1)} e o operador
15 5

linear T tal que: [T]¢ . A soma dos

<~ 15 10
valores absolutos das entradas de [T]5 é:

. (Média) Seja S : Py — Msyyo transformacgdo line-
ar tal que: S(ap + ait + ast? + azt® + a4t4) =
( a0+a1+a4 a1+2a37a4 )

a1 +az —az —aq a0+3a1+a2+a3—a4 '
Sejam « base de Py, (5 base de Maoyo e A = [S]g
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n +p2.

Péagina: 1

6. (Variada) Responda V ou F:

() Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(z1,22, ..., xn) = (2,25, ...,2],) onde 2] =0,
Th =121+ T, 25 =0, T) =3+ Tg,...,.TH;,_1 =
0,33/22» = T9;—1 + Z‘Qi,...,l’; = Zp—1 + x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(B) E possivel encontrar transformages lineares
T : IR — IR*e S : IR* — IR° com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(C) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacgdo
linear com T serad nao injetiva.

(D) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacgdes lineares que
n3o sdo operadores lineares.

(E) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

7. (Avancada) Considere isomorfismos S e T' do IR? tais

que: SoT(x,y) = (x+3y,—x+3y) e ToS(z,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espago das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespaco de
Mosw>. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Média) Considere a transformacdo linear 7' : IR® —

P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%
T(0,—1,0) = 3 +t*. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).
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Tipo da prova: 51

. (F4cil) Seja A a matriz canénica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Média) Considere a transformagio linear T : IR® —
P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —1% T(0,1,1) = t+2t%;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais
que: SoT(x,y) = (z+3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas canénicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢Ges acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espago que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (F4cil) Considere as bases do IR* o =
{(172)5 (27 _1)} ee = {(170)a (Oa 1)} €o operador
. e (1505
linear T tal que: [T]¢ = 15 10 ) A soma dos

[

valores absolutos das entradas de [T é:

. (F4cil) Considere as bases do IR* o =
{(17 2)3 (27 _1)} € ﬁ = {(17 1)v (la _1)} € 0s operado—

res lineares do IR2 T e S tais que: [T]g = ( i i23 >

e [S]5 = ( i (1) ) A soma dos valores absolutos

das entradas de [T o S‘l]g é

Péagina: 1

6. (Variada) Responda V ou F:

(A) Seja S : IR* — IR™ dada por:
/ !/
S(x1, T2, ..., xy) = (2}, 25, ..., 7)) onde xl =0,
/ / /
Ty =1 +$2v$3:0, Ty = T3+ Xy4,..., 1‘21_1
035/27 = Tgj—1 + Izlx'n = T,_1+ x,. Entdo

dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(B) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(C) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR*e S : IR* — IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) =2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(D) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacdes lineares que
n3o s3o operadores lineares.

(E) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacdo
linear com T serd n3o injetiva.

7. (Facil) Considere a transformagdo linear T : IR® —

IR? dada por T(z,y, 2) = (z+y+z,20—2, x—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(a) {(1,1,1),(1,-2,1), (1,3, -2)}
(8) {(1,-3,2),(1,2,-1),(1,~1,-2)}
(€) {(1,1,1),(2,0, —1),(170, D}
(0) {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1,1)}
(E) {(1,2,1),(1,0 ),(17—1 —2)}
(F) {(2.1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}

. (Média) Seja S : Py — Msyyo transformacio line-

ar tal que: S(ag + ait + aot® + ast® + ast?) =
( ag+ a1+ aq a1 + 2a3 —ay

a1+ as —az—ag apg+3a1 +as+az—ay
Sejam « base de P, 3 base de Maxo e A = [S]3.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n +p2.
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Tipo da prova: 52

1.

4.

. (Fécil)

(Féacil) Seja A a matriz candnica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Média) Considere a transformagdo linear T': IR* —

P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —1% T(0,1,1) = t+2t%;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

do R* o =
,—1)} e os operado-

Considere as bases

{(17 2)5 (27 71)} € ﬂ = {(17 1)7 (1

res lineares do IR* T e S tais que: [T]§ = ( i § )
1 0

das entradas de [T o S’l]g é

e [S]5 = ( 11 > A soma dos valores absolutos

(Variada) Responda V ou F:

(A) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composi¢cdo de transfomagdes lineares que
ndo sdo operadores lineares.

(B) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(C) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacao
linear com T' serd nao injetiva.

(D) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(z1, 22, ..., xn) = (2,25, ...,x]) onde | =0,
xh=1x1+ T, 5 =0, 2) =3+ T4,...,TH;_1 =
01$/2i = T9;_1 + .%‘Qi,...,.’L‘/n = x,—1 + x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(E) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — R'eS : R* - IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) = 3.

5.

8.

Péagina: 1

(Facil) Considere a transformagdo linear T : IR® —
IR? dada por T'(z,y, 2) = (x+y+2,20—2, x—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é:

(a) {(1,1,1),(2,0,-1),(1,0,~1)}
(8) {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1,1)}
(€) {(1,2,1),(1,0, ,1),( =1, -2)}
(D) {(271,—3),(1,2 2),(0,2,2)}

(E) {(1,-3,2),(1,2,-1), (1, =1, -2)}
(F) {(171,1),(1,—2 1),(1,3,-2)}

(Média) Seja S : Py — Mayyo transformacio line-
ar tal que: S(ap + a1t + ast? + azt® + a4t4) =
( ao+a1+a4 0,14’20,37@4 )

a1 +ag —asz — aq a0+3a1+a2+a3—a4 ’
Sejam « base de P4, 3 base de Msys e A = [S]g
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n +p2.

(Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais
que: SoT(x,y) = (x+3y,—x+3y) e ToS(z,y) =
(3 — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢Ges acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

(Facil) Considere as bases do IR*: o =
{(152)7(2a71)} e e = {(170)3(071)} €o Operador
. e (15 5

linear T tal que: [T]¢ = 15 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]5 é:
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Tipo da prova: 53

. (Média) Considere a transformagio linear T : IR® —
P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t%, T(0,1,1) = t42t%;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polinémio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (F4cil) Seja A a matriz canénica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais
que: SoT(z,y) = (x+3y,—z+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espago das matrizes de T
que satisfazem as condicBes acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Facil) Considere as bases do IR* o =
{(1,2),(2,-1)} e e = {(1,0),(0,1)} e o operador
. o (15 5
linear T tal que: [T] = 5 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]S é:

. (Variada) Responda V ou F:

(A) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(x1, 29, ..., xy) = (2,25, ..., 2),) onde a:l =0,
Th=x1 4+ 22, 5 =0, ) = 3 + T4,..., T =
011/21' = Z2i—1+ xzzxil =2,_1+ x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(B) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composi¢cdo de transfomagdes lineares que
ndo sdo operadores lineares.

6.

Péagina: 1

(C) Seja T uma transformagdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacao
linear com T serad nao injetiva.

(D) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR* e S : IR* — IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) =2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(E) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(Média) Seja S : Py — Masyo transformacgdo line-
ar tal que: S(ag + ait + ast? + ast® + ast?) =
( ag + a1 + aq a1 + 2a3 — aq )

a1+ay—as—as agp+3a1+ax+az—aq )
Sejam « base de P, 3 base de Maxo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n + p2.

. (Fécil) Considere a transformagdo linear 7' : IR® —

IR? dada por T'(z,y,2) = (z+y+z, 20—z, 02—y —22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é:

(a) {(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}
(B) {(17171)7( 0, 1)7(170 _1)}
(c) {(1,2,1),(1,0,-1),(1,-1,-2)}
(D) {(17171)a( a7231)7( ) 77 )}
(E) {(17—3,2),(1,0 -1),(0,1,1)}
(F) {(17_352)7( 1)7(1’_17_2)}
. (F4cil) Considere as bases do IR*: o =

{(13 2)7 (2a _1)} € 6 = {(L 1)7 (1
res lineares do IR? T e S tais que: T3 = < i g )

,—1)} e os operado-

1 0
das entradas de [T o S‘l]g é

e [S]5 = ( I ) A soma dos valores absolutos
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Tipo da prova: 54

1.

. (Facil) Considere as bases do IR%:

(Facil) Considere as bases do IR* o =

{(172)3(27_1)} ee = {(170)7(031)} €o operador
. o (15 5
linear T' tal que: [T]% = 15 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]% é:

. (Fécil) Considere a transformagdo linear T : IR® —

IR? dada por T'(x,y, 2) = (z+y+2z, 20—z, 2 —y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(4) {(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}

(B) {(1,1,1),(1,-2,1),(1,3,-2)}
(€ {(1,2,1),(1 70,—1),(1,— ,—2)}
(D) {(1,-3,2),(1,0,=1),(0,1,1)}
(B) {(1,1,1),(2,0,-1),(1,0,-1)}
(F) {(1,-3,2),(1,2,-1),(1,-1,-2)}

. (Média) Seja S : Py — Masyo transformagdo line-

ar tal que: S(ag + ait + axt® + ast® + a4t4) =
( ag + a1 + ay a1 + 2a3 — ay )

a1 +as—az —ag agp+3a1+ax+az—ag )
Sejam « base de P, (3 base de Mo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n —|—p2.

« =
{(1,2),(2,-1)} e = {(1,1),(1,—1)} e os operado-
3 2
(33)

1 1
e [S]5 = ( ) A soma dos valores absolutos

10
das entradas de [T o Sil]g é

res lineares do IR* T e S tais que: [T]5 =

. (Média) Considere a transformagio linear T : IR® —

P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%
T(0,—1,0) = 3 + t*. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

Péagina: 1

6. (Variada) Responda V ou F:

(8) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : IR — R'eS : IR* - IR° com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(B) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacdes lineares que
n3o s3o operadores lineares.

(C) Seja § : IR* — IR™ dada por:
S(z1,22, ..., xn) = (2,25, ...,2],) onde 2] =0,
Th =21+ X9, T4 =0, T) =23+ x4,...,35,_1 =
0,25 = Toi—1 + T24,..., 70 = Tp_1 + x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(D) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(E) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformaciao
linear com T serd n3o injetiva.

. (Avancada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(z,y) = (z+3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3 — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cGes acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Facil) Seja A a matriz candnica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = = seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.
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. (Fécil) Considere a transformagdo linear 7' : IR® —
IR? dada por T'(z,y, 2) = (v+y+z, 20—z, 2 —y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

A
B
C
D
E
F

1,1,1),(1,-2,1), (1,3, -2)}
1,-3,2),(1,0,-1), (01 1}
2,1,-3),(1,2 2),(0 2,2)}
1,1,1), (2,0, —1),( )}
1,-3,2), (1, 1),( -2)}
1

(
(
(
(
(
( ,2,1), (1,0, —1),(1,—1 ~2)}

) {(
) {(
) {(
) A(
) {(
) {(

. (Facil) Considere as bases do IR* o =
{(13 2)7 (27 _1)} € ﬁ = {(17 1)7 (17 _1)} € os operado—

H 2 : . a 3 2
res lineares do IR" T' e S tais que: [T]5 = ( 13

e [S]5 = < 1 (1) > A soma dos valores absolutos

das entradas de [T o Sil]g é

. (F4cil) Seja A a matriz candnica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotag3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Média) Seja S : Py — Masyo transformagdo line-
ar tal que: S(ag + ait + axt® + ast® + a4t4) =
( ag+ a1+ ayg a1 + 2a3 — ay )

a1 +as—az —ag agp+3a1+as+az—aqg )
Sejam « base de P, (3 base de Mo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n—|—p2.

. (Avancada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais
que: SoT(x,y) = (z+3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T

8.

Péagina: 1

que satisfazem as condicSes acima é um subespaco de
Msw«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Média) Considere a transformagdo linear T : IR* —

Py tal que: T(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (F4cil) Considere as bases do IR*: o =
{(1,2),(2,-1)} e e = {(1,0),(0,1)} e o operador
. e (15 5
linear T tal que: [T]¢ = 5 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]5 é:

(Variada) Responda V ou F:

(A) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacgio
linear com T serad nao injetiva.

(B) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-

fismo.
(C) Se¢ja S : IR* — IR™ dada por:
!/ / / /!
S(x1,x2, ..., xn) = (27,25, ..., z,,) onde 7 =0,
!/ !/ / !
Ty =21+ T2, 3 =0, T4y =23+ Tq,...,. Ty =
! ! ~
0,z9; = x2i—1 + *2i,....T,, = Tn—_1 + T. Entdo

dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(D) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacgdes lineares que
n3o sdo operadores lineares.

(E) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : IR — R'eS : IR* — IR’ com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) =2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.
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1. (Avangada) Considere isomorfismos S e T' do IR? tais

que: SoT(x,y) = (x+3y,—z+3y) eToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespaco de
Mswo. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Média) Seja S : Py — Msyyo transformagdo line-
ar tal que: S(ag + ait + aot? + ast® + aut*) =
( ap + a1 + aq a1+ 2a3 —aq )

ay + a2 —asz —aq a0+3a1+a2+a37a4 '
Sejam « base de P4, 3 base de Mayo e A = [S]‘g
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n+p?.

. (Fécil) Considere a transformagdo linear 7' : IR® —
IR? dada por T'(x,y, 2) = (z+y+2, 20—z, x—y—22).
Uma base do IR?® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(a) {(1,1,1),(1,-2,1),(1,3, =2)}
(B) {(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}
(©) {(1, =3, ),(1»27*1),(17 1,-2)}
(0) {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1,1)}
(E) {(1,1,1),(2,0, —1)7(17 =D}
(F) {(1,2,1),(1,0,=1), (1, =1, =2)}
. (F4cil) Considere as bases do IR* o =
{(1,2),(2,-1)} e € = {(1,0),(0,1)} e o operador

e (15 5
€ 15 10
valores absolutos das entradas de [T]S é

linear T tal que: [T] . A soma dos

Péagina: 1

. (F4cil) Considere as bases do IR*: o =

{(15 2)7 (2a _1)} € 6 = {(L 1)7 (1
res lineares do IR? T e S tais que: T3 = < i 3 )

,—1)} e os operado-

1 0
das entradas de [T o S‘l]g é

e [S]5 = ( b1 ) A soma dos valores absolutos

. (Média) Considere a transformacio linear T : IR® —

Py tal que: T(1,0,1) = 2+t —1% T(0,1,1) = t+2t%;
T(0,—1,0) = 3+ t>. Considere o polindmio p(t) =
T(3,-5,4). Marque p(1).

. (Facil) Seja A a matriz candnica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6§ graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

« (Variada) Responda V ou F:

(A) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(B) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformaciao
linear com T serd nao injetiva.

(C) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR* e S : R* — IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(D) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(z1, 9, ..., xy) = (2}, 24, ..., zl,) onde xl =0,
Th =121+ T, 25 =0, ) =23+ Tg,...,.TH_1 =
0,:[,’/22- = T9;—1 + in,...,x,,n =x,-1 + =,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(E) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicao de transfomagdes lineares que
nao s3o operadores lineares.
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1. (Avangada) Considere isomorfismos S e T' do IR? tais

que: SoT(x,y) = (x+3y,—z+3y) eToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespaco de
Mswo. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Fécil) Considere a transformagdo linear T : IR® —
IR? dada por T'(z,y, 2) = (x+y+z,20—2,x—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(A) {(2,1,-3),(1,2 2),(0,2,2)}

(B) {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1,1)}
() {(1,1,1), (1,72 1),(1,3,-2)}
(0) {(1,-3,2),(1,2,-1), (1, -1, -2)}
(E) {(1, ,1),(2,0,—1),(1,0,—1)}
(F) {(1,2,1),(1,0,-1),(1, -1, -2)}

3. (Variada) Responda V ou F:

(A) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(B) Seja T uma transformagdo linear ndo injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacio
linear com T serd nao injetiva.

(C) Seja S IR* — IR™ dada por:
S(x1, 29, ...y xy) = (2,25, ..., z),) onde a:1 =0,
xh=x1 4+ 22, 5 =0, ) = 3 + T4,..., T =
0,25 = T2i_1 + T24,....2), = Tp_1 + x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(D) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR'eS : R* - IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) = 3.

Péagina: 1

(E) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacgdes lineares que
n3o s3o operadores lineares.

. (Fé&cil) Seja A a matriz canénica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Média) Seja S : Py — Msyxo transformacdo line-

ar tal que: S(ag + ait + ast? + azt® + a4t4) =
( ao+a1+a4 (114’2(137(14 )

a1 +ags —asz — aq a0+3a1+a2+a3—a4 ’
Sejam « base de Py, (3 base de Msyo e A = [S]g
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n —|—p2.

. (Facil) Considere as bases do IR* o =
. e (155
linear T tal que: [T]¢ = 15 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]% é:

. (Média) Considere a transformacdo linear 7' : IR® —

P, tal que: T/(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%
T(0,—1,0) = 3 + t*. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (F4cil) Considere as bases do IR*: o =

{(15 2)7 (2a 71)} € ﬂ = {(L 1)7 (1
res lineares do IR* T e S tais que: [T]§ = < Z 3 )

,—1)} e os operado-

1 0
das entradas de [T o S’l]g é

e [S]5 = ( L1 ) A soma dos valores absolutos
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1.

4.

(Facil) Considere as bases do IR* o =
{(17 2)3 (27 _1)} € ﬁ = {(17 1)v (la _1)} € os operado—
: 2 . ) a 3 2
res lineares do IR" T' e S tais que: [T]5 = ( 4 3 >

N 11
e [S]5 = ( 1 0 ) A soma dos valores absolutos
das entradas de [T o S‘l]g é

. (F4cil) Considere as bases do IR* o =
{(172)3(27—1)} ee = {(170)7(031)} €o Operador
. w_ (15 5
linear T' tal que: [T]% = 15 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T é:

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(x,y) = (x+3y,—z+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

(Variada) Responda V ou F:

(A) Seja T uma transformagdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacio
linear com T serad n3o injetiva.

(B) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomagdes lineares que
nao s3o operadores lineares.

(C) Seja S IR* — IR™ dada por:
S(z1,x2, ..., xn) = (2,25, ...,x],) onde | = 0,
Th =121+ T, 5 =0, T) = T3 + Tq,..., T =
0,1"21- = ZT9;_1 + .1?2,‘,...,.%‘;1 = Zp—1 + x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(D) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

Pagina: 1

(E) E possivel encontrar transformages lineares
T : R — IR'eS : IR* - IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT)=3

. (Média) Seja S : Py — Msyxo transformacdo line-

ar tal que: S(ag + a1t + ast® + ast® + a4t4) =
( ao+a1+a4 (114’2(1370,4 )

a1 +ag —asz —aq a0+3a1+a2+a37a4 ’
Sejam « base de Py, (3 base de Msyo e A = [S]g
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n —|—p2.

. (Fécil) Seja A a matriz candnica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = z seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotagdo de # graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Média) Considere a transformagio linear T : IR® —

Py tal que: T/(1,0,1) = 2+t —t2;, T(0,1,1) = t42t2;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Fécil) Considere a transformagdo linear T : IR® —

IR? dada por T'(z,y, 2) = (z+y—+z, 20—z, x—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(a) {(1,-3,2), (1, 1)7<0,1,1)}
(8) {(1,1,1),(2,0, —1),< 0, —1)}
(©) {(2717—3),(172 2), (0,2, )}

(0) {(1,-3,2),(1,2,-1), (1, =1, -2)}
(E) {(1,2,1),(1,0,_1),(1,_1 _2)}
(F) {(1,1,1),(1,-2,1),(1,3,-2)}
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. (F4cil) Considere as bases do IR* o =
{(17 2)3 (27 _1)} € ﬁ = {(17 1)v (la _1)} € os operado—
. 2 . ) o (3 2
res lineares do IR" T' e S tais que: [T]5 = ( 4 3 >
10
das entradas de [T o S‘l]g é

e [S]5 = ( 1 ) A soma dos valores absolutos

. (F4cil) Considere as bases do IR* o =
{(1,2),(2,-1)} e e = {(1,0),(0,1)} e o operador
W (15 5
e\ 15 10

valores absolutos das entradas de [T é:

linear T tal que: [T] . A soma dos

. (Média) Considere a transformagio linear T : IR® —
P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t42t%;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Fécil) Considere a transformagdo linear 7' : IR® —
IR? dada por T'(x,y, 2) = (z+y+2,20—2, 2 —y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(a) {(1,-3,2),(1,2,-1), (1, -1, -2)}
(B) {(1,-3,2),(1 1),(0 L, 1)}
(C) {(1a271) ( ,0,71),(1, )}
(D) {(2517_ )’(17272)’(()’272)}

(E) {(1 1 1)7(2’())_1)’( )}
(F) {(1’1’1)7(17_271)’( )}

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais
que: SoT(z,y) = (x+3y,—z+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candénicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condicBes acima é um subespaco de
Ms«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

Péagina: 1

. (Média) Seja S : Py — Masyo transformagdo line-

ar tal que: S(ap + art + ast® + ast® + a4t4) =
< ag + a1 + ay a1 + 2a3 — ay >

a1 +as—az —ag ap+3a1+ax+taz—ag )
Sejam « base de P, 3 base de Maxo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n +p2.

. (F4cil) Seja A a matriz candnica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Variada) Responda V ou F:

(8) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR*e S : R* —» IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(B) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacgio
linear com T serad nao injetiva.

(C) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(x1, T2, ..., xy) = (27, 25, ..., z),) onde 2} =0,
Th=1x1+ X9, T4 =0, T) =23+ X4,..., 05 1 =
0,25 = T2;1 + T24,...,70, = Tp_1 + x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(D) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(E) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacgdes lineares que
n3o sdo operadores lineares.
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Tipo da prova: 60

1. (Avangada) Considere isomorfismos S e T' do IR? tais

que: SoT(x,y) = (x+3y,—z+3y) eToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespaco de
Mswo. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Facil) Considere as bases do IR* o =
{(17 2)a (2> *1)} ef= {(L 1)7 (L 71)} e os operado-

. 2 . ) o (3 2
res lineares do IR* T' e S tais que: [T]5 = ( 43 )

1 0
das entradas de [T o S’l]g é

e [S]5 = ( 11 ) A soma dos valores absolutos

. (Média) Seja S : Py — Masyo transformagdo line-
ar tal que: S(ag + ait + agt? + ast® + aut*) =
( ap + a1 + aq a1+ 2a3 —aq

a1 +az—az—ay ap+3a1+az+az—ay
Sejam « base de P, (3 base de Mo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n—|—p2.

. (Facil) Considere a transformac3o linear T : IR® —
IR? dada por T'(x,y, 2) = (v+y+z,20—2, 2 —y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(4) {(1,-3,2),(1,2,-1),(1, -1, -2)}
() {(1,1,1),(2,0 ),(1 -1}
(€) {(1,-3,2),(1,0, 1),(07171)}
(0) {(1,2,1),(1,0,-1),(1, -1, -2)}
(£) {(1,1,1),(1 ,—271),(1,3,—2)}
(F) {(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}

Péagina: 1

. (F4cil) Considere as bases do IR*: o =
{(1,2),(2,-1)} e e = {(1,0),(0,1)} e o operador
. e (15 5
linear T tal que: [T]% = 15 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]% é:

. (Variada) Responda V ou F:

(A) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(x1, T2, ..., xy) = (27, 25, ..., 7)) onde 7| =0,
Th =121+ T, 15 =0, T) =23+ Tq,...,TH_, =
0,93/% = Tg;—1 + SBQi,...,SC/n =x,_1 + =,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(B) Seja T uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformagdo
linear com T serd n3o injetiva.

(C) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(D) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacdes lineares que
n3o s3o operadores lineares.

(E) E possivel encontrar transformagdes lineares
T : R° — IR'eS : IR* — IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

+ (Fécil) Seja A a matriz candnica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotagdo de # graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Média) Considere a transformagdo linear T : IR® —

Py tal que: T(1,0,1) = 2+t —1% T(0,1,1) = t+2t%;
T(0,—1,0) = 3 + t*. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).
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Tipo da prova: 61

1. (Avangada) Considere isomorfismos S e T' do IR? tais

que: SoT(x,y) = (x+3y,—z+3y) eToS(x,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespaco de
Mswo. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

2. (Variada) Responda V ou F:

(A) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(x1, 29, ...y xn) = (2,25, ...,2),) onde z} =0,
Th =11+ X2, 5 =0, ) = T3 + T4,..., T, =
O,II% = Xo;_1 + 9327;,...,1’% =Tp_1+ Tp. Ent3o

dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(B) E possivel encontrar transformagdes lineares
T : R — IR*eS : R* — IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(C) Seja T' uma transformacdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacao
linear com T' serd nao injetiva.

(D) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(E) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composi¢cdo de transfomagdes lineares que
nao s3o operadores lineares.

3. (Facil) Considere a transformagdo linear T : IR® —

IR? dada por T'(x,y, 2) = (x+y+z,20—2, 2 —y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(») {(1,-3,2),(1,2,-1),(1,—-1,-2)}
(B) {(1,1,1),(1,-2,1),(1,3,—-2)}
(c) {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1,1)}
(D) {(1,1,1),(2,0,-1),(1,0,—1)}

Péagina: 1

(E)
(F)

(1,2,1),(1,0,-1),(1,-1,-2)}
(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}

{
{

. (Facil) Seja A a matriz candnica do operador que faz

uma reflexdo em torno da reta y = = seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (F4cil) Considere as bases do IR*: o =
{(1,2),(2,-1)} e e = {(1,0),(0,1)} e o operador
. e (155
linear T tal que: [T = 5 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]% é:

. (F4cil) Considere as bases do IR*: o =

{(1,2),(2,-1)} e s ={(1,1),(1,—1)} e os operado-

res lineares do IR2 T e S tais que: [T]g - < i g )

1 0
das entradas de [T'0 S~} é:

e [S]5 = ( b1 ) A soma dos valores absolutos

. (Média) Seja S : P, — Mayo transformagio line-

ar tal que: S(ag + ait + ast? + ast® + ast*) =
( aog + a1 + aq a1 + 2a3 — aq )

a1+ay—az—as ag+3a1+ax+az—as )
Sejam « base de P, 3 base de Maxo e A = [S]3.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n +p2.

. (Média) Considere a transformagio linear T : IR® —

Py tal que: T(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%;
T(0,—1,0) = 3+ t>. Considere o polindmio p(t) =
T(3,-5,4). Marque p(1).
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Tipo da prova: 62

1.

2.

3.

(Facil) Considere as bases do IR* o =
{(172)3(27_1)} ee = {(170)7(031)} €o operador
. e (15 5

linear T' tal que: [T]% = 15 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]% é:

(Variada) Responda V ou F:

(A) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicao de transfomagdes lineares que
nao s3o operadores lineares.

(B) Seja S : IR* — IR™ dada por:
S(x1, 22, ...y xy) = (2,25, ..., 7)) onde z} =0,
Th =11+ X, 5 =0, ) = T3 + T4,..., ;| =
O,II% = ZTo;—1 + 1‘27;,...,1’/” =Tp_1+ Tn. Ent3o

dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(C) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR* e S : IR* — IR° com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) = 3.

(D) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(E) Seja T uma transformacdo linear ndo injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacio
linear com T' serad nao injetiva.

(Facil) Considere a transformagdo linear T : IR® —
IR? dada por T'(z,y, 2) = (x+y+z,20—2,x—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(a) {(1,1,1),(2,0,-1), (1,0, -1)}
(B) {(1,1,1),(1,-2,1),(1,3,-2)}
(€) {(1,2,1),(1,0,-1), (1, =1, =2)}
(D) {(2,1,*3),(1,272),(0 )}

(B) {(1,-3,2),(1,0,-1),(0,1,1)}
(F) {(1,-3,2),(1,2, —1),( -1,-2)}

4,

. (Fécil)

Péagina: 1

(Média) Seja S : Py — Masyo transformacgio line-
ar tal que: S(ap + art + ast® + ast® + a4t4) =
< ag + a1 + ay a1 + 2a3 — ay >

a1 +as—az —ag ap+3a1+ax+taz—ag )
Sejam « base de P, 3 base de Maxo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n -+ p2.

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(x,y) = (x+3y,—x+3y) e ToS(z,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espago das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespaco de
Mosy>. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

(Facil) Seja A a matriz candnica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

Considere as bases do IR?: o =

{(1,2),(2,-1)} e B ={(1,1),(1,—1)} e os operado-
res lineares do IR* T e S tais que: [T = ( Z ; )

e [S]5 = ( 1 (1) ) A soma dos valores absolutos

das entradas de [T o 571]2 é

. (Média) Considere a transformagdo linear T : IR® —

Py tal que: T(1,0,1) = 2+t —1% T(0,1,1) = t+2t%;
T(0,—1,0) = 3 + t*. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).
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Tipo da prova: 63

. (Média) Considere a transformagio linear T : IR® —
P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t%, T(0,1,1) = t42t%;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polinémio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

. (Facil) Considere as bases do IR* a =
{(1,2),(2,-1)} e 8 ={(1,1),(1,—1)} e os operado-

. . 3 2
2 . a
res lineares do IR“ T' e S tais que: [T]5 = ( 43 )

. 11
e [S]5 = ( 1 0 ) A soma dos valores absolutos
das entradas de [T o 571]g é

. (Média) Seja S : Py — Msyyo transformagdo line-
ar tal que: S(ag + ait + ast? + ast® + aut*) =
( ap + a1 + aq a1 +2a3 —aq )

ay +az —asz —aq a0+3a1+a2+a37a4 '
Sejam « base de P, (3 base de Mo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n+p?.

. (Facil) Considere as bases do IR* o =
{(1,2),(2,-1)} e e = {(1,0),(0,1)} e o operador

linear T tal que: [T]¢ = 12 150

valores absolutos das entradas de [T]S é:

. A soma dos

. (F4cil) Seja A a matriz canénica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais
que: SoT(x,y) = (x+3y,—x+3y) e ToS(x,y) =
(3z — 3y, x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espaco das matrizes de T

1.

8.

Péagina: 1

que satisfazem as condicSes acima é um subespaco de
Msw«o. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

(Variada) Responda V ou F:

(A) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacgdes lineares que
n3o s3o operadores lineares.

(B) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

(C) Seja S IR* — IR™ dada por
S(x1, T2, ..., xn) = (2}, 25, ..., z),) onde 7} =0,
Th =121+ T, 15 =0, Ty = T3 + Tg,...,.TH;_1 =
0,25 = ;-1 + X2;,....T, = Tn_1 + T,,. Entdo
dimNu(S*¥) =k, onde k > 1.

(D) E possivel encontrar transformages lineares
T : R — IR'eS : IR* - IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) = 3.

(E) Seja T uma transformagdo linear n&o injetiva.
Entdo uma composta de qualquer transformacgao
linear com T serad nao injetiva.

(Facil) Considere a transformagdo linear T : IR® —
IR? dada por T'(z,y, 2) = (x+y+2,20—2, x—y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é:

(8) {(2,1,-3),(1,2,2),(0,2,2)}

(B) {(1,2,1),(1,0,-1),(1,-1,-2)}
(©) {(1,-3,2),(1,2,-1),(1,-1,-2)}
(D) {(1,-3,2),(1,0,—1),(0,1,1)}
(E) {(1,1,1),(1,-2,1),(1,3,-2)}
(F) {(1,1,1),(2,0,-1),(1,0,—-1)}
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. (F4cil) Considere as bases do IR* o =
{(172)3(27_1)} ee = {(170)7(031)} €o operador
. e (15 5
linear T' tal que: [T]% = 15 10 ) A soma dos

valores absolutos das entradas de [T]% é:

. (Fécil) Seja A a matriz candnica do operador que faz
uma reflexdo em torno da reta y = x seguida de uma
reflexdo em torno de OX. A matriz A pode também
ser vista como uma rotac3o de 6 graus. Seja s a soma
dos valores absolutos das entradas de A. Marque o
inteiro mais préximo de 6 + s.

. (F4cil) Considere as bases do IR* o =
{(17 2)3 (27 _1)} € ﬁ = {(17 1)v (la _1)} € 0s operado—

. . 3 2
2 . (63
res lineares do IR" T' e S tais que: [T]j = ( 43 >

e [S]5 = ( i (1] ) A soma dos valores absolutos

das entradas de [T o S‘l]g é

. (Facil) Considere a transformac3o linear T : IR® —
IR? dada por T'(x,y, 2) = (z+y+z,20—2, 2 —y—22).
Uma base do IR® formada por vetores do Nu(T) e
Im(T) é

(A) {(1 1 1)7(2’()’_1)7(1’0’ )}
(B) {(1,2,1)7( ;0,-1),(1,-1,-2)}
(©) {2 3),(1,272),( ,2,2)}

(0) {(1,1 1)7(17 2,1), (1,3, =2)}
(E) {(1’_372)7( 0, 1))(07171)}
(F) {(13_372)7( ) 7 1)7(17 )}

. (Média) Considere a transformagdo linear T': IR* —
P, tal que: T(1,0,1) = 2+t —t% T(0,1,1) = t+2t%;
T(0,—1,0) = 3 + t2. Considere o polindmio p(t) =
T(3,—5,4). Marque p(1).

Péagina: 1

6. (Avangada) Considere isomorfismos S e T do IR? tais

que: SoT(x,y) = (z+3y,—x+3y) e ToS(z,y) =
(3z — 3y,x +y). Considere nesta questdo apenas co-
ordenadas candnicas. O espago das matrizes de T
que satisfazem as condi¢cdes acima é um subespaco de
Mosy>. Encontre a base deste espaco que se obtém ao
se colocar o sistema que o define na forma escada. A
soma dos valores absolutos das entradas dessas ma-
trizes é:

. (Variada) Responda V ou F:

(A) Um operador linear pode ser obtido a partir de
uma composicdo de transfomacdes lineares que
n3o s3o operadores lineares.

(B) Seja S R* — IR™ dada por:
S(z1,22, ..., xn) = (2,25, ...,2],) onde 2] =0,
Th =21+ X, T4 =0, T) = x5 +x4,..,05_1 =
0,25 = Toi—1 + T24,..., 70y = Tp_1 + x,. Entdo
dimNu(S*) =k, onde k > 1.

(C) Seja T uma transformagdo linear n3o injetiva.
Ent3o uma composta de qualquer transformacao
linear com T serad nado injetiva.

(D) E possivel encontrar transformacdes lineares
T : R — IR*e S : R" - IR® com
dimNu(T) = 3, dimNu(S) = 2, dimIm(T) =
2, dimIm(S) = 2, dimNu(SoT) = 2 e
dimIm(SoT) =3.

(E) Um operador linear sobrejetivo é um isomor-
fismo.

. (Média) Seja S : Py — Masyo transformagio line-

ar tal que: S(ap + art + ast® + ast® + a4t4) =
( ag + a1 + ay a1 + 2a3 — ay >

a1 +as—az —as ap+3a1+ax+taz—ag )
Sejam « base de P, 3 base de Maxo e A = [S]5.
Sejam n = nulidade(A) e p = posto(A); marque
n +p2.



