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Tipo da prova: 0

1. Seja P ponto do espago que é intersecdo da reta

r=4+3t

s y=2-—1 t € IR com o plano 7 :
z=—-142t

x+vy+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

Marque 5d2.

o r+2y—2=5
" 20 —y+z=-2

2. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
axr —ay —az = —2a
s (a—Dz+2—-a)y—(a+1)z=a

2a—1)z+(2—-—a)y—(2a+1)z=1-a
Encontre o valor de @ > 0 tal que a solugdo (nica

do sistema tenha coordenada x = I

. Considere no IR a base 3 = {(—1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-}eamatriz[[]? = 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

a é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)', entdo
encontre o v = (a, b, c) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ c|.

. Considere os subespacos do IR*: Uy
2t —y+z—w=0 U, - x+7y+2z+7w—0
T+2y+z+2w=0 ez r—y—z—3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base viélida

para Uy + Us.

(») {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,-1),(0,0,1,—-2/7)}
(8) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
(¢) {(1,0,0, 2/3) (0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}
(D) {(2,— -1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

(E) {(0 0, 0 1) (0,1,2,3) ( 1 1,2,1)}

(F) {(1,1,0 1),(2,1,0,-3), (0,1,1,—2)}

. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:
Uy + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solugdo de sistema homogéneo é:

(A) 2+ Ty +22+Tw=0
(B)z—y—2z—-3w=0
(©) { 2z —y+z—w=0

r+2y+z24+2w=0

20 —y+z—w=0
r—y—z—3w=0

x—w/7=0

(E) { y—w=0
z—=2w/7=0
{ r+2w/3=0

)

y—w/3=0
z4+w/3=0
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6. Considere duas transformacdes lineares: T : IR? —
IR? dada por: T(1,2) = (2,—-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR?> — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — x).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"(-3,-1).

. Considere a matriz A = ( 117 Cll ) onde a,b € IR.

Responda V ou F:

(A) Uma condi¢do suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

(B) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizével.

(C) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(D) Sea=4eb=1entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(E) Se a =4eb=1 entdo uma base de autovetores

é {(Qv 1)) (27 _1)}

/ f(Hg(t)d.

Considere @ = {vy,v3} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2t,2 — ¢} (nesta ordem). Se p(t) = vq, entdo
marque 2p(1).

8. Considere P, com o p.i. {(f(t),9(t)) =

0. Responda V ou F:

(A) Sejam T : V. — U e S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-

brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim(V) = 35.

No espaco IR existe uma Unica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

Em IR? matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-horério é a matriz do operador
de rotagdo de 6 horério.

(E) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v,va,...,v,}. Podemos dizer que
[U1;U27v3]l = [U4,U5, "'avn]-
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Tipo da prova: 1

1. Considere os subespacos do IR U

2 —y+z—w=0 m+7y+2z+7w=0
U22 .
r—y—z—3w=0

r+2y+z2+2w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.

(») {(2,-1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

(B) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}
(¢) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(-1,1,2,1)}

(D) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
(E) {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,—-2)}

(F) {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,-1),(0,0,1,—-2/7)}

1 a

2. Considere a matriz A = < b1

), onde a,b € IR.
Responda V ou F:

(A) Sea=4eb=1entdo uma base de autovetores
€ {(27 1)? (2a _1)}

(B) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizavel.

(C) Uma condigdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

(D) Se a =1 ent3o basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(E) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

3. Considere no IR? a base 8 = {(-1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-}eamatriz[[]=[ 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

o é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)’, entdo
encontre o v = (a, b, c) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ c|.

4, Seja P ponto do espaco que é intersecdo da reta

r=4+3t
s y=2—1 t € IR com o plano 7 :
z=—14+2¢

x+y+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

) x+2y—2=5 °
T'{Qx—y+z:—2 Marque 5d-.
5. Responda V ou F:
(A) Sefam T : 'V — Ue S : U — W tais

que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim (V') = 35.

9. Considere P, com o p.i. (f(t),g(t)) = /

Pagina: 1

(B) No espago IR existe uma Unica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(C) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v1,ve,..,v,}. Podemos dizer que
[v1, va, 3]t = [vg, Vs, ..., V).

(D) Em IR?* matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-hordrio é a matriz do operador
de rotacdo de 6 horério.

(E) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

6. Considere duas transformacdes lineares: T’ : IR? —
IR? dada por: T(1,2) = (2,—-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR?* — IR? dada por S(z,y) = (v — 2y,y — x).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"Y(-3,-1).

7. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a

s (a—1Dz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—1)z+(2—a)y—(2a+1)z=1-a

Encontre o valor de a > 0 tal que a solu¢do Unica

do sistema tenha coordenada x = I

8. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:
Uy + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solu¢do de sistema homogéneo é:

x—w/7=0
(4) § y—w=0
z—2w/7T=0

(8) 2c —y+z—w=0
r+2y+z+2w=0

r+2w/3=0
(€ § y—w/3=0
z4+w/3=0

D) z—y—2z—-3w=0
(E) 2+ Ty +224+T7w=0

2 —y+z2z—w=0
(F) { r—y—z2—3w=0

f@)g(t)dt.

Considere « {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2t,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = vg, entdo
marque 2p(1).
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Tipo da prova: 2

1. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

Ui + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solugdo de sistema homogéneo é:

A)z—y—2—-3w=0
(B) 2+ 7y+2z+Tw=0

20 —y+z—w=0
() { r—y—2—3w=0

x—w/7=0
(D) § y—w=0
z—2w/7=0

(E) 20 —y+z—w=0
r+2y+z+2w=0

r+2w/3=0
F) { y-w/3=0
z4+w/3=0

2. Considere no IR® a base 8 = {(-1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[I]=( 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

o é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)", entdo
encontre o v = (a,b,c) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

1 a

. Considere a matriz A = < b1

), onde a,b € IR.
Responda V ou F:

(A) Sea=4eb=1 entdo uma base de autovetores
é {(27 1)’ (2’ _1)}’

(B) Sea=4eb=1entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(C) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizavel.

(D) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(E) Uma condigdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

4. Responda V ou F:

(A) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

(B) Sejam T : V. — U e § : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim(V) = 35.

Pagina: 1

(C) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v,va,...,u,}. Podemos dizer que
[v1, va, 3]t = [vg, Vs, ..., V).

(D) No espago IR existe uma Unica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(E) Em IR?* matriz inversa de um operador de
rotacdo de 6 anti-hordrio é a matriz do operador
de rotacdo de 6 horario.

1

5. Considere Py com o p.i. ((t), g(¢)) :/ F®)g()dt.

Considere @ = {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2t,2 — ¢t} (nesta ordem). Se p(t) = vg, entdo
marque 2p(1).

. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:

ar —ay —az = —2a
s (a—1Dz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—1)z+(2—-—a)y— (2a+1)z=1-a
Encontre o valor de a > 0 tal que a solu¢do Unica

13
do sistema tenha coordenada = = 1
. Considere os subespacos do IR*: Uy

r4+2y+24+2w=0 r—y—z2—3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para U; + Us.

{2x—y+z—w:0 U_{x+7y+2z—|—7w:0
2! :

() {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0), (0,0,0,1)}

(8) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(~1,1,2,1)}

() {(1,0,0, 1/7) (0,1,0,—1),(0,0,1,—2/7)}
O) {(2,-1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

(E) {(1,0,0, 2/3) (0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}
(F) {(1,1,0,-1),(2,1,0,—3),(0,1,1,-2)}

. Seja P ponto do espaco que é intersecio da reta

r=4+3t
s y=2-—1t t € IR com o plano 7 :
z=—-14+2t

x+y+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

o r+2y—2=5 2
r { % —yt oz —2 Marque 5d~.

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR?> —

IR* dada por: T(1,2) = (2,—-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR? — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — x).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"(-3,-1).
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Tipo da prova: 3

1. Considere no IR a base 8 = {(-1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[I][°=[ 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)', entdo
encontre o v = (a, b, ¢) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

1
. Considere P; como p.i. (f(t),g(t)) = / f)g(t)dt.

Considere a@ = {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 —2t,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = v, entdo
marque 2p(1).

3. Responda V ou F:

(A) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

(B) Sejam T : V. — U e S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim(V') = 35.

(C) No espaco IR existe uma tnica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e ao mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(D) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v,v9,..,v,}. Podemos dizer que
[’Ul,'UQ,’U?,]L = [U4)U57"'7’UTL]-

(E) Em IR* matriz inversa de um operador de

rotagcdo de 6 anti-hordrio é a matriz do operador
de rotacdo de 6 horario.

4. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:

ar —ay —az = —2a
s (a—Dz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—Dz+(2—-a)y—(2a+1)z=1-a
Encontre o valor de @ > 0 tal que a solucdo dnica

13
do sistema tenha coordenada x = I

. Seja P ponto do espago que é intersecdo da reta

r=4+3t
s y=2—1 t € IR com o plano 7 :
z=—14+2¢

x+vy+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

) x+2y—2=5 °
r.{ % — gtz = —2 Marque 5d-.

. Considere a matriz A = (

Péagina: 1

6. Considere duas transformacdes lineares: T : IR? —

IR? dada por: T(1,2) = (2,—-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR?> — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — x).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"(-3,-1).

1 a
b 1), onde a,b € IR.

Responda V ou F:

(A) Se a =4 e b= 1 entdo uma base de autovetores
€{(2,1),(2,-1)}

(B) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(C) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizével.

(D) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(E) Uma condi¢do suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

8. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

Uy + Us. Uma descricao vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solugdo de sistema homogéneo é:

) z—y—2—-3w=0

(8) 2c —y+z—w=0
r+2y+z+2w=0

r+2w/3=0
(€ § y—w/3=0
z4+w/3=0
x—w/7=0
(D) y—w=0
z—2w/7T=0

2c —y+z—w=0
(E) { r—y—2z—3w=0

(F) 2+ Ty +224+7w=0

. Considere os subespacos do IR*: Ux

{Qx—y—i—z—w:O U_{x+7y+2z—|—7w—0
z4+2y+z4+2w=0 2l z—y—2-3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para U; + Us.

(8) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}
(B) {(2,-1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

(c) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
(D) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(-1,1,2,1)}

() {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,—-1),(0,0,1,—-2/7)}
(F) {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,-2)}
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Tipo da prova: 4

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR?> —
IR? dada por: T(1,2) = (2,-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR* — IR? dada por S(x,y) = (z — 2y,y — z).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"'(-3,-1).

. Considere no IR® a base 3 = {(—1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-)}eamatriz[[] = 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

o é outra base do IR*. Se [v], = (7 14 21)*, entdo
encontre o v = (a, b, c) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

. Considere os subespacos do IR*: Uy :

{Qx—y—l—z—w:O U_{x+7y+2z+7w:0
2 .

T+2y+z4+2w=0 r—y—z—3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.

(») {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,—-2)}

(8) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
(¢) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}
(D) {(2,-1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

(E) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(-1,1,2,1)}

(F) {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,-1),(0,0,1,—2/7)}

1
[ swgwa
0

Considere o« = {v1,v2} a base ortogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 —2t,2 —t} (nesta ordem). Se p(t) = v, entdo
marque 2p(1).

. Considere P; com o p.i. {f(t),g(t)) =

. Responda V ou F:

(A) Sejam T : V. — UeS : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nwu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim (V') = 35.

(B) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

(C) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v1,v9,..,v,}.  Podemos dizer que
[v1, 2, V3] = [v4, Vs, ..., Vp).

(D) Em IR* matriz inversa de um operador de
rotacdo de 0 anti-hordrio é a matriz do operador
de rotacdo de 6 horario.

(E) No espago IR existe uma dnica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

0. Considere a matriz A = (

Pagina: 1

6. Seja P ponto do espago que é intersecdo da reta

rx=4+43t
S y=2-—t t € IR com o plano 7 :
z=—-1+4+2t

x+y+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

o r+2y—2=5 2
r.{ % — gtz 2 Marque 5d-.

. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:

ar —ay —az = —2a
s (a—Dzx+2—a)y—(a+1)z=a
2a—1z+2—-—a)y— 2a+1)z=1-a
Encontre o valor de a > 0 tal que a solu¢do Unica

1
do sistema tenha coordenada x = 713.

. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

Ui + Us. Uma descricdo valida para este subespa-
¢o como conjunto-solucdo de sistema homogéneo é:

xr—w/7T=0
(A) § y—w=0
z—2w/7T=0

(8) 2 —y+z2z—w=0
z+2y+z2+2w=0

2 —y+z2z—w=0
©) { r—y—z—3w=0

(D) x+Ty+22+T7Tw=0
(E)z—y—2—-3w=0

z+2w/3=0
(®) { y-w/3=0
z4+w/3=0

1

a
b1 ) onde a,b € IR.

Responda V ou F:

(A) Sea=4eb=1 entdo uma base de autovetores
é {(27 1); (27 *1)}
(B) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo

menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizével.

(C) Uma condi¢do suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

(D) Se a =1 ent3o basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(E) Sea=4eb=1entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.
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Tipo da prova: 5 Péagina: 1

1. Seja P ponto do espago que é intersecdo da reta (B) Sea=4eb=1entdo uma base de autovetores
5 gi 2_1_475_ of t € IR com o plano m : (C) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
x+vy+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta diagonalizavel.

J r+2y—2=5 2 (D) Sea=4eb=1entdo 3 e 1 sdo os autovalores
r {2xy+z2 Marque 5d°. de A

(E) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo

2 . menos um autovalor entdo podemos concluir que
. Considere os subespacos do IR™: Uy A é diagonalizavel.

2z —y+z—w=0 U, - z+7y+2z+7w—0
T+2y+z4+2w=0 2l z—y—2-3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida

para U + Us. 6. Considere duas transformacdes lineares: T : IR —
IR? dada por: T(1,2) = (2,—-1), T(2,1) = (1,1), e
(A) {(1 O 0 0) (0517070)?(0707170)3(07070a 1)} S : IR2 — RQ dada por S(I,y) = (l‘ — 2y7y — l')
B) {(2 1.2.1.2).(1.7.2 arque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
(){(’ )(’ )7(’7’ 77)} y*l 3 1 d d d d S
 (0.0.03/9)00,10, 119, 00,110} Sy
(D) {(13170 ) (27170 3) (0,1,1,—2)}
(E) {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,~1), (0,0, 1, =2/7)} 7. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
(F) {(0 O O 1) (05 17273) ( 17 1a2a 1)} ar —ay —az = —2a
s (a—1Dz+2-a)y—(a+1)z=a
2a—1)z+(2—a)y—(2a+1)z=1-a
3. Responda V ou F: Encontre o valor de a > 0 tal que a solugdo Unica
(A) Para cada operador linear invertivel, existe um do sistema tenha coordenada x = T4
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

(B) Sejam T : V. — U e S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e 8. Considere no IR? a base 8 = {(-1,1,0),(2,0,1),

dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so- 1 1 1
brejetiva e S ¢ injetiva, podemos afirmar que (0,1,-1)}eamatriz[[]=| 1 -1 2 |, onde
dim (V') = 35. 2 1 -1

(C) Considere uma base ortogonal de V: a € outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)", entdo
a = {v1,v9,...,0n}. Podemos dizer que encontre o v = (a, b, ¢) em coordenadas canbnicas, e
[Ulav%vfﬁ]L = [U47U5a-~'71}n]- marque |a+b+c|

(D) No espago IR existe uma dnica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo

concorrente com cada uma delas. 9. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:
(E) Em IR? matriz inversa de um operador de Ui + Uz. Uma descricdo valida para este subespa-
rotacdo de @ anti-hordrio é a matriz do operador ¢o como conjunto-solugdo de sistema homogéneo é:

de rotacdo de 6 horario.

r—w/7T=0
! (4) ¢ y—w=0
4. Considere P, com o p.i. (f(t),g(t)) = / f)g(t)dt. 2 —2w/7T=0
0

Considere @ = {wy,v3} a base ortogonal obtida (B) o+ Ty + 224+ Tw =0
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base 9 _0
{1 — 2¢,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = ve, entdo () { Toytzow=

r—y—2z—3w=0
marque 2p(1).

(D) 2 —y+z2z—w=0
r+2y+z+2w=0

5. Considere a matriz 4 = < ll) Oll ) onde a,b € IR. x+2w/3=0
Responda V ou F: (E) Z;Z;g B 8
(4) Uma condic3o suficiente para existéncia de au- (F) 2—y—2—3w=0

tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.
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Tipo da prova: 6

1. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

Ui + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solugdo de sistema homogéneo é:

20 —y+z—w=20
(8) { r—y—z2—3w=0

r+2w/3=0
(B) § y—w/3=0
z4+w/3=0
C)z—y—2—-3w=0
x—w/7=0
(D) § y—w=0
z—=2w/7=0

(E) 20 —y+z—w=0
z4+2y+z4+2w=0

(F) 24+ 7y +2z4+Tw=0

2. Considere os subespacos do IR*: Uy
{2xy+zw0 U.{x+7y+22+7w0
2! )

r+2y+24+2w=0 r—y—z2—3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.

(») {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}
(8) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(—1,1,2,1)}
(¢) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
(p) {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,-1),(0,0,1,—-2/7)}
(E) {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,—2)}
(F) {(2,-1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

3. Considere a matriz A = < 2 ? ) onde a,b € IR.

Responda V ou F:

(A) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizavel.

(B) Uma condigdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

(C) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(D) Sea=4eb=1entdo uma base de autovetores
é {(27 1)7 (2, _1)}

(E) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

4. Responda V ou F:

(A) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v,v9,...,v,}. Podemos dizer que
[1)171}27'03]L = ['U4,'U5,...7Un].

. Considere P; com o p.i. (f(t),9(t)) = /

Pagina: 1

(B) Sejam T : V. —- Ue S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim (V') = 35.

(C) Em IR? matriz inversa de um operador de
rotacdo de 6 anti-horario é a matriz do operador
de rotacdo de 6 horério.

(D) No espago IR existe uma Unica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(E) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:

ar —ay —az = —2a
s (a—1Dz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—1)z+2—-a)y—(2a+1)z=1-a
Encontre o valor de a > 0 tal que a solugdo dnica

do sistema tenha coordenada x = I

. Considere no IR® a base 3 = {(—1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[[]=| 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)’, entdo
encontre o v = (a, b, ¢) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

ft)g(t)dt.

Considere o {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2t,2 — ¢} (nesta ordem). Se p(t) = vg, entdo
marque 2p(1).

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR?> —

IR? dada por: T(1,2) = (2,—-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR* — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — z).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"'(-3,-1).

. Seja P ponto do espaco que é intersecio da reta

r=4+3t
s y=2-—1t t € IR com o plano 7 :
z=-14+2t

x4+ y+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

Jr+2y—2=5 2
r { % —y oz = —2 Marque 5d~.
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. Considere os

Tipo da prova: 7

. Seja P ponto do espago que é intersecdo da reta

r=4+3t
s y=2-—1 t € IR com o plano 7 :
z=—142t

x+vy+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

o r+2y—2=5 2
r.{ %yt 2= 2 Marque 5d~.

. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

1 5. Uma descricio vali ara e ubespa-
Uy + Us. Uma descricdo vélida ste subespa
¢o como conjunto-solugdo de sistema homogéneo é:

2z —y+z—w=0
(4) { r—y—z2—3w=0

z+2w/3=0
(B) § y—w/3=0
z4+w/3=0

C) z+Ty+2z4+Tw=0
D) r—y—2—3w=0

(E) 20 —y+z—w=0
r+2y+2z+2w=0

x—w/7=0
(F) § y—w=0
z—2w/7=0

subespacos do  IR*: Uy :
2c —y+z—w=0
r+2y+2z+2w=0

Marque a alternativa que apresenta uma base vilida

para Uy + Us.

(») {(2,-1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

(8) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}

(C) {(151707_1)5(2717()’ —3),(0,1,1,—2)}

(D) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}

(E) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(-1,1,2,1)}

(F) {(130707*1/7)7(031a0771)3(07071772/7)}

. Considere no IR® a base 3 = {(—1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
0,1,-1)}eamatriz[[]=[ 1 -1 2 , onde
«
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)', entdo
encontre o v = (a, b, c) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR?> —
IR? dada por: T(1,2) = (2,—1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR* — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — x).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
7)1 (-3,-1).

r4+Ty+2z2+Tw=0
U, :
r—y—2z—3w=0

6.

7.

8.

0.

Pagina: 1

Responda V ou F:
(A) Sejam T : V. — U e S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e

dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S € injetiva, podemos afirmar que
dim (V') = 35.

(B) Em IR? matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-hordrio é a matriz do operador
de rotacdo de 0 horario.

(C) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

(D) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v,va,...,v,}. Podemos dizer que
1
[U11U27’U3] = [1)471)57 '“7UTL]'

(E) No espago IR existe uma (nica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

f(t)g(t)dt

Considere @ = {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2t,2 — ¢} (nesta ordem). Se p(t) = vg, entdo
marque 2p(1).

Considere P; com o p.i. (f(t),g(t)) = /

1

Considere a matriz A = ( b

111 > onde a,b € IR.
Responda V ou F:

(A) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizdvel.

(B) Se a =1 ent3o basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(C) Sea=4eb=1entdo uma base de autovetores
é {(2a 1)) (27 _1)}

(D) Uma condi¢do suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrério ao de b.

(E) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a

s (a—1Dz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—1)z+2—-a)y— (2a+1)z=1-a

Encontre o valor de a > 0 tal que a solu¢do Unica

1
do sistema tenha coordenada x = —Z?).
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Tipo da prova: 8

1. Considere duas transformacdes lineares: T : IR? —

IR? dada por: T(1,2) = (2,-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR?> — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — ).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"'(-3,-1).

1
. Considere P; com o p.i. (f(t),g(t)) = / f)g(t)dt.

Considere a@ = {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 —2t,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = v, entdo
marque 2p(1).

3. Responda V ou F:

(A) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v1,v9,...,Un}. Podemos dizer que
[v1,v2, 03] = [v4g, V5, ..., V).

(B) No espago IR existe uma Unica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(C)Sefam T : V. — UeS : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim (V') = 35.

(D) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

(E) Em IR* matriz inversa de um operador de
rotacdo de 6 anti-hordrio é a matriz do operador
de rotacdo de 0 horario.

1 a

4. Considere a matriz A = < b1

), onde a,b € IR.
Responda V ou F:

(A) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizével.

(B) Sea=4eb=1entdo uma base de autovetores
é {(27 1)7 (25 _1)}

(C) Uma condigdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

(D) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 s3o os autovalores
de A.

(E) Se a =1 ent3o basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

5. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

Uy + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solu¢do de sistema homogéneo é:

A)z—y—2—3w=0

Péagina: 1
r—w/7T=0
(B) § y—w=0
z—=2w/7T=0
x+2w/3=0
(€) 4 y—w/3=0
z4+w/3=0

(D) x4+ Ty +224+Tw=0

2r—y+z2z—w=0
(E) { r—y—2—3w=0

(F) 2 —y+z2z—w=0
z+2y+2z4+2w=0

. Considere no IR® a base 3 = {(—1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[I] = 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)’, entdo
encontre o v = (a,b,c) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:

ar —ay —az = —2a
s (a—1lz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—1)z+(2—a)y— 2a+1)z=1—-a
Encontre o valor de a > 0 tal que a solu¢do Unica

do sistema tenha coordenada x = I

. Seja P ponto do espaco que é intersecio da reta

r=4+ 3t
s y=2—1 t € IR com o plano 7w :
z=-14+2t

x4+ y—+2z =1 Seja d a distdncia de P a reta

. r+2y—2z=>5 )
T'{ 2 —y+z=—2 Marque 5d°.

. Considere os subespacos do IR*: Uy

{2x—y+z—w:0 U_{x+7y+2z—|—7w—0
r+2y+z+2w=0 2V z2—y—2z—-3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.

(a) {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,-2)}

(8) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
(c) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(-1,1,2,1)}

(@) {(2,-1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

() {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,-1),(0,0,1,—2/7)}
(F) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}
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Tipo da prova: 9

1. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a
s (a—Dz+2—-a)y—(a+1)z=a

2a—1z+2—-a)y—(2a+1)z=1-a
Encontre o valor de a > 0 tal que a solugcdo (nica

do sistema tenha coordenada =z = I

. Seja P ponto do espago que é intersecdo da reta

r=4+3t

s y=2-—1 t € IR com o plano 7 :
z=—-14+2t

x+y+z =1 Seja d a distdncia de P a reta

Marque 5d2.

. T+2y—2=5
Nl 2z —y+z=-2

. Considere no IR a base 3 = {(—1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-)}eamatriz[[]? = 1 -1 2 |, onde
2 1 -1
o é outra base do IR*. Se [v], = (7 14 21)*, entdo

encontre o v = (a, b, c) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

4. Considere duas transformacdes lineares: T : IR? —
IR? dada por: T(1,2) = (2,-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR? — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — ).

Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"'(-3,-1).

. Considere os subespacos do IR*: Uy

2r—y+z—w=0 eUs -
r+2y+z+2w=0 2l z—y—2—3w=0

Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.

(A) {(1,1,0,
(B) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,~1/3),(0,0,1,1/3)}
(€) {(0,0,0,1),(0,1,2,3), (~1,1,2,1)}

(o) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
(E) {(

(F) {(

~1),(2,1,0,-3),(0,1,1,-2)}

E 100—Un (0,1,0,—1),(0,0,1,—2/7)}

F) {(2,-1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

6. Responda V ou F:

(A) Em IR? matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-hordrio é a matriz do operador
de rotagdo de @ horario.

(B) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v,v9,..,v,}. Podemos dizer que
[v17U27U3] = [U47’U57"'7U’n]'

x+7y+2z+7w—0

Pagina: 1
(C)Sejam T : V. —- UeS : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e

dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim(V) = 35.

(D) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

(E) No espago IR existe uma Unica reta que é orto-

gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

7. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:
Ui + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solu¢do de sistema homogéneo é:

r—w/7T=0
(4) ¢ y—w=0
z—=2w/7T=0

B)z—y—2z—3w=0
(C) z+Ty+2z24+T7w=0

z+2w/3=0
(D) § y—w/3=0
z4+w/3=0

2 —y+z—w=0
r+2y+z+2w=0
2 —y+z—w=0
r—y—z—3w=0

1 a

8. Considere a matriz A = ( b1

), onde a,b € IR.
Responda V ou F:

(A) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 sdo os autovalores

de A.
(B) Sea=4eb=1 entdo uma base de autovetores
é {(27 1); (27 _1)}

(C) Uma condigdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

(D) Se a =1 ent3o basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(E) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizavel.

1
/ F(D)g(t)dt.

Considere « {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2t,2 — ¢} (nesta ordem). Se p(t) = vq, entdo
marque 2p(1).

0. Considere P, com o pi. (f(t),q(t)) =
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Tipo da prova: 10

. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a

s (a—Dz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—1z+2—-a)y—(2a+1)z=1-a

Encontre o valor de a > 0 tal que a solugcdo (nica

do sistema tenha coordenada =z = I

. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:
Ui + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solucdo de sistema homogéneo é:

A)z—y—2z—-3w=0
20 —y+z—w=0
(B) r—y—z—3w=0
(C) 2+ Ty+2z+Tw=0
20 —y+z—w=0
(0) ,

x

x

{ r+2y+z+2w=0
r+2w/3=0
y—w/3=0
z4+w/3=0
x—w/7=0
y—w=20
z—=2w/7=0

. Seja P ponto do espago que é intersecdo da reta

r=4+3t
s y=2—1t t € IR com o plano 7 :
z=—14+2¢

r+y+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

) z+2y—2=5 ,
T{Qx—y+22_2 MarqueBd,

1 a

. Considere a matriz A = < b1

), onde a,b € IR.
Responda V ou F:

(A) Uma condi¢do suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrério ao de b.

(B) Se os valores de @ e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizavel.

(C) Sea=4eb=1entdo uma base de autovetores
é {(27 1)7 (25 _1)}

(D) Se a =1 ento basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(E) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR?> —
IR? dada por: T(1,2) = (2,-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR* — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — x).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
7)1 (-3,-1).

Pagina: 1

6. Considere no IR? a base 8 = {(-1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[I][°=[ 1 -1 2 |, onde
2 1 -1
« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)’, entdo
encontre o v = (a, b, ¢) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

. Considere os subespacos do IR*: Uy :
{2x—y+z—w:0 U_{x+7y+2,z+7w20
2! .

c+2y+z4+2w=0 r—y—z—3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base valida
para U; + Us.

(a) {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,—-2)}

() {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
(c) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(-1,1,2,1)}

(D) {(2,-1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

() {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,—-1),(0,0,1,—-2/7)}
(F) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}

1

. Considere P; com o p.i. (f(t),g(t)) = / f(®)g(t)dt.

Considere @ = {v1,v3} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2t,2 — ¢} (nesta ordem). Se p(t) = vg, entdo
marque 2p(1).

0. Responda V ou F:

() Sejam T : V. —- Ue S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S € injetiva, podemos afirmar que
dim (V') = 35.

(B) Em IR* matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-horério é a matriz do operador
de rotacdo de 6 horério.

(C) No espago IR existe uma Unica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(D) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

(E) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v1,ve,..,v,}. Podemos dizer que
1
[’Ul,'UQ,U3] = ['U4,'U5, "'av’n]-
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Tipo da prova: 11

1. Responda V ou F:

(A) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

(B) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v1,v9,..,v,}. Podemos dizer que
[v1, 2, 03] = [v4, Vs, ..., V).

(C) No espaco IR existe uma dnica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(D) Em IR* matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-hordrio é a matriz do operador
de rotagdo de @ horario.

(E) Sejam T : V. — U e § : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim(V) = 35.

2. Considere a matriz A = < 11) Cll

), onde a,b € IR.
Responda V ou F:

(A) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(B) Sea=4eb=1entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(C) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizével.

(D) Sea=4eb=1entdo uma base de autovetores
é {(27 1)7 (21 _1)}

(E) Uma condi¢do suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrdrio ao de b.

3. Considere no IR? a base 8 = {(-1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[I]=( 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

o é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)’, entdo
encontre o v = (a, b, c) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ c|.

4. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a
s (a—Dz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—Dz+2-a)y—(2a+1)z=1-a
Encontre o valor de @ > 0 tal que a solu¢do tnica

do sistema tenha coordenada x = I

Pagina: 1

5. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

Ui + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solu¢do de sistema homogéneo é:

x+2w/3=0
(4) ¢ y—w/3=0
z4+w/3=0

(8) 2 —y+z2z—w=0
r+2y+z+2w=0

2z —y+z—w=0
() { r—y—2—3w=0

D) z—y—2z—3w=0

r—w/7T=0
(E) { y—w=0
z—2w/7T=0

(F) 2+ Ty +224+T7w=0

. Considere os subespacos do IR™: Uq

{Qx—y—l—z—w:O U_{x+7y+2z—|—7w—0
c4+2y+z4+2w=0 2V z—y—2—-3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para U; + Us.

(a) {(1,0,0, 0) (0,1,0,0), (0,0,1,0), (0,0,0,1)}
(B) {(2,—1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

() {(1,0,0, —1/7) (0,1,0,—1),(0,0,1,-2/7)}
(d) {(1,1,0,-1),(2,1,0,—3),(0,1,1,-2)}

(E) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(~1,1,2,1)}

(F) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}

1

. Considere P; com o p.i. (f(t),g(t)) = / f(t)g(t)dt.

Considere « {v1,v2} a base ortogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2¢t,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = vq, entdo
marque 2p(1).

. Seja P ponto do espaco que é intersecio da reta

r=4+43t
S y=2-1 t € IR com o plano 7 :
z=—-1+4+2t

x+y+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

S r+2y—2=5 2
r.{ % —y oz —2 Marque 5d-.

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR?> —

IR? dada por: T(1,2) = (2,-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR*> — IR? dada por S(x,y) = (z — 2y,y — z).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
)" (=3,-1).
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Tipo da prova: 12

1. Considere no IR a base 8 = {(-1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[I][°=[ 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)', entdo
encontre o v = (a, b, ¢) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

. Seja P ponto do espago que é intersecdo da reta

r=4+3t
s y=2-—1 t € IR com o plano 7 :
z=—142t

r+vy+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

Jr+2y—2=5 2
r.{ %yt 2= —2 Marque 5d“.

. Considere a matriz A = < 1 a

b1 ) onde a,b € IR.

Responda V ou F:

(A) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(B) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(C) Uma condigdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

(D) Sea=4eb=1entdo uma base de autovetores
é {(27 1)’ (2’ _1)}

(E) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizével.

. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a

s (a—Dz+2—-a)y—(a+1l)z=a
2a—Dz+(2—-a)y—(2a+1)z=1-a

Encontre o valor de @ > 0 tal que a solucdo dnica

do sistema tenha coordenada xz = I

. Considere duas transformaces lineares: T : IR*> —
IR? dada por: T(1,2) = (2,—1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR* — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — x).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o

T)"'(-3,-1).

. Responda V ou F:

(A) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v,ve,..,v,}. Podemos dizer que
[v1, v, V3] = [v4, V5, ..., Vp)].

(B) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

Pagina: 1

(C)Sejam T : V. —- UeS : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim (V') = 35.

(D) Em IR* matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-horério é a matriz do operador
de rotac3o de 6 horério.

(E) No espaco IR existe uma tnica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

7. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

Ui + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solucdo de sistema homogéneo é:

x—w/7=0
(4) § y—w=0
z—2w/7T=0

2c —y+z—w=0
(B) { r—y—2z—3w=0

©) 2r—y+z—w=0
r+2y+z2z+2w=0

(D) 2+ Ty +22+Tw=0

x+2w/3=0
(E) { y—w/3=0
z4+w/3=0

F)z—y—2z—-3w=0

1

. Considere P; com o p.i. {f(t),g(t)) = / f(t)g(t)dt.

Considere @ = {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 —2t,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = vq, entdo
marque 2p(1).

. Considere os subespacos do IR*: Ux

{Qx—y—i—z—w:O U_{x+7y+2z—|—7w—0
z4+2y+z4+2w=0 ebar r—y—z—3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para U; + Us.

(8) {(1,0,0, 2/3) (0,1,0,-1/3),(0,0,1,1/3)}
B) {(2,— -1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

() {(0,0,0, 1) 0,1,2,3),(-1,1,2,1)}

(p) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
() {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,-1),(0,0,1,—-2/7)}
(F) {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,—-2)}
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Tipo da prova: 13

1
. Considere P; como p.i. (f(t),¢g(t)) = / f)g(t)dt.

Considere a@ = {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2¢,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = ve, entdo
marque 2p(1).

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR?> —
IR? dada por: T(1,2) = (2,—1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR* — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — x).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
7)1 (-3,-1).

. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a

s (a—Dz+2—-a)y—(a+1l)z=a
2a—Dz+(2-a)y—(2a+1)z=1-a

Encontre o valor de @ > 0 tal que a solucdo dnica

13
do sistema tenha coordenada = = I

. Considere no IR® a base 3 = {(—1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
, 1, — € a matriz = — , onde
0,1,-1 iz [1)° 1 -1 2 d
2 1 -1

a é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)', entdo
encontre o v = (a, b, ¢) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

. Considere os subespacos do IR*: Uy

2r—y+z—w=0 m—l—7y+2z+7w=0
Us : .
r—y—z—3w=0

r+2y+z2+2w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.
(2) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(—1,1,2,1)}
(8) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}
(¢) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
() {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,—2)}
(E) {(2,- 171, 1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}
(F) {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,-1),(0,0,1,—-2/7)}

6. Responda V ou F:

(A) No espaco IR existe uma dnica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, € a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(B) Sejam T : V. — U e § : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim(V) = 35.

. Considere a matriz A = (

Pagina: 1

(C) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v,va,...,u,}. Podemos dizer que
[v1, va, 3]t = [vg, Vs, ..., V).

(D) Em IR?* matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-hordrio é a matriz do operador
de rotacdo de 6 horério.

(E) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

7. Seja P ponto do espaco que é intersecdo da reta

r=4+3t
s y=2—t t € IR com o plano 7 :
z=—-14+2¢

x4+ y—+2z =1 Seja d a distdncia de P a reta

) x+2y—2=5 ,
T’{ 2 —y+z=—2 Marque 5d°.

1 a
b1 ) onde a,b € IR.

Responda V ou F:

(A) Sea=4eb=1 entdo uma base de autovetores
€{(2,1),(2,-1)}

(B) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(C) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizavel.

(D) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(E) Uma condigdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

0. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

Ui + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solucdo de sistema homogéneo é:

x+2w/3=0

W y-wB=0
z4+w/3=0

(B) 2+ Ty +2z4+7w=0
x—w/7=0

(€ y—w=0
z—2w/7T=0

(D) 2 —y+z—w=0
r+2y+z+2w=0

2 —y+z2z—w=0
(E) { r—y—2—3w=0

F)z—y—2—-3w=0
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Tipo da prova: 14 Pagina: 1

1

: 4 o
1. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito: 5. Considere Picomop.i. (f(1),g(t)) = / F(D)g(t)dt.

Ui + Us. Uma descricdo vélida para este subespa- 0
¢o como conjunto-solucdo de sistema homogéneo é: Considere @ = {wy,v2} a base ortogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2¢t,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = vq, entdo
(){2m—y+z—w:O marque 2p(1).
r+2y+z+2w=0

(B) x4+ Ty +224+Tw=0
6. Seja P ponto do espaco que é intersecdo da reta

C)z—y—2—-3w=0 =4+ 3¢
x4+2w/3=0 s y=2-—1t t € IR com o plano 7 :
(D) § y—w/3=0 z=—1+2t
z+w/3=0 x4+ y+ 2z =1 Seja d a distdncia de P a reta
Jr+2y—2=5 o
r—w/7T=0 T'{Qx—y+z:—2 Marque 5d°.
(E) § y—w=0
z—2w/7=0
F 20 —y+z—w=0 7. Considere os subespacos do IR*: Uy :
(F) r—y—2z—3w=0 2e—y+z—w=0 U, - T+ Ty+2z+7w =0
z4+2y+z4+2w=0 2l z—y—2z-3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.
2. Considere no IR® a base 8 = {(-1,1,0),(2,0,1),
1 1 1 (A) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,*1/3),(0,0,1,1/3)}
(0,1,-)}eamatriz[[]=[ 1 -1 2 |, onde (B) {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,-2)}
2 1 -1
. C 1,0,0,-1/7),(0,1,0,-1),(0,0,1,—-2/7
o é outra base do IR?. Se [v], = (7 14 21)’, entdo (©) {( /7):( ) ( /)
encontre o v = (a, b, c) em coordenadas candnicas, e ®) {(2,-1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}
marque |a + b+ c|. () {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(—1,1,2,1)}
(F) {(170’ 0’ 0)7 <O7 1’ 07 0)7 (0? 0? 1) 0)7 (07 07 07 1)}

3. Consid iz A= (1 @ de a,b € IR.
RonS| edre j/ ma Fnz b o1 ) o 8. Responda V ou F:
esponda V ou F:

(A) Sejam T : V. — U e S : U — W tais

(A) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
diagonalizavel. dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
. . brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
(B) Se os valores de a e b fo~rem tais que existe pelo dim(V') = 35.
menos um autovalor entdo podemos concluir que ) )
A & diagonalizével. (B) No espaco IR existe uma dnica reta que é orto-

gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo

(C) Uma condigdo suficiente para existéncia de au- concorrente com cada uma delas.

tovalores é que a tenha sinal contrdrio ao de b. .
a (C) Considere uma base ortogonal de V:

(D) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 sdo os autovalores a = {vi,vs,...,v,}. Podemos dizer que
de A. [v1, va, 3]t = [vg, Vs, ..., V).

(E) Sea=4eb=1entdo uma base de autovetores (D) Em IR? matriz inversa de um operador de
é{(2,1),(2,-1)} rotagdo de 6 anti-hordrio é a matriz do operador

de rotacdo de 6 horério.

(E) Para cada operador linear invertivel, existe um

4. Considere o seguinte sistema, onde a € IR: produto interno que o torna um operador orto-

ar —ay —az = —2a gonal.
s (a—Dz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—1z+2—a)y—(2a+1)z=1-a
Encontre o valor de @ > 0 tal que a solucdo dnica 9. Considere duas transformacdes lineares: T : IR* —
: IR? dada por: T(1,2) = (2,—-1), T(2,1) = (1,1), e
h = —— 9 I ' 9 9 ’
do sistema tenha coordenada = 1 S: IR — IR dada por S(z.y) — (¢ — 2,y — ).

Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"'(-3,-1).
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Tipo da prova: 15

1. Considere no IR a base 8 = {(-1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[I][°=[ 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)', entdo
encontre o v = (a, b, ¢) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
axr —ay —az = —2a

s (a—Dz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—1)z+2—a)y—(2a+1)z=1-a

Encontre o valor de a > 0 tal que a solugdo (nica

1
do sistema tenha coordenada x = —ZS.

1
. Considere P; com o p.i. (f(t),g(t)) = /0 f)g(t)dt.

Considere o« = {wv1,v2} a base ortogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 —2¢,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = vq, entdo
marque 2p(1).

. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:
Uy + Us. Uma descricao vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solu¢do de sistema homogéneo é:

(8) 20 —y+z—w=0
r+2y+z+2w=0

20 —y+z—w=0
(B) { rT—y—z2—3w=0

r—w/7=0
(€ ¢ y—w=0
z—=2w/7=0

D) z—y—2z—3w=0
(E) 24+ 7y +2z4+Tw=0

x+2w/3=0
(F) § y—w/3=0
z4+w/3=0

1 a

5. Considere a matriz A = < b1

), onde a,b € IR.

Responda V ou F:

(A) Uma condi¢do suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

(B) Se a =1 ent3o basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(C) Sea=4eb=1entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

Pagina: 1

(D) Se a =4eb=1 entdo uma base de autovetores
(E) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo

menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizavel.

6. Considere os subespacos do IR*: Uy :
{Qx—y—l—z—w:O U.{:E+7y+22+7w20
2! .

r+2y+z+2w=0 r—y—z—3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.
(8) {(2,-1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}
(8) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(—1,1,2,1)}
(c) {(,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
(0) {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,—-2)}
() {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,—1),(0,0,1,—2/7)}
(F) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR?> —

IR? dada por: T(1,2) = (2,—1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR? — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — x).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"(-3,-1).

8. Responda V ou F:

(A) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v,v2, ..., Un} Podemos dizer que
[U1;U27U3]J_ = [U4,U5, "'avn]-

(B) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

(C) Em IR? matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-hordrio é a matriz do operador
de rotacdo de 6 horério.

(D) No espago IR existe uma Unica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(E) Sejam T : V. —- Ue S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S ¢ injetiva, podemos afirmar que
dim (V') = 35.

9. Seja P ponto do espago que é intersecdo da reta

r=44+3t
s y=2-—t t € IR com o plano 7 :
z=—1+42t

x+y+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

) x+2y—2=5 2
r.{ % -yt oz =2 Marque 5d~.
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Tipo da prova: 16

. Seja P ponto do espago que é intersecdo da reta

r=4+3t
s y=2-—1 t € IR com o plano 7 :
z=—142t

x+vy+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

o r+2y—2=5 2
r.{ %yt 2= 2 Marque 5d~.

. Responda V ou F:

(A) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

(B) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v,v9,...,v,}. Podemos dizer que
[vl,UQ,vg]J‘ = [vq, V5, .o, Up).

(C) No espago IR existe uma dnica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(D) Em IR? matriz inversa de um operador de
rotacdo de 6 anti-hordrio é a matriz do operador
de rotacdo de 6 horario.

(E) Sefam T : V. — Ue S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim(V) = 35.

. Considere os subespacos do IR*: Uy

2 —y+z—w=0 x+7y+2z+7w:0
UQZ .
r—y—z2—3w=0

r+2y+24+2w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.

() {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}

(B) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—-1/3),(0,0,1,1/3)}
(c) {(0,0,0, 1) (0,1,2,3),(—1,1,2,1)}

(D) {(2,- -1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

(E) {(1,1 O ) (2,1,0,-3),(0,1,1,—-2)}

(F) {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,-1),(0,0,1,—-2/7)}

1
. Considere P; com o p.i. (f(t),g(t)) = / f)g(t)dt.

Considere a@ = {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 —2t,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = v, entdo
marque 2p(1).

. Considere no IR a base 3 = {(—1,1,0),(2,0,1),

11 1
(0,1,-)}eamatriz[[]?=[ 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)', entdo
encontre o v = (a, b, c) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

0. Considere a matriz A = (

Pagina: 1

6. Considere duas transformacdes lineares: T : IR? —

IR? dada por: T(1,2) = (2,—1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR?> — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — x).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"(-3,-1).

. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:

ar —ay —az = —2a
s (a—Dz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a-Dz+2—-a)y—(2a+1)z=1-a
Encontre o valor de a > 0 tal que a solu¢do dnica

do sistema tenha coordenada x = I

. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

Ui + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solu¢do de sistema homogéneo é:

2 —y+z2z—w=0
(4) { r—y—2—3w=0

B)z—y—2—-3w=0

r—w/7T=0
(C) § y—w=0
z—2w/7=0

(D) 2 —y+z—w=0
r+2y+z24+2w=0

x+2w/3=0
() y-w/3=0
z4+w/3=0

(F) 2+ Ty +2z24+7w=0

1 a

b1 ) onde a,b € IR.

Responda V ou F:

(A) Se a =1 ent3o basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(B) Uma condigdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrério ao de b.

(C) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(D) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizével.

(E) Se a=4eb=1 entdo uma base de autovetores

é {(2’ 1)) (27 _1)}
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Tipo da prova: 17

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR?> —
IR? dada por: T(1,2) = (2,-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR* — IR? dada por S(x,y) = (z — 2y,y — z).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"'(-3,-1).

. Considere a matriz A = < 1 a

b1 ) onde a,b € IR.

Responda V ou F:

(A) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(B) Uma condi¢do suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrério ao de b.

(C) Sea=4eb=1entdo uma base de autovetores
€ {(27 1)a (2a _1)}

(D) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(E) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizével.

1
. Considere P; como p.i. (f(t),g(t)) = / f(®)g(t)dt.

Considere a@ = {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 —2¢,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = vq, entdo
marque 2p(1).

. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:
Ui + Us. Uma descricao vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solu¢do de sistema homogéneo é:

x—w/7=0
(4) § y—w=0
z—=2w/7=0

(B) 20 —y+z—w=0
r+2y+z2z+2w=0

x+2w/3=0
(€) ¢ y—w/3=0
z4+w/3=0

(D) e+ Ty +224+Tw=0
(E)z—y—2—-3w=0

20 —y+z—w=0
(F) { r—y—z—3w=0

. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a

s (a—Dz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—1)z+(2—-—a)y—(2a+1)z=1-a

Encontre o valor de @ > 0 tal que a solugdo (nica

do sistema tenha coordenada xz = I

Pagina: 1

6. Considere no IR? a base 8 = {(-1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[I][°=[ 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)’, entdo
encontre o v = (a, b, ¢) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

. Seja P ponto do espago que é intersecdo da reta

r=44+3t
s y=2-—1t t € IR com o plano 7 :
z=—-14+2t

x+vy+ 2z = 1. Seja d a distincia de P a reta

) x+2y—2=5 2
r.{ % —ytr= 2 Marque 5d°.

8. Responda V ou F:

() Sejam T : V. —- Ue S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S' é injetiva, podemos afirmar que
dim(V') = 35.

(B) No espaco IR existe uma dnica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(C) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

(D) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v,va,...,u,}. Podemos dizer que
[U1;U27v3]l = [U4,U5, "'avn]-

(E) Em IR? matriz inversa de um operador de

rotacdo de @ anti-hordrio é a matriz do operador
de rotagdo de 6 horario.

9. Considere os subespacos do IR*: Ux

{Zx—y—l—z—wzo U.{x+7y—|—2z—|—7w:0
r+2y+z+2w=0 2l z—y—2-3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.

A) {(2,-1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}
1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
1,0,0,-1/7),(0,1,0,-1),(0,0,1,—-2/7)}
1,0,0,2/3),(0,1,0,—-1/3),(0,0,1,1/3)}
0,0,0,1),(0,1,2,3),(-1,1,2,1)}

1,1,0,—1),(2,1,0,-3),(0,1,1,-2)}

(4) {
(8) {
(©) {
(©) {
(B) {
(F) {

(
(1,
(1,
(1,
(
(
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Tipo da prova: 18

1 a

1. Considere a matriz A = < b1

), onde a,b € IR.
Responda V ou F:

(A) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizével.

(B) Uma condigdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

(C) Sea=4eb=1entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(D) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(E) Sea=4eb=1entdo uma base de autovetores

é {(27 1)7 (27 _1)}

2. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

Uy + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solugdo de sistema homogéneo é:

A z—y—2—-3w=0
(B) x4+ Ty +224+Tw=0

x+2w/3=0
(€ § y—w/3=0
z4+w/3=0

(D) 2z —y+z—w=0
r+2y+z2z+2w=0

x—w/7=0
(E){ y—w=0
z—=2w/7=0

20 —y+z—w=0
(F) { r—y—2z—3w=0

3. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:

ar —ay —az = —2a
s (a—lz+2—-a)y—(a+1)z=a
(2a—Dz+(2—-a)y—(2a+1l)z=1-a
Encontre o valor de @ > 0 tal que a solucdo tnica

do sistema tenha coordenada x = I

4. Considere os subespacos do IR*: Uy
{ 2 —y+z—w=0 ol { x+7y+22+7wf0
2 .

T+2y+24+2w=0 r—y—z2—3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.

() {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
(8) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}
(C) {(1,1,0 1),(2,1,0,-3),(0,1,1,—2)}

(D) {(2,- -1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

(E) {(0,0, O 1) (0,1,2,3),(-1,1,2,1)}

(F) {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,-1),(0,0,1,—2/7)}

. Considere P; com o p.i. (f(t),g(t)) = /

. Considere no IR® a base 8 =

Pagina: 1

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR?> —

IR? dada por: T(1,2) = (2,—-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR?> — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — x).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"(-3,-1).

f(t)g(t)dt

Considere o {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2t,2 — ¢} (nesta ordem). Se p(t) = vg, entdo
marque 2p(1).

{(_17 170)7 (270a 1)7

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[I] = 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)', entdo
encontre o v = (a, b, ¢) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

. Responda V ou F:

(A) No espago IR existe uma Unica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(B) Sefam T : V. — Ue S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S € injetiva, podemos afirmar que
dim(V) = 35.

(C) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v1,ve,..,v,}. Podemos dizer que
L
[v1;1}27v3] = [U4,’U5, "'avn]-

(D) Em IR? matriz inversa de um operador de
rotacdo de 6 anti-horario é a matriz do operador
de rotagdo de 6 horario.

(E) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

0. Seja P ponto do espaco que é intersecdo da reta

r=4+3t
s y=2—1 t € IR com o plano 7 :
z=—-1+4+2¢

x4+ y—+2z =1 Seja d a distdncia de P a reta

) x+2y—2=5 o
r { %yt =2 Marque 5d°.
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Tipo da prova: 19

1. Seja P ponto do espago que é intersecdo da reta

r=4+3t
s y=2-—1 t € IR com o plano 7 :
z=—142t

x+vy+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

o r+2y—2=5 2
r.{ %yt 2= 2 Marque 5d~.

. Considere no IR® a base 3 = {(—1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[[]2=[ 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)!, entdo
encontre o v = (a,b,c) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

3. Responda V ou F:

(A) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v,v9,..,v,}. Podemos dizer que
1
['Ul,'UQ,U?,] = [U47'U57~-~7vn]-

(B) Sejam T : V. — U e S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T ¢ so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim (V') = 35.

(C) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

(D) No espaco IR existe uma dnica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(E) Em IR* matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-hordrio é a matriz do operador
de rotacdo de 6 horario.

1 a

4. Considere a matriz A = < b1

), onde a,b € IR.
Responda V ou F:

(A) Sea=4eb=1 entdo uma base de autovetores
é {(27 1)7 (2a 71)}

(B) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(C) Uma condigdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

(D) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(E) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizével.

Pagina: 1

5. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

Ui + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solu¢do de sistema homogéneo é:

) z—y—2—-3w=0

r+2w/3=0
(B) { y—w/3=0
z4+w/3=0

2 —y+z—w=0
© { r—y—z—3w=0

(D) 2+ Ty +2z4+7w=0

(E) 2r—y+z—w=0
r+2y+z2z+2w=0

x—w/7=0
(F) § y—w=0
z—2w/7=0

1

. Considere P; com o p.i. {f(t),g(t)) = / f()g(t)dt.

Considere @ = {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2¢,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = vg, entdo
marque 2p(1).

. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:

ar —ay —az = —2a
s (a—1Dz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—1)z+(2—a)y—(2a+1)z=1-a
Encontre o valor de a > 0 tal que a solu¢do dnica

do sistema tenha coordenada x = I

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR®> —

IR? dada por: T(1,2) = (2,—1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR* — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — z).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"Y(-3,-1).

. Considere os subespacos do IR™: Ux

{Qx—y—i—z—w:O U_{x+7y+2z+7w—0
T4+2y+z+2w=0 2l z—y—2z-3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base viélida
para Uy + Us.

(8) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(~1,1,2,1)}

(8) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}
(¢) {(1,1,0,-1),(2,1,0,—3),(0,1,1,—-2)}

(d) {(1,0,0,—-1/7),(0,1,0,—1),(0,0,1,—2/7)}
(E) {(1,0,0, 0) (0,1,0,0),(0,0,1,0), (0,0,0,1)}
(F) {(2,-1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}
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Tipo da prova: 20

1. Considere os subespacos do IR*: U
2 —y+z—w=0 m+7y+2z+7w=0
U22 .

r—y—z—3w=0

r+2y+z4+2w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.
(») {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,—-2)}
(B) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(—-1,1,2,1)}
(¢) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}
(D) {(2,-1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}
(E) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
(F) {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,-1),(0,0,1,—-2/7)}

2. Responda V ou F:

(A) No espaco IR existe uma dnica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(B) Sejam T : V. — U e § : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T ¢ so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que

dim(V) = 35.

(C) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v1,v9,...,0n}. Podemos dizer que
[Ula’UQa,US]L = [’114,1)57...71}”].

(D) Em IR* matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-hordrio é a matriz do operador
de rotacdo de 6 horario.

(E) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

1 a

3. Considere a matriz A = < b1

Responda V ou F:

), onde a,b € IR.

(A) Sea=4eb=1entdo uma base de autovetores
é {(27 1)7 (25 71)}

(B) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(C) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizdvel.

(D) Sea=4eb=1entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(E) Uma condicdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrério ao de b.

4. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

Uy + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solugcdo de sistema homogéneo é:

A)z—y—2—3w=0

Pagina: 1
r—w/7T=0
(B) § y—w=0
z—2w/7=0

(C) x4+ Ty +224+Tw=0

(D) 2c —y+z—w=0
r+2y+z+2w=0

2 —y+z2z—w=0
(E) { r—y—z—3w=0

r+2w/3=0
(F) § y—w/3=0
z4+w/3=0

1

. Considere P; com o p.i. (f(t),g(t)) = / f(t)g(t)dt.

Considere @ = {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 —2t,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = vq, entdo
marque 2p(1).

. Seja P ponto do espaco que é intersecdo da reta

r=4+3t
s y=2-—1 t € IR com o plano 7 :
z=—-1+4+2¢

x4+ y—+2z =1 Seja d a distdncia de P a reta

) x+2y—2=5 ,
T‘{ 2 —y+z=—2 Marque 5d°.

. Considere no IR® a base 3 = {(—1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[I] = 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)’, entdo
encontre o v = (a,b,c) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:

ar —ay —az = —2a
s (a—Dzx+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—1)z+2—a)y— 2a+1)z=1-a
Encontre o valor de a > 0 tal que a solugdo Unica

1
do sistema tenha coordenada x = 713

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR?> —

IR? dada por: T(1,2) = (2,—-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR* — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — z).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)7'(-3,-1).
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Tipo da prova: 21

1 a

1. Considere a matriz A = < b1

), onde a,b € IR.
Responda V ou F:

(A) Sea=4eb=1 entdo uma base de autovetores
é {(27 1)7 (25 _1)}

(B) Uma condigdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

(C) Sea=4eb=1entdo 3 e 1 s3o os autovalores
de A.

(D) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizavel.

(E) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

2. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:
Ui + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solucdo de sistema homogéneo é:

x4+2w/3=0
(A) ¢ y—w/3=0
z4+w/3=0

(B) 20 —y+z—w=0
r+2y+z+2w=0

20 —y+z—w=0
(€) { r—y—2z—3w=0
D) r—y—2—3w=0
(E) 2+ Ty+22+7w=0

x—w/7=0
(F) § y—w=0
z—2w/7=0

3. Seja P ponto do espago que € intersecdo da reta

r=4+3t
s y=2-—1 t € IR com o plano 7 :
z=—-142t

x+y+z =1 Seja d a distdncia de P a reta

Jr+2y—2=5 2
r.{ % —y 42— —2 Marque 5d~.

4. Considere duas transformacdes lineares: T : IR? —
IR? dada por: T(1,2) = (2,—-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR* — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — x).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"'(-3,-1).

5. Responda V ou F:

(A) Sejam T : V. — UeS : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nwu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim (V') = 35.

Pagina: 1

(B) Em IR* matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-horério é a matriz do operador
de rotacdo de 6 horério.

(C) No espacgo IR existe uma dnica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(D) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v1,ve,..,v,}. Podemos dizer que
i
[U17U27U3] = [U4,'U5, "'avn]-
(E) Para cada operador linear invertivel, existe um

produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:

ar —ay —az = —2a
s (a—1Dz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—1)z+(2—a)y—(2a+1)z=1-a
Encontre o valor de a > 0 tal que a solu¢do dnica

do sistema tenha coordenada x = I

. Considere os subespacos do IR*: Uy :

{Qx—y—l—z—w:O U_{x+7y+2z—|—7w
z4+2y+z4+2w=0 2

Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para U; + Us.

(8) {(2,-1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

(B) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
(c) {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,—-1),(0,0,1,—-2/7)}
(p) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(—1,1,2,1)}

() {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,—-2)}

(F) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—-1/3),(0,0,1,1/3)}

. Considere no IR® a base 3 = {(—1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[[]=| 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)', entdo
encontre o v = (a, b, ¢) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

1

. Considere P; com o p.i. (f(t),g(t)) = / f()g(t)dt.

Considere @ = {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2t,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = vg, entdo
marque 2p(1).

=0

r—y—z—3w=0
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Tipo da prova: 22

1
1. Considere P, com o p.i. (f(t),q(t)) = / f)g(t)dt.

Considere a@ = {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2¢,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = ve, entdo
marque 2p(1).

2. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:
Uy + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solu¢do de sistema homogéneo é:

2z —y+z—w=0
(8) { r—y—z—3w=0
(B) 20 —y+z—w=0
r+2y+z+2w=0

z+2w/3=0
(€) § y—w/3=0
z4+w/3=0
x—w/7=0
(D) § y—w=0
z—2w/7=0

(E) 24+ 7y+2z4+Tw=0
F)z—y—2—3w=0

3. Considere os subespacos do IR*: Uy

{Qx—y—l—z—w:() U_{x+7y+2z+7w:0
2! .

T+2y+z4+2w=0 r—y—z—3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.

(») {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,—1),(0,0,1,—-2/7)}
(8) {(0,0,0, 1) (0,1,2,3),(-1,1,2,1)}

() {(2,— -1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

(D) {(1,0, 0 ()) (0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
(E) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}
(F) {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,—2)}

4. Seja P ponto do espago que € intersecdo da reta

r=4+3t
s y=2—t t € IR com o plano 7 :
z=—14+2¢

x4+ y+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

) z+2y—2=5 2
r.{ % — gtz = —2 Marque 5d-.

5. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a
s (a—Dz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—1)z+2—-a)y—(2a+1)z=1-a
Encontre o valor de a > 0 tal que a solugdo (nica

1
do sistema tenha coordenada x = 713

. Considere a matriz A = (

Pagina: 1

6. Responda V ou F:

(A) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v1,ve,..,v,}. Podemos dizer que
1
[U15U27U3] = [’U47U5? -.-,Un]-

(B) Sejam T : V. — Ue S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim(V) = 35.

(C) Em IR? matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-hordrio é a matriz do operador
de rotacdo de 0 horario.

(D) No espago IR existe uma Unica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(E) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

7. Considere duas transformacdes lineares: T : IR? —

IR? dada por: T(1,2) = (2,—1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR?* — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — x).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T) Y(-3,-1).

1 a
b 1),ondea,belR.
Responda V ou F:

(A) Se a =4eb=1 entdo uma base de autovetores
é {(2, 1)) (27 _1)}

(B) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(C) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(D) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizdvel.

(E) Uma condi¢do suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

. Considere no IR® a base 3 = {(—1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[[]=| 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)', entdo
encontre o v = (a, b, ¢) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.
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Tipo da prova: 23

1. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

Ui + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solugdo de sistema homogéneo é:

2x—y+27w:
y—z—3w=
x—w/7=0
y—w=~0
z—2w/7=0

Jr—y—2z—3w=0

x+2w/3=0
y—w/3=0
z4+w/3=0

2z —y+z—w=0
r+2y+z2z+2w=0

)+ Ty+2z4+T7w=0

2. Considere a matriz A = < ) onde a,b € IR.

1 a
b 1
Responda V ou F:

(A) Uma condigdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrério ao de b.

(B) Sea=4eb=1entdo 3 e 1 s3o os autovalores
de A.

(C) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(D) Sea=4eb=1entdo uma base de autovetores
é {(27 1)7 (2a _1)}
(E) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo

menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizavel.

3. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a
s (a—Dz+2—-a)y—(a+1)z=a

2a—Dz+(2-a)y—(2a+1)z=1-a
Encontre o valor de @ > 0 tal que a solugdo tnica

do sistema tenha coordenada x = I

. Considere no IR® a base 3 = {(—1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[[] = 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)', entdo
encontre o v = (a, b, c) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

. Considere P; com o p.i. (f(t),g(t)) = /

. Considere os

Pagina: 1

5. Responda V ou F:

(A) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

(B) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v1,ve,..,v,}. Podemos dizer que
[v1, v, 3]t = [vg, Vs, ..., V).

(C) Em IR? matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-hordrio é a matriz do operador
de rotacdo de 6 horario.

(D) Sejam T : V. —- Ue S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S € injetiva, podemos afirmar que
dim (V') = 35.

(E) No espago IR existe uma Unica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

f)g(t)dt.

Considere o {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2t,2 — ¢} (nesta ordem). Se p(t) = vg, entdo
marque 2p(1).

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR* —

IR? dada por: T(1,2) = (2,—-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR?* — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — x).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"'(-3,-1).

. Seja P ponto do espaco que é intersecdo da reta

r=4+ 3t
s y=2—1 t € IR com o plano 7w :
z=-14+2t

x4+ y—+2z =1 Seja d a distdncia de P a reta

] x+2y—2=5 o
r { %yt =2 Marque 5d°.

subespacos do IR%: Uy
20 —y+z—w=0 U, - m—|—7y+2z+7w
r4+2y+2z4+2w=0 2l z—y—2z-3w=
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.
(4) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(~1,1,2,1)}
(B) {(1 0 O 1/7) (071707_ )7(070a17_2/7)}
(D) {(1 0,0, 0) (0 1,0, 0) (0,0,1,0),(0,0,0,1)}
(E) {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,-2)}
(F) {(27_1 1 ) (1127172) (17772a7)}

=0
0 .
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Tipo da prova: 24

1. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

Ui + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solugdo de sistema homogéneo é:

20 —y+z—w=0
(4) { z—y—z2—3w=0

(8) 20 —y+z—w=0
r+2y+z+2w=0

x—w/7=0
() § y—w=0
z—=2w/7=0

D) z—y—2z—-3w=0
(E) 24+ 7y+2z4+Tw=0

z+2w/3=0
(F) § v—w/3=0
z4+w/3=0

2. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:

ar —ay —az = —2a
s (a—Dz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—Dz+(2-a)y—(2a+1)z=1-a
Encontre o valor de @ > 0 tal que a solucdo dnica

13
do sistema tenha coordenada x = I

. Considere no IR® a base 3 = {(—1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,—1)}eamatriz[I]?=( 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)!, entdo
encontre o v = (a,b,c) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

. Considere a matriz A = < b1

1 a ) onde a,b € IR.
Responda V ou F:

(A) Sea=4eb=1entdo uma base de autovetores
€ {(27 1)7 (2a _1)}
(B) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo

menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizével.

(C) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(D) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(E) Uma condigdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

Pagina: 1

5. Responda V ou F:

(A) Em IR? matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-hordrio é a matriz do operador
de rotacdo de 6 horario.

(B) Sefam T : V. — U e S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S € injetiva, podemos afirmar que
dim (V') = 35.

(C) No espaco IR existe uma tnica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(D) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v1,v9,..,v,}. Podemos dizer que
[v1,v2, v3]Y = [v4, Vs, ..., Un).

(E) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

. Seja P ponto do espago que é intersecdo da reta

r=44+3t
s y=2-—t t € IR com o plano 7 :
z=—-142t

x+y+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

o r+2y—2=5 2
r.{ %yt = —2 Marque 5d~.

. Considere os subespacos do IR*: Uy :
{Qx—y—l—z—w:O U.{m+7y+2z+7w20
2 .

c+2y+z4+2w=0 r—y—z—3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para U; + Us.

() {(1,0,0,—1/7),(0,1,0,—1),(0,0,1,—2/7)}

(B) {(2,-1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

(c) {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,-2)}

(D) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(-1,1,2,1)}

(E) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
(F) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}

1

. Considere P; com o p.i. (f(t),g(t)) = / f(t)g(t)dt.

Considere @ = {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2t,2 — ¢} (nesta ordem). Se p(t) = vg, entdo
marque 2p(1).

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR®> —

IR? dada por: T(1,2) = (2,-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR*> — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — z).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)7'(-3,-1).
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Tipo da prova: 25

. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a

s (a—Dz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—1z+2—-a)y—(2a+1)z=1-a

Encontre o valor de a > 0 tal que a solugcdo (nica

do sistema tenha coordenada =z = I

. Seja P ponto do espago que é intersecdo da reta

r=4+3t
s y=2-—1 t € IR com o plano 7 :
z=—142t

xr+vy+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

Jr+2y—2=5 2
r.{ % —y 2= —2 Marque 5d~.

. Considere no IR a base 3 = {(—1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-)}eamatriz[[]=[ 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

o é outra base do IR?. Se [v], = (7 14 21)’, entdo
encontre o v = (a, b, c) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ c|.

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR?> —
IR? dada por: T(1,2) = (2,-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR* — IR? dada por S(x,y) = (z — 2y,y — ).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
7)1 (-3,-1).

. Considere P; com o p.i. (f(t),9(t)) :/ f(®)g(t)dt.

Considere @ = {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 —2t,2 —t} (nesta ordem). Se p(t) = v, entdo
marque 2p(1).

. Considere a matriz A = < L a ) onde a,b € IR.

b 1
Responda V ou F:

(A) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizavel.

(B) Sea=4eb=1entdo uma base de autovetores
€ {(27 1)7 (23 _1)}

(C) Uma condicdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrério ao de b.

(D) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(E) Se a =1 ent3o basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

Pagina: 1

7. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

Ui + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solu¢do de sistema homogéneo é:

r—w/7T=0
() § y—w=0
z—2w/7T=0

B)z—y—2z—-3w=0

©) 2t —y+z—w=0
r+2y+z+2w=0

2 —y+z2z—w=0
(0) { r—y—z2—3w=0

x+2w/3=0
() { y—w/3=0
z4+w/3=0

(F) 2+ Ty +224+7w=0

8. Responda V ou F:

(A) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

(B) No espaco IR existe uma tnica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(C) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v1,v9,..,v,}.  Podemos dizer que
1
[Ulav27’U3] = ['U4,'U5, -~-7Un]-

(D) Em IR? matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-hordrio é a matriz do operador
de rotagdo de 6 horario.

(E) Sejam T : V. —- Ue S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim (V) = 35.

9. Considere os subespacos do IR*: Uy

r4+2y+24+2w=0 r—y—2—3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para U; + Us.

{2x—y+z—w:0 U_{x+7y+2z+7w:0
2! :

(8) {(1,0,0, 2/3) (0,1,0,-1/3),(0,0,1,1/3)}
B) {(2,— -1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

(¢) {(1,1,0,— )7(2,1,0 -3),(0,1,1,-2)}

(p) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
() {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,-1),(0,0,1,-2/7)}
(F) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(-1,1,2,1)}
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Tipo da prova: 26 Péagina: 1

1. Responda V ou F: 5. Considere os subespacos do IR*: Uq
20 —y+z—w=>0 U, - x+7y+22—|—7w—0
z4+2y+z4+2w=0 2V z—y—2—-3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida

(A) Sejam T : V. — U e S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e

dzm(Nu(T)) = 12, Sabendo-se que T é so- para U + Us.
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim(V) = 35. (a) {(1,0,0,—1/7),(0,1,0,—1),(0,0,1,—2/7)}
(B) Para cada operador linear invertivel, existe um (B) {(1,0,0, 0) (0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
produto interno que o torna um operador orto-
gonal. () {(2,— -1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}
(C) No espago IR existe uma Unica reta que é orto- () £(1,0,0, 2/3) (0,1,0,-1/3),(0,0,1,1/3)}
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo () {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,—-2)}
concorrente com cada uma delas. (F) {(0,0,0,1),(0,1,2,3), (~1,1,2,1)}

(D) Em IR? matriz inversa de um operador de
rotacdo de 6 anti-hordrio é a matriz do operador

de rotacéio de & hordrio. 6 Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
(E) Considere uma base ortogonal de V: ar —ay —az = —2a
a = {uv,ve,..,vn} Podemos dizer que s - (a—Dz+2—-ay—(a+1)z=a
[v1,v2, V3] = [v4, V5, ..., V). 2a—1)z+2—a)y—(2a+1)z=1-a
Encontre o valor de a > 0 tal que a solu¢do Unica

13
do sistema tenha coordenada x = ——

2. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito: 4°
Uy + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solu¢do de sistema homogéneo é:

7. Seja P ponto do espaco que é intersecdo da reta

(A){Zx—y+z—w=0 x=4+3t
r+2y+z4+2w=0 s y=2—1t t € IR com o plano 7 :
2 —y+z—w=0 z=-1+2t
B\ oy z—3w=0 z+y+2z =1 Sejada distincia de P 3 reta
] x+2y—2=5 2
r+2w/3=0 T'{Qm—y—i—z:—? Marque 5d°.
© { y—w/3=0
z4+w/3=0
D) z—y—2z—-3w=0 1
z—w/T=0 8. Considere a matriz A = < b1 ) onde a,b € IR.
(E) y—w=20 Responda V ou F:
z—2w/7=0 _
(F) 2+ Ty +22+Tw=0 (4) Uma condllgao suf|C|ente-para eX|st/ef1C|a de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.
(B) Se a =1 ent3o basta que b > 0 para que A seja
3. Considere no IR® a base 8 = {(-1,1,0),(2,0,1), diagonalizavel.
1 1 (C) Sea=4eb=1 entdo uma base de autovetores
(0,1,-)}eamatriz[[]=[ 1 -1 2 |, onde é{(2,1),(2,-1)}
2 1 -1

(D) Sea=4eb=1entdo 3 e 1 sdo os autovalores

, 3 _ t ~
« é outra base do IR°. Se [v], = (7 14 21)°, entdo de A.

encontre o v = (a, b, ¢) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ . (E) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizavel.
1
4. Considere P, como p.i. (f(t),g(t)) = / F(t)g(t)dt.

Considere a@ = {v1,v2} a base orto?g,onal obtida 9. Considere duas transformac@es lineares: T : IR> —
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base IR* dada por: T(1,2) = (2,—-1), T(2,1) = (1,1), e
{1 — 2¢,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = vq, entdo S : IR*> — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — z).
marque 2p(1). Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o

7)™ (-3,-1).
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Tipo da prova: 27

1. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

Ui + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solugdo de sistema homogéneo é:

A z—y—2—-3w=0
20 —y+z—w=20

(8) { r—y—z—3w=0

C) z+Ty+22+Tw=0

(D) 20 —y+z—w=20
r+2y+z2z+2w=0
xr—w/7=0

(E) § y—w=0
z—2w/7=0
z4+2w/3=0

(F) ¢ y—w/3=0
z4+w/3=0

. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a

s (a—Dz+2-a)y—(a+1)z=a
2a—Dz+2-a)y—(2a+1)z=1-a

Encontre o valor de @ > 0 tal que a solu¢do tnica

do sistema tenha coordenada x = I

1 a

. Considere a matriz A = < b1

), onde a,b € IR.
Responda V ou F:

(A) Uma condi¢do suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

(B) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(C) Sea =4 eb=1 entdo uma base de autovetores
é {(2’ 1)7 (2a 71)}

(D) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizével.

(E) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR?> —
IR? dada por: T(1,2) = (2,-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR?> — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — ).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
7)1 (-3,-1).

. Seja P ponto do espaco que é intersecdo da reta

r=443t
s y=2-—1 t € IR com o plano 7 :
z=—14+2¢

r+y+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

) z+2y—2=5 o
r { % — 4z = —2 Marque 5d-.

Pagina: 1

6. Responda V ou F:

(A) Em IR* matriz inversa de um operador de
rotacdo de 6 anti-horario é a matriz do operador
de rotacdo de 6 horério.

(B) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

(C) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v,va,...,u,}. Podemos dizer que
[vlav%’US]l = [047057 "'7’Un]-

(D) No espago IR existe uma Unica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(E) Sefam T : V. — U e S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T' é so-
brejetiva e S € injetiva, podemos afirmar que
dim(V) = 35.

1

7. Considere P, comop.i. (f(t),g(t)) :/ F(t)g(t)dt.

Considere a@ = {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2t,2 — ¢} (nesta ordem). Se p(t) = vq, entdo
marque 2p(1).

. Considere os subespacos do IR™: Ux
{Qx—y—i—z—w:O U_{x—l—?y—l—Zz—i—?w:O
2! .

z4+2y+z4+2w=0 r—y—z—3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para U; + Us.

(a) {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,-2)}

(B) {(1,0,0, 1/7) (0,1,0,-1),(0,0,1,—-2/7)}
(c) {(2,— -1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

(D) {(1,0,0, 0) (0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
(E) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}
(F) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(—-1,1,2,1)}

. Considere no IR® a base 3 = {(—1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[[]=| 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)', entdo
encontre o v = (a, b, ¢) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.
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1. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a

s (a—Dz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—1z+2—-a)y—(2a+1)z=1-a

Encontre o valor de a > 0 tal que a solugcdo (nica

do sistema tenha coordenada =z = I

2. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:
Ui + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solucdo de sistema homogéneo é:

A)z—y—2—-3w=0

20 —y+z—w=0
(B) { r—y—z—3w=0

x—w/7=0
(€ ¢ y—w=0
z—=2w/7=0
z4+2w/3=0
(D) § y—w/3=0
z4+w/3=0

(E) 24+ Ty +224+Tw=0

(F) 2z —y+z—w=0
r+2y+z2z+2w=0

3. Considere os subespacos do IR*: Uy

2r—y+z—w=0 m—|—7y+2z+7w—0
Us : .
r—y—z—3w=0

r+2y+z24+2w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para U1 + UQ.

() {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(—1,1,2,1)}

(B) {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,-1),(0,0,1,—-2/7)}
() {(1,0,0, 2/3) (0,1,0,-1/3),(0,0,1,1/3)}
(D) {(2,— -1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

(E) {(1,0,0 O) (0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
(F) {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,—-2)}

4. Responda V ou F:

(A) Em IR* matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-hordrio é a matriz do operador
de rotacdo de 6 horario.

(B) No espacgo IR existe uma dnica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(C)Sefam T : V. — UeS : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim(V) = 35.

Pagina: 1

(D) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

(E) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v,ve,...,v,}. Podemos dizer que
[/U17U27’U3] = [/047,057 '“7UTL]'

5. Seja P ponto do espaco que é intersecdo da reta

r=4+ 3t
s y=2-—1 t € IR com o plano 7w :
z=-14+2t

x4+ y+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

] x+2y—2=5 ,
r.{ % —y oz = —2 Marque 5d-°.

0. Considere no IR a base 8 = {(-1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[I][°=( 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)’, entdo
encontre o v = (a, b, ¢) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

1

7. Considere a matriz A = ( b

(1l ) onde a,b € IR.
Responda V ou F:

(A) Sea=4eb=1 entdo uma base de autovetores
é {(27 1)a (27 *1)}

(B) Se a =1 ent3o basta que b > 0 para que A seja
diagonalizdvel.

(C) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizavel.

(D) Uma condi¢do suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

(E) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

1

8. Considere P, com o p.i. (£(t),g(t)) :/ F(Bg()dt.

Considere @ = {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2t,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = vg, entdo
marque 2p(1).

0. Considere duas transformacdes lineares: T : IR?> —

IR* dada por: T(1,2) = (2,—-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR*> — IR? dada por S(x,y) = (z — 2y,y — z).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
)" (-3,-1).
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1. Considere duas transformacdes lineares: T : IR? — 5. Considere os subespacos do IR*: Uq

IR? dada por: T(1,2) = (2,-1), T(2,1) = (1,1), e

S : IR* — IR? dada por S(x,y) = (z — 2y,y — z).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"'(-3,-1).

2. Responda V ou F:

(A) No espago IR existe uma Unica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(B) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

(C)Sefam T : V. — UeS : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que

dim (V) = 35.
(D) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v1,v9,...,Un}. Podemos dizer que

[UI7U27U3]L = [U47’U57 ~-~7Un]-

(E) Em IR* matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-horério é a matriz do operador
de rotagdo de 6 horario.

3. Considere no IR® a base 8 = {(-1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-)}eamatriz[[]=[ 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

o é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)’, entdo
encontre o v = (a, b, c) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ c|.

. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:
Uy + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solugdo de sistema homogéneo é:

(A) 24+ Ty +224+Tw=0

z+2w/3=0
(B) ¢ y—w/3=0
z4+w/3=0

(©) 20 —y+z—w=0
r+2y+z+2w=0

x—w/7=0
(D) { y—w=0
z—2w/7=0

20 —y+z—w=0
(E) { r—y—z—3w=0

F)z—y—2—-3w=0

. Considere a matriz A = (

2 —y+z—w=0 x+7y+22—|—7w—0
UQI .
r—y—z—3w=0

r+2y+z+2w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.

(a) {(1,1,0,-1),(2,1,0,—3),(0,1,1,-2)}

() {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}
() {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(~1,1,2,1)}

(d) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0), (0,0,0,1)}
(E) {u,o 0, 1/7) (0,1,0,—1),(0,0,1,—2/7)}
(F) {(2,-1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:

ar —ay —az = —2a
s (a—Dzx+2—a)y—(a+1)z=a
2a—1)z+2—a)y— 2a+1)z=1-a
Encontre o valor de a > 0 tal que a solugdo Unica

1
do sistema tenha coordenada x = 713

1

. Considere P; com o p.i. (f(t),g(t)) = / f(t)g(t)dt.

Considere @ = {vy,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2t,2 — ¢} (nesta ordem). Se p(t) = vq, entdo
marque 2p(1).

. Seja P ponto do espago que é intersecdo da reta

xr=4+43t
S y=2-—t t € IR com o plano 7 :
z=—-1+4+2t

x+y+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

S r+2y—2=5 2
r.{ % —y 2= 2 Marque 5d~.

1 a
b1 ) onde a,b € IR.

Responda V ou F:

(A) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(B) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizdvel.

(C) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(D) Sea=4eb=1entdo uma base de autovetores
é {(2’ 1)) (27 _1)}

(E) Uma condi¢do suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrdrio ao de b.
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. Considere os

Tipo da prova: 30

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR?> —
IR? dada por: T(1,2) = (2,-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR?> — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — ).

Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"'(-3,-1).

. Considere no IR® a base 3 = {(—1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[I]=( 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

o é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)’, entdo
encontre o v = (a, b, c) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ c|.

subespacos do IR*: Uy

2 —y+z2z—w=0
{ r+2y+z+2w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.

(2) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(—1,1,2,1)}

(B) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}

(c) {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,—-2)}

(D) {(2,-1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

(E) {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,-1),(0,0,1,—-2/7)}

(F) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
4. Considere a matriz A = < i (11 ) onde a,b € IR.

Responda V ou F:

(A) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizavel.

(B) Sea=4eb=1entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(C) Sea=4eb=1entdo uma base de autovetores
€ {(27 1)7 (2a _1)}

(D) Uma condigdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrdrio ao de b.

(E) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

f(t)g(t)dt.

Considere @ = {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2¢,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = vq, entdo
marque 2p(1).

. Considere Py com o p.i. (f(t),g(t)) = /

r—y—z—3w=0

6.

l].{1+7y+22+ﬁu—0

1.

0.

Pagina: 1

Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:
Ui + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solu¢do de sistema homogéneo é:

r—w/7T=0
(4) ¢ y—w=0
z—2w/7T=0

(8) 2 —y+z2z—w=0
z+2y+2z+2w=0

2c —y+z—w=0
() { r—y—2z2—3w=0

x+2w/3=0
(D) { y—w/3=0
z4+w/3=0

E)z—y—2—-3w=0
(F) 2+ Ty +22+Tw=0

Seja P ponto do espaco que é intersecdo da reta

r=4+43t
S y=2-1 t € IR com o plano 7 :
z=—1+4+2t

x+y+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

Jr+2y—2=5 2
r.{ % —y oz —2 Marque 5d-.

. Responda V ou F:

(A) Em IR?* matriz inversa de um operador de
rotacdo de 6 anti-hordrio é a matriz do operador
de rotacdo de 6 horario.

(B) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v1,v9,..,v,}. Podemos dizer que
[V1, V2, U3]" = [V4, Vs, ..., Up].

(C) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-

gonal.
(D) Sejam T : V. — U e S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) 15 e

dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim(V') = 35.

(E) No espaco IR existe uma dnica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a
s (a—1Nz+2—-a)y—(a+1)z=a

2a—1)z+2—-a)y—(2a+1)z=1-a
Encontre o valor de a > 0 tal que a solugdo dnica

do sistema tenha coordenada x = I
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Tipo da prova: 31

1. Responda V ou F:

(A) No espaco IR existe uma dnica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(B) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v1,v9,..,v,}. Podemos dizer que
[v1, V2, 03] = [v4, Vs, ..., V).

(C) Em IR? matriz inversa de um operador de
rotacdo de 6 anti-hordrio é a matriz do operador
de rotacdo de 6 horario.

(D) Sejam T : V. — U e § : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim(V') = 35.

(E) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a

s (a—Dz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—Dz+(2-a)y—(2a+1)z=1-a

Encontre o valor de @ > 0 tal que a solugdo lnica

do sistema tenha coordenada x = I

. Considere no IR® a base 3 = {(—1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[[] = 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)', entdo
encontre o v = (a, b, c) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

. Seja P ponto do espaco que é intersecio da reta

r=4+4 3t
s y=2-—1 t € IR com o plano 7 :
z=-142t

r4+vy+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

) z+2y—2=5 2
{2x—y+z:—2 Marque 5d°.
. Considere os subespacos do IR*: Uy :

{Qx—y+z—w=O U_{x+7y+2z+7w=0
2 .

r+2y+24+2w=0 r—y—z—3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.
(A) {(17 1,0, _1)a (27 L,0, _3)7 (Oa 1,1, _2)}
(8) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(—-1,1,2,1)}
(¢) {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,-1),(0,0,1,-2/7)}

1. Considere P, como p.i. (f(t),g(t)) = /

. Considere a matriz A = (

Pagina: 1

(p) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}
(E) {(27*131;71)7(1a27172)a(1777277)}
(F) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}

6. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

Uy + Us. Uma descricao vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solu¢do de sistema homogéneo é:

() z+Ty+224+T7w=0

2 —y+z2z—w=0
(8) { r—y—z—3w=0

x+2w/3=0
(€) 4 y—w/3=0
z4+w/3=0

(D) 2c —y+z—w=0
T+2y+z+2w=0

x—w/7=0
(E){ y—w=0
z—2w/7T=0

F)z—y—2—3w=0

f(t)g(t)dt.

Considere @ = {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 —2t,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = vq, entdo
marque 2p(1).

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR?> —

IR? dada por: T(1,2) = (2,-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR* — IR? dada por S(x,y) = (z — 2y,y — z).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
7)1 (-3,-1).

1 a

b1 ) onde a,b € IR.

Responda V ou F:

(A) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(B) Se a =4 eb=1 entdo uma base de autovetores
é {(Qv 1)’ (27 _1)}

(C) Uma condigdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

(D) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizavel.

(E) Sea=4eb=1entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.
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Tipo da prova: 32

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR?> —

IR? dada por: T(1,2) = (2,-1), T(2,1) = (1,1), e

S : IR* — IR? dada por S(x,y) = (z — 2y,y — z).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"'(-3,-1).

. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a

s (a—Dz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—Dz+(2—-a)y—(2a+1)z=1-a

Encontre o valor de @ > 0 tal que a solucdo tnica

do sistema tenha coordenada x = I

. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:
Uy + Us. Uma descrigdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solugdo de sistema homogéneo é:

(A) 24+ Ty+2z4+Tw=0

(B) 2¢0 —y+z—w=0
r+2y+z2z+2w=0

x—w/7=0
(€ y—w=0
z—2w/7T=0

D) z—y—2z—-3w=0

2z —y+z—w=0
(E) { r—y—2—3w=0

x+2w/3=0
(F) § y—w/3=0
z4+w/3=0

. Considere no IR® a base 3 = {(—1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-)}eamatriz[[] = 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)', entdo
encontre o v = (a, b, c) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

. Considere P; com o p.i. (f(t),g(t)) :/0 f(®)g(t)dt.

Considere @ = {wv1,v2} a base ortogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2¢,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = vq, entdo
marque 2p(1).

1 a

. Considere a matriz A = < b1

), onde a,b € IR.
Responda V ou F:

(A) Sea=4eb=1entdo uma base de autovetores

é {(27 1)7 (2a 71)}

Pagina: 1

(B) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(C) Uma condigdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

(D) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizével.

(E) Sea=4eb=1entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

7. Seja P ponto do espaco que é intersecdo da reta

r=4+3t
s y=2-—1t t € IR com o plano 7 :
z=—-14+2t

x+y+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

o r+2y—2=5 2
r.{ % —y 4z —2 Marque 5d~.

. Considere os subespacos do IR*: Uq

{Qx—y—l—z—w:O U_{x+7y+22+7w:0
z4+2y+z4+2w=0 2V z2—y—2—-3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para U; + Us.

(8) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
(B) {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,—-2)}

(c) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(—1,1,2,1)}

(p) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}
() {(2,-1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

(F) {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,-1),(0,0,1,-2/7)}

0. Responda V ou F:

(A) No espacgo IR existe uma dnica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(B) Sejam T : V. —- Ue S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim (V') = 35.

(C) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v1,v9,..,v,}. Podemos dizer que
n
[U17U27U3] = [’U47’U5? "'avn]-

(D) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

(E) Em IR? matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-hordrio é a matriz do operador
de rotacdo de 6 horario.
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Tipo da prova: 33

. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a

s (a—Dz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—1z+2—-a)y—(2a+1)z=1-a

Encontre o valor de a > 0 tal que a solugcdo (nica

do sistema tenha coordenada =z = I

. Responda V ou F:

(A) Em IR* matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-hordrio é a matriz do operador
de rotagdo de @ horario.

(B) Considere uma base ortogonal de V:

a = {uv,ve,..,v,}. Podemos dizer que
[vlaU27U3]L = [U47’U57"'7’U’ﬂ]'
(C)Sefam T : V. — UeS : U — W tais

que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim (V') = 35.

(D) No espago IR existe uma Unica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e ao mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(E) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

1 a

3. Considere a matriz A = < b1

), onde a,b € IR.
Responda V ou F:

(A) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(B) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizavel.

(C) Uma condigdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

(D) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(E) Sea=4eb=1 entdo uma base de autovetores

é {(27 1)’ (2’ _1)}’

4. Considere os subespacos do IR*: Uy :
{Zx—y—i—z—w:O U_{x+7y+22+7w:0
2 .

r+2y+z+2w=0 r—y—z—3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.

(») {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,—-2)}

(8) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
(c) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(—1,1,2,1)}

(D) {(2,-1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

(E) {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,-1),(0,0,1,—-2/7)}
(F) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}

. Considere P; com o p.i. (f(t),g(t)) = /

Péagina: 1

5. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

Ui + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solu¢do de sistema homogéneo é:

(A) 24+ Ty +224+Tw=0
B)z—y—2z—-3w=0

©) 2c —y+z—w=0
r+2y+z+2w=0

2 —y+z2z—w=0
r—y—2—3w=0

o {
x—w/7=0

(E) { y—w=0
z—2w/7T=0
z+2w/3=0

(F){

y—w/3=0
z4+w/3=0

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR?> —

IR? dada por: T(1,2) = (2,—1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR* — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — x).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)7'(-3,-1).

. Considere no IR® a base 3 = {(—1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[[[=| 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)’, entdo
encontre o v = (a,b,¢) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

f(t)g(t)dt.

Considere @ = {v1,v3} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 —2t,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = vq, entdo
marque 2p(1).

. Seja P ponto do espaco que é intersecdo da reta

r=4+3t
s y=2-—1 t € IR com o plano 7 :
z=—-1+4+2¢

r+y—+2z =1 Seja d a distdncia de P a reta

) x+2y—2=5 ,
T‘{ 2 —y+z=—2 Marque 5d°.
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Tipo da prova: 34

1
. Considere P; como p.i. (f(t),¢g(t)) = / f)g(t)dt.

Considere a@ = {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2¢,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = ve, entdo
marque 2p(1).

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR*> —
IR? dada por: T(1,2) = (2,—1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR?* — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — ).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o

T)"'(-3,-1).

. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:
Ui + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solucdo de sistema homogéneo é:

A)z—y—2—3w=0

20 —y+z—w=0
(8) { r—y—z—3w=0

x—w/7=0
(€ y—w=0
z—2w/7=0

(D) 2+ Ty+22+7w=0

(E) 20 —y+z—w=0
r+2y+z2z+2w=0

r+2w/3=0
(F) { y-w/3=0
z4+w/3=0

. Seja P ponto do espago que é intersecdo da reta

r=4+3t
s y=2-—1 t € IR com o plano 7 :
z=—142t

r+vy+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

Jr+2y—2=5 2
r.{ % —y 2= —2 Marque 5d~.

1 a

. Considere a matriz A = < b1

), onde a,b € IR.
Responda V ou F:

(A) Sea=4eb=1 entdo uma base de autovetores
é {(27 1)7 (25 71)}

(B) Uma condi¢do suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrério ao de b.

(C) Sea=4eb=1entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(D) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizével.

(E) Se a =1 ent3o basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

Pagina: 1

. Considere no IR® a base 3 = {(—1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}Yeamatriz[I][°=( 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)’, entdo
encontre o v = (a, b, ¢) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:

ar —ay —az = —2a
s (a—1Dz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—1)z+2—-a)y—(2a+1)z=1-a
Encontre o valor de a > 0 tal que a solugdo Unica

do sistema tenha coordenada x = I

. Considere os subespacos do IR™: Uq

{Qx—y—l—z—w:O U_{x+7y+2z—|—7w—0
z4+2y+z4+2w=0 2V z—y—2—-3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para U; + Us.

A) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(-1,1,2,1)}

1,0,0, 2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}
2,— -1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}
1,0,0, 0) (0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,—-2)}

1,0,0,-1/7),(0,1,0,~1),(0,0,1,—2/7)}

(4) {(
(8) {(1,
(©) {(
(o) {(1,
(E) {(
(F) {(1,

0. Responda V ou F:

(A) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

(B) Em IR? matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-hordrio é a matriz do operador
de rotacdo de 6 horério.

(C) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v,va,...,v,}. Podemos dizer que
[vlav%US]l = [U47057 "'avn]-

(D) Sefam T : V. — U e S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S € injetiva, podemos afirmar que
dim (V') = 35.

(E) No espago IR existe uma Unica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.
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Tipo da prova: 35

. Seja P ponto do espago que é intersecdo da reta

r=4+3t
s y=2-—1 t € IR com o plano 7 :
z=—142t

x+vy+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

o r+2y—2=5 2
r.{ %yt 2= 2 Marque 5d~.

. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a

s (a—Dz+2—-a)y—(a+1)z=a
2e—Dz+(2—-a)y—(2a+1)z=1-a

Encontre o valor de @ > 0 tal que a solucdo dnica

do sistema tenha coordenada x = I

. Considere os subespacos do IR*: Uy

r+2y+z2+2w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.

(a) {(1,0,0, —1/7) (0,1,0,-1),(0,0,1,—2/7)}

{Qm—y—l—z—w:O U_{x+7y+2z+7w:0
2! .

(B) {(2,— -1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

() {(1,0, 0 0),(0,1,0 0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
(p) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}
(E) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(—-1,1,2,1)}

(F) {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,—-2)}

4. Responda V ou F:

(A) Sejam T : V. — U e S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T ¢ so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que

dim(V') = 35.
(B) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v,ve,..,v,}. Podemos dizer que

[v1, V2, 03] = [v4, Vs, ..., V).

(C) No espaco IR existe uma tnica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(D) Em IR* matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-hordrio é a matriz do operador
de rotagdo de 6 horario.

(E) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR?> —
IR? dada por: T(1,2) = (2,-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR? — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — ).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"(-3,-1).

r—y—z—3w=0

7. Considere a matriz A = (

Pagina: 1

6. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

Ui + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solu¢do de sistema homogéneo é:

2 —y+z2z—w=0
(8) { r—y—2—3w=0

B)z—y—2z—3w=0
C) z+Ty+2z2+T7Tw=0

x—w/7T=0
y—w=20
z—2w/7T=0
x+2w/3=0
y—w/3=0
z4+w/3=0

2r—y+z2z—w=0
T+2y+z2+2w=0

1 a
b 1>,ondea,b€R.
Responda V ou F:

(4) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(B) Sea=4eb=1entdo uma base de autovetores
é {(2a 1)) (27 _1)}

(C) Sea=4eb=1entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(D) Uma condigdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrério ao de b.

(E) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizavel.

1

8. Considere P, com o p.i. (£(t),g(t)) :/ F(Og()dt.

Considere @ = {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 —2t,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = vq, entdo
marque 2p(1).

. Considere no IR® a base 3 = {(—1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[[]=| 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)', entdo
encontre o v = (a, b, ¢) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.
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Tipo da prova: 36

. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a

s (a—Dz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—1z+2—-a)y—(2a+1)z=1-a

Encontre o valor de a > 0 tal que a solugcdo (nica

do sistema tenha coordenada =z = I

. Seja P ponto do espaco que é intersecio da reta

r=4+3t
s : y=2-—1 t € IR com o plano 7 :
z=-142t

x+vy+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

J r+2y—2=5 2
r { % —y 2= —2 Marque 5d“.

. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:
Ui + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solucdo de sistema homogéneo é:

x—w/7=0
(A) § y—w=0
z—2w/7T=0

(B) 20 —y+z—w=0
r+2y+z+2w=0

20 —y+z—w=0
©) { r—y—z—3w=0

x+2w/3=0
(D) § y—w/3=0
z4+w/3=0

(E) 24+ 7y+224+Tw=0
F)z—y—2—-3w=0

. Considere os subespacos do IR*: Uy

{ZJzersz U.{x+7y+22+7w0
92

r+2y+24+2w=0 r—y—z2—3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.

(A) {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,—
B (

1),(0,0,1,—-2/7)}
(8) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
(c) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}
(p) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(—1,1,2,1)}

(E) {(2,- 171, 1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

(F) {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,-2)}

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR?> —
IR? dada por: T(1,2) = (2,—1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR* — IR? dada por S(x,y) = (z — 2y,y — z).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"'(-3,-1).

0. Considere a matriz A = (

. Considere P; com o p.i. (f(t),g(t)) = /

. Considere no IR® a base 8 =

Pagina: 1

1 a
b1 ) onde a,b € IR.

Responda V ou F:

() Sea=4eb=1entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(B) Uma condi¢do suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

(C) Se a =1 ent3o basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(D) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizével.

(E) Sea=4eb=1 entdo uma base de autovetores

é {(27 1); (27 71)}

7. Responda V ou F:

(A) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v,vg,...,v,}. Podemos dizer que
[vlav%’US]l = [1)4,’()5, "'avn]-

(B) Em IR* matriz inversa de um operador de
rotacdo de 6 anti-horario é a matriz do operador
de rotagdo de 6 horario.

(C) Sefam T : V. — Ue S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S € injetiva, podemos afirmar que
dim(V) = 35.

(D) No espaco IR existe uma (nica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(E) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

1

ft)g(t)dt
Considere « {v1,v2} a base ortogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2t,2 — ¢} (nesta ordem). Se p(t) = vg, entdo
marque 2p(1).

{(-1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[[]=| 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)', entdo
encontre o v = (a, b, ¢) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.
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Tipo da prova: 37 Péagina: 1

1. Seja P ponto do espago que é intersecdo da reta 6. Responda V ou F:
x=4+43t ] . )
s - y=2—t t € IR com o plano 7 : (A) Para cada operador linear invertivel, existe um
= 1+ 9t produto interno que o torna um operador orto-
x+vy+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta gonal.
7“'{ T+2y—2=5 Marque 5d2. (B) Em IR? matriz inversa de um operador de
2t —y+z=-2 rotacio de @ anti-horario é a matriz do operador

de rotacdo de 6 horario.

(C) No espacgo IR existe uma dnica reta que é orto-

2. Considere duas transformacdes lineares: T : IR? — gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
IR? dada por: T(1,2) = (2,-1), T(2,1) = (1,1), e concorrente com cada uma delas.
S : IR* — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — x). (D) Considere uma base ortogonal de V:
Marclque a soma das coordenadas do vetor v = (S o a = {v1,ve,...,vn}. Podemos dizer que
) (—3,—1) [Ul,vg,vg]l = [’U4,U5,...,’Un].

(E) Sejam T : V. — U e S : U — W tais

que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e

. . 1 dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-

3. Considere Pi com o p.i. (f(t),g(1)) :/0 f()g(t)dt. breje(tiva(e )g’ é injetiva, podemos afirmar que

Considere @ = {vj,v2} a base ortogonal obtida dim(V') = 35.

pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2¢,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = vq, entdo

marque 2p(1). 7. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

Ui + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-

¢o como conjunto-solucdo de sistema homogéneo é:

4. Considere a matriz A = < 2 CIL ) onde a,b € IR.
z—w/7=0
Responda V ou F: (4) y — w/: 0
z—2w/7T=0

(A) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A. (B) z+Ty+2z4+7w=0

(B) Sea =4 eb=1 entdo uma base de autovetores € z-y-2-3w=0

€{(2,1),(2,-1)} (D){Qz—y—l-z—w—()

(C) Uma condigo suficiente para existéncia de au- roy—z-3w=0

tovalores é que a tenha sinal contrdrio ao de b. r+2w/3=0
(D) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo (E) y _T_ w;g i 8
menos um autovalor entdo podemos concluir que Frwie =
A é diagonalizével. (F) 2 —y+z—w=0
z+2y+2z4+2w=0

(E) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

8. Considere no IR? a base 8 = {(-1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
. 4
5. Considere os subespacos do IR*: Uy (0,1,-1)}eamatriz[[) = 1 -1 2 , onde
{2x—y+z—w:0 U.{m+7y+2z+7w=0 2 1 -1
2 2w = P lae-y—2-3w=0
r+2y+z+2w=0 r—y—z—3w=0 o é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)", entdo

Marque a alternativa que apresenta uma base vilida -
encontre o v = (a, b, ¢) em coordenadas candnicas, e

para U1 + 1. marque |a + b+ ¢|.

(A) {(2a_1 ]- ) (172a1’2)7(177a277)}

(8) {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,-2)} 9 Considere o seguinte sistema, onde a € IR:

(c) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(—-1,1,2,1)} ar —ay —az = —2a

B s (a—1Dz+2—-a)y—(a+1)z=a

(D) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)} 20— D)a+ (2 my— (204 102 21—a

(E) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)} Encontre o valor de a > 0 tal que a solucdo Unica
13

(F) {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,-1),(0,0,1,—-2/7)} do sistema tenha coordenada © = ——.

4
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Tipo da prova: 38

1 a

1. Considere a matriz A = < b1

), onde a,b € IR.
Responda V ou F:

(A) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(B) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(C) Sea =4 eb=1 entdo uma base de autovetores
é {(27 1)7 (Qa *1)}

(D) Uma condi¢do suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

(E) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo

menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizavel.

2. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

Ui + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solucdo de sistema homogéneo é:

x—w/7=0
(A) { y—w=0
z—=2w/7=0

20 —y+z—w=>0
(8) { r—y—z—3w=0

C)z—y—2z—-3w=0

x+2w/3=0
(D) ¢ y—w/3=0
z4+w/3=0

(E) 24+ 7y+224+Tw=0

(F) 20 —y+z—w=0
r+2y+z+2w=0

1
g (t)dt.

Considere a@ = {v1,v2} a base ortogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2¢,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = vq, entdo
marque 2p(1).

. Considere P; com o p.i. (f(t),g(t)) = /

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR?> —
IR? dada por: T(1,2) = (2,—-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR? — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — ).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o

) '(=3,-1).

. Considere no IR® a base 3 = {(—1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,—1)}eamatriz[I] = 1 -1 2 |, onde
2 1 -1
« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)!, entdo

encontre o v = (a,b,c) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

6.

. Considere os

Pagina: 1
Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a
s (a—Dzx+2—a)y—(a+1)z=a

2a—1z+2—a)y— 2a+1)z=1-a
Encontre o valor de a > 0 tal que a solugdo dnica

do sistema tenha coordenada x = 1

subespacos do IR*: Uy
{Qx—y—i—z—w:O U_{x+7y—|—2z—|—7w—0

z4+2y+z2z4+2w=0 2l z—y—2-3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.

() {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(-1,1,2,1)}

(B) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—-1/3),(0,0,1,1/3)}
(c) {(,0,0,-1/7),(0,1,0,-1),(0,0,1,—-2/7)}
(0) {(1,0,0, 0) (0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
(E) {(2,— -1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

(F) {(1,1 ) (2,1,0,-3),(0,1,1,-2)}

. Seja P ponto do espaco que é intersecdo da reta

r=4+3t
s y=2—1t t € IR com o plano 7 :
z=—-1+4+2¢

x4+ y—+2z =1 Seja d a distdncia de P a reta

) x+2y—2=5 o
T'{Qaz—y—!—z:—Q Marque 5d°.
. Responda V ou F:
() Sejam T : V. — UeS : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e

dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S € injetiva, podemos afirmar que
dim(V) = 35.

(B) Considere uma base ortogonal de V:
{v1,v2, ey Up }. Podemos dizer que
[v1, V2, U3]" = [V4, V5, ..., Un].

o =

(C) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

(D) Em IR? matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-hordrio é a matriz do operador
de rotacdo de 6 horario.

(E) No espago IR existe uma Unica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.
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Tipo da prova: 39

. Seja P ponto do espago que é intersecdo da reta

r=4+3t
s y=2-—1 t € IR com o plano 7 :
z=—142t

x+vy+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

o r+2y—2=5 2
r.{ %yt 2= 2 Marque 5d~.

. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a

s (a—Dz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—Dz+2-a)y—(2a+1)z=1-a

Encontre o valor de @ > 0 tal que a solucdo tnica

do sistema tenha coordenada x = I

. Considere no IR a base 3 = {(—1,1,0),(2,0,1),

11 1
(0,1,-)}eamatriz[[]? = 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)', entdo
encontre o v = (a, b, c) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

1 a

. Considere a matriz A = < b1

), onde a,b € IR.
Responda V ou F:

(A) Sea=4eb=1entdo uma base de autovetores
é {(27 1)7 (Qa *1)}

(B) Uma condi¢do suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

(C) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(D) Sea=4eb=1entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(E) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizavel.

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR?> —
IR? dada por: T(1,2) = (2,—1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR* — IR? dada por S(x,y) = (z — 2y,y — ).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"'(-3,-1).

. Responda V ou F:

(A) Sejam T : V. — U e § : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim(V) = 35.

Pagina: 1

(B) Em IR* matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-horério é a matriz do operador
de rotacdo de 6 horério.

(C) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v1,ve,..,v,}. Podemos dizer que
n
[1}1,1}2,’[}3] = [U4,U5,...,Un].
(D) No espago IR existe uma tnica reta que é orto-

gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(E) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

7. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

Uy + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solu¢do de sistema homogéneo é:

(8) 2r—y+z—w=0
z+2y+z2z+2w=0

x+2w/3=0
(B) { y—w/3=0
z4+w/3=0

2 —y+z2z—w=0
(€) { T—y—z2—3w=0

r—w/7T=0
(D) ¢ y—w=0
z—2w/7T=0

(E)z—y—2—3w=0
(F) 2+ Ty +224+T7w=0

1

. Considere P; com o p.i. (f(t),¢(t)) = / f(t)g(t)dt.

Considere o« = {v1,v2} a base ortogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2t,2 — ¢} (nesta ordem). Se p(t) = vg, entdo
marque 2p(1).

. Considere os subespacos do IR*: Ux

{Qx—y—i—z—w:O U_{x—l—?y—!—?z—i—?w—o
z4+2y+z4+2w=0 ebar r—y—z—3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.

(A) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0), (0,0,0,1)}
(8) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,~1/3),(0,0,1,1/3)}
(€) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(~1,1,2,1)}

(D) {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,-2)}

(E) {(2,-1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

(F) {(1,

F) {(1,0,0,—1/7),(0,1,0,—1),(0,0,1,—2/7)}



Tipo da prova: 40 Powered by MIXnFIX Pagina: 0

Universidade Federal de Pernambuco

Centro de Informatica

Algebra Vetorial e Linear Para Computagcdo-2009.2
Exercicio Escolar Final - 09/12/2009

Nome: Identificacao:

IDENTIFICA QA O ALUNO . CONTROLE MIXNFIX
0000000000000 o) O000000000
1010101010101010101010 O000000000
20202020 202020 202020 20 0000000800
303030303030 3030303030 (Y X JoX Jelolelele
40404040 404040 40 40 4040 Yol Jolelolelelele

" 50505050505050505050 50 ™ O000000000 .
6060606060 606060606060 O000000000
1070710101010 1071071071070 0000000000
8080808080808 e)e()e()s0) O000000000
909090 909099999 e O000000000

u 1 2 3 V-F 4 V-F 5 6 u 7 8 9 "
0 OO0 OO[AOO[AOO[AO [0 OO Jelelelele
10010000 BOOBOIOO 10011000
200[200[c00|cO0|cO200 200|200|cO
3003000000000 Jeleklelel®

" 400+00E00EOO|EOsO0] ™ 4OOO0[ED "
500500 FO|s00 sOO|sOO|FO
sOO60O0 Jole Jele)lele
700700 700 700|700
s O8O0 Jole sOOsOO

" s00|s00 sOO| ™ sOO[sOO "

| | [ |



Tipo da prova: 40 Péagina: 1

1. Seja P ponto do espago que é intersecdo da reta 5. Considere os subespacos do IR*: Uq
r=4+3t 20 —y+z—w=>0 U, - x+7y+22—|—7w—0
s y=2-—1 t € IR com o plano 7 : r+2y+z+2w=0 2V z—y—2—-3w=0
z=—1+2t Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
x+vy+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta para U; + Us.
rT+2y—z2=>5
7”{2xy+z2 Marque 5d” (8) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(~1,1,2,1)}
(®) {(2,-1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}
(C) {(1 1 0 _1) (2a150a_3)v(0?1717_2)}
2. Considere no IR* a base § = {(—1,1,0),(2,0,1), (p) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—-1/3),(0,0,1,1/3)}
1 1 1
E 1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1
(0,1,-1)}eamatriz[I]=( 1 -1 2 |, onde (B) {( ) ( ) ( ) ( )}

o é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)", entdo

encontre o v = (a,b,c) em coordenadas candnicas, e

marque |a + b+ ¢|. 6. Considere duas transformacdes lineares: T : IR?> —
IR? dada por: T(1,2) = (2,—1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR* — IR? dada por S(x,y) = (z — 2y,y — z).

Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
3. Responda V ou F: T)—l(_3 ~1).

(A) Para cada operador linear invertivel, existe um

produto interno que o torna um operador orto- 1

gonal. 7. Considere P, com o p.i. (f(t),g(t)) :/ f(t)g(t)dt.
(B) Em {Rz matriz- inv?r?c,a Ide um operador de Considere « {v1,v2} a base ortogonal obtida

rotacao (Nje 0 antl-hora.rlo € a matriz do operador pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base

de rotacdo de ¢ hordrio. {1 —2t,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = vq, entdo
(C)Sejam T : V. — U e S : U — W tais marque 2p(1).

que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e

dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-

brejetiva e S ¢ injetiva, podemos afirmar que 8. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:

dim(V') = 35. ar —ay —az = —2a

s (a—1Dz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—1)z+2—-a)y—(2a+1)z=1-a

Encontre o valor de a > 0 tal que a solugdo dnica

(D) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v,ve,...,v,}. Podemos dizer que

[UI7U27v3]L = ['U4,’U5, ~"7U’n]-

. - . do sistema tenha coordenada x = ——.
(E) No espago IR existe uma Unica reta que é orto- 4

gonal a duas retas reversas, € a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

9. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:
Uy + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-

¢o como conjunto-solu¢do de sistema homogéneo é:

4. Considere a matriz A = < b1

1 a ) onde a,b € IR.
Responda V ou F:

(A) Uma condi¢o suficiente para existéncia de au- (A) { 2z —2y te- ;U :_00
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b. T2y Frtiw=
(B) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja B v : w/_? 0: 0
diagonalizavel. (B) g - ;”w77 0
(C) Sea=4eb=1entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A ©) 2r—y+z—w=0
' r—y—z—3w=0
(D) Sea =4eb=1 entdo uma base de autovetores _
é{(2.1).(2.-1)) A
(D) § y—w/3=0
(E) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo z4+w/3=0

menos um autovalor entdo podemos concluir que

A é diagonalizével. (E) 2—y—z-3w

(F) x+Ty+22+T7Tw=0
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Tipo da prova: 41

1. Considere os subespacos do IR U

2 —y+z—w=0 el - m+7y+2z+7w=0

T+2y+z+2w=0 2l z—y—2—-3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.
A
B
C
D
E

F

{(0,0,0,1),(0,1,2,3),(~1,1,2,1)}
{(1,0,0,—1/7),(0,1,0,—1), (0,0, 1, —2/7)}
{(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,-2)}
{(1,0,0,0), (0,1,0,0), (0,0,1,0), (0,0,0,1)}
{(1,0,0, 2/3) (0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}
{(2,-1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

~ o~ o~ o~ —~
~— O~ — N~ ' ~—

. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a

s (a—Dzx+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—1z+2—-a)y—(2a+1)z=1-a

Encontre o valor de a > 0 tal que a solugdo (nica

do sistema tenha coordenada =z = I

. Considere no IR® a base 3 = {(—1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-)}eamatriz[[]°=[ 1 -1 2 |, onde
2 1 -1
« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)', entdo

encontre o v = (a, b, c) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

. Seja P ponto do espaco que é intersecio da reta

r=4+3t

s : y=2—1 t € IR com o plano 7 :
z=-14+72¢

xr+vy+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

Marque 5d2.

J r+2y—2=5
" 20 —y+z=-2

. Responda V ou F:

(A) Em IR* matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-hordrio é a matriz do operador
de rotacdo de 0 horario.

base
Un }.
== [U47U57 eeey

Considere  uma

{v1, 09, ...,
1

[Ula V2, US]

(B) ortogonal de V:
Podemos dizer que

Vp).

o =

Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

No espaco IR existe uma Unica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, € a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

Péagina: 1
(E) Sejam T : V. — U e S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e

dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim(V) = 35.

1 a

0. Considere a matriz A = < b1

>, onde a,b € IR.
Responda V ou F:

(A) Sea=4eb=1 entdo uma base de autovetores
€{(2,1),(2,-1)}

(B) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(C) Sea=4eb=1entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(D) Uma condigdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

(E) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizavel.

7. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:
Uy + Us. Uma descricao vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solugdo de sistema homogéneo é:

2 —y+z2z—w=0

(8) { r+2y+z+2w=0
(B) z+Ty+2z2+Tw=0

r—w/7T=0

(C) § y—w=0
z—2w/7=0

D) z—y—2z—-3w=0
2c —y+z—w=0

(E) { r—y—z2—3w=0
r+2w/3=0

(F) { y—w/3=0
z4+w/3=0

1

8. Considere Py com o p.i. ((1), g(t)) :/ F®)g()dt.

Considere « {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 —2t,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = vq, entdo
marque 2p(1).

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR* —
IR? dada por: T(1,2) = (2,—-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR?* — IR? dada por S(z,y) = (v — 2y,y — x).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"Y(-3,-1).
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Tipo da prova: 42

1
f)g(t)dt.

Considere a@ = {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2¢,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = ve, entdo
marque 2p(1).

1. Considere P, com o p.i. (f(t),q(t)) = /

2. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a
s (a—Dz+2—-a)y—(a+1)z=a

2a—Dz+2-a)y—(2a+1)z=1-a
Encontre o valor de @ > 0 tal que a solucdo tnica

do sistema tenha coordenada x = I

3. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:
Uy + Us. Uma descrigdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solugdo de sistema homogéneo é:

(A) 24+ Ty +224+Tw=0

z+2w/3=0
(B) { y—w/3=0
z4+w/3=0
x—w/7=0
() § y—w=0
z—2w/7=0

D) z—y—2z—-3w=0

® {
® {

4. Considere no IR® a base 3 =

20 —y+z—w=0
r—y—z—3w=0

20 —y+z—w=0
r+2y+z2z+2w=0

{(-1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[I]=( 1 -1 2 |, onde
2 1 -1
« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)!, entdo

encontre o v = (a, b, c) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

5. Considere duas transformacdes lineares: T : IR? —
IR? dada por: T(1,2) = (2,-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR?> — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — ).

Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"'(-3,-1).

6. Responda V ou F:

(A) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

Pagina: 1

(B) Considere uma base ortogonal de V:

a = {v,va,...,u,}. Podemos dizer que
[Ulav%vf”)]l = [U4,’U5, "'avn]-

(C) No espago IR existe uma Unica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(D) Sejam T : V. — Ue S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S € injetiva, podemos afirmar que
dim(V) = 35.

(E) Em IR?* matriz inversa de um operador de

rotacdo de @ anti-hordrio é a matriz do operador
de rotacdo de 6 horario.

7. Seja P ponto do espago que é intersecdo da reta

rx=4+43t
S y=2-—t t € IR com o plano 7 :
z=—-1+4+2t

x+y+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

Jr+2y—2=5 o
r.{sz+Z2 Marque 5d~.
8. Considere os subespacos do IR*: Uy

20 —y+z—w=0 U, - $+7y+22+7w

rz+2y+z2z4+2w=0 etz rT—y—z2—3w=
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.

(8) {(2,— -1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

(B) {(0,0,0,1) (0,1,2,3) (-1,1,2,1)}

(c) {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,-2)}

(p) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—-1/3),(0,0,1,1/3)}
() {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,-1),(0,0,1,—-2/7)}
(F) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}

1 a

0. Considere a matriz A = ( b1

), onde a,b € IR.
Responda V ou F:

(A) Uma condigdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

(B) Sea=4eb=1entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(C) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(D) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizével.

(E) Sea=4eb=1 entdo uma base de autovetores

é {(27 1)5 (27 _1)}

0

0
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Tipo da prova: 43

1. Seja P ponto do espago que é intersecdo da reta

r=4+3t
s y=2-—1 t € IR com o plano 7 :
z=—142t

x+vy+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

o r+2y—2=5 2
r { %yt 2= 2 Marque 5d~.

2. Considere no IR? a base 8 = {(-1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[I]=( 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

o é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)’, entdo
encontre o v = (a, b, c) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ c|.

1 a

3. Considere a matriz A = < b1

), onde a,b € IR.
Responda V ou F:

(A) Sea =4eb=1 entdo uma base de autovetores

é {(27 1)a (2a _1)}

(B) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(C) Uma condigdo suficiente para existéncia de au-

tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizavel.

Se a = 1 ent3do basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

4. Considere os subespacos do IR*:
2 —y+z—w=0
r+2y+24+2w=0 —y—z—3w=0

Marque a alternativa que apresenta uma base vilida

U

para Uy + Us.

(2) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(—1,1,2,1)}

(B) {(1,0,0, 1/7) (0,1,0,-1),(0,0,1,—-2/7)}
() {(2,— -1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

(D) {(1,1,0 ) (2,1,0,-3),(0,1,1,—-2)}

(E) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
(F) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}

5. Responda V ou F:

(A) Em IR* matriz inversa de um operador de
rotacdo de 6 anti-hordrio é a matriz do operador
de rotacdo de 0 horario.

(B) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v,v9,..,v,}. Podemos dizer que
[v17U27U3] = [U47’U57"'7U’ﬂ]'

Péagina: 1

(C) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

No espaco IR existe uma Unica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

Sejlam T :' V. — Ue S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim (V') = 35.

6. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

Uy + Us. Uma descricao vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solugdo de sistema homogéneo é:

® {
® {

2 —y+z2z—w=0
r—y—2—3w=0
2c —y+z—w=0
r+2y+z+2w=0

r+2w/3=0

(€ § y—w/3=0
z4+w/3=0

(D) z+Ty+2z24+T7w=0
x—w/7T=0

(E){ y—w=0
z—=2w/7=0

F)z—y—2z—-3w=0

7. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a
s (a—1Dz+2—-a)y—(a+1)z=a

{ x+7y+2z+7w—0
UQZ T .

8.

0.

2a—1)z+(2—-a)y— (2a+1)z=1-a
Encontre o valor de a > 0 tal que a solu¢do Unica

do sistema tenha coordenada x = I

Considere duas transformacdes lineares: T : IR? —
IR? dada por: T(1,2) = (2,—-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR?> — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — x).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"(-3,-1).

1

| fgtve
0

Considere « {v1,v2} a base ortogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2t,2 — ¢} (nesta ordem). Se p(t) = vq, entdo
marque 2p(1).

Considere P; com o p.i. (f(t),g(t)) =
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Tipo da prova: 44

1. Considere no IR a base 8 = {(-1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[I][°=[ 1 -1 2 |, onde
2 1 -1
« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)', entdo

encontre o v = (a, b, ¢) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

2. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a
s (a—Dz+2—-a)y—(a+1)z=a

2a—1)z+2—-a)y—(2a+1)z=1-a
Encontre o valor de a > 0 tal que a solugdo (nica

1
do sistema tenha coordenada x = 713

1 a

. Considere a matriz A = < b1

), onde a,b € IR.
Responda V ou F:

(A) Sea=4eb=1entdo uma base de autovetores
é {(27 1)7 (21 _1)}

(B) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 s3o os autovalores
de A.

(C) Uma condicdo suficiente para existéncia de au-

tovalores é que a tenha sinal contrério ao de b.

Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizével.

Se a = 1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

Considere os subespacos do IR*: Uy
22—y+z—w=0 U, - x+7y+22+7w—0
r+2y+2z4+2w=0 ebz: r—y—z—3w=0

Marque a alternativa que apresenta uma base vilida

para Uy + Us.

(A) {(2 -1,1 _1)7(17271’2)7(177a277)}

(8) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}

(D) {(1 O O /7)7(071107_1)a(07071a_2/7)}

(E) {(0 O O 1) (0117273)7(_171a271)}

(F) {(LLO ) (27170’ _3>7(0’1’1’_2)}

5. Seja P ponto do espaco que é intersecdo da reta

r=443t

s y=2—1 t € IR com o plano 7 :
z=—14+2¢

r+y+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

r:{ r+2y—z=>5

2
% —ytz=—2 Marque 5d°.

Pagina: 1

6. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:
Ui + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solu¢do de sistema homogéneo é:

) z—y—2z—-3w=0
r—w/7=0

(B) § y—w=0
z—2w/7T=0

©) 2 —y+z2z—w=0
z+2y+2z+2w=0

(D) 2+ Ty +2z24+T7w=0

® {

2r—y+z—w=0
r—y—2—3w=0

x+2w/3=0
(F) { y—w/3=0
z4+w/3=0

7. Considere duas transformacdes lineares: T : IR? —
IR? dada por: T(1,2) = (2,—-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR*> — IR? dada por S(x,y) = (z — 2y,y — z).

Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
7)™ '(-3,-1).

1
fF®)g(t)dt.

Considere a@ = {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2¢t,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = vq, entdo
marque 2p(1).

8.

Considere P; com o p.i. (f(t),¢(t)) = /

9. Responda V ou F:

(A) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

(B) No espago IR existe uma Unica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(C) Em IR? matriz inversa de um operador de
rotacdo de # anti-horério é a matriz do operador
de rotacdo de 6 horério.

(D) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v,va,...,v,}. Podemos dizer que
[v1, V2, U3]" = [V4, Vs, ..., Up].

(E) Sefam T' : V. — U e S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-

brejetiva e S € injetiva, podemos afirmar que
dim (V') = 35.
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Tipo da prova: 45

1. Responda V ou F:

(A) No espago IR existe uma Unica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(B) Sejam T : V. — U e S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim (V) = 35.

(C) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

(D) Em IR* matriz inversa de um operador de
rotacdo de 6 anti-horario é a matriz do operador
de rotagdo de 0 horario.

(E) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v,ve,..,v,}. Podemos dizer que
[Ulvaa,US]L = [’114,1)57...71}”].

1 a

2. Considere a matriz A = < b1

), onde a,b € IR.
Responda V ou F:

(A) Sea=4eb=1entdo uma base de autovetores
é {(27 1)7 (2a 71)}
(B) Se os valores de @ e b forem tais que existe pelo

menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizavel.

(C) Sea=4eb=1entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(D) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(E) Uma condigdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

3. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a

s (a—Dz+2-a)y—(a+1)z=a
2a—Dz+2-a)y—(2a+1)z=1-a

Encontre o valor de a > 0 tal que a solugcdo (nica

do sistema tenha coordenada x = I

4. Seja P ponto do espaco que é intersecdo da reta

r=4+3t
s y=2—1 t € IR com o plano 7 :
z=—14+72¢

x4+ y+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

) z+2y—2=5 °
r.{ % — gtz = —2 Marque 5d-.

Pagina: 1

5. Considere duas transformacdes lineares: T : IR? —
IR? dada por: T(1,2) = (2,—-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR?> — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — x).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"(-3,-1).

6. Considere os subespacos do IR%: Uy
{2x—y+z—w:0 U_{x+7y+2,z+7w—0
r4+2y+2+2w=0 '
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.

(a) {(1,0,0, —1/7) (0,1,0,—1),(0,0,1,—2/7)}
() {(2,-1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

() {(1,0,0, 0),(0 1,0,0),(0,0,1,0), (0,0,0,1)}
(p) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}
(E) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(~1,1,2,1)}

(F) {(1,1,0,—1),(2,1,0,—3),(0,1,1,—-2)}

f)g(t)dt.

Considere o {v1,v2} a base ortogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2t,2 — ¢} (nesta ordem). Se p(t) = vg, entdo
marque 2p(1).

7. Considere P, com o p.i. (f(t),g(t)) = /

8. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:
Ui + Us. Uma descricdo valida para este subespa-
¢o como conjunto-solu¢do de sistema homogéneo é:

) z—y—2—-3w=0

x—w/7=0
(B) { y—w=0
z—2w/7T=0

(C) z+Ty+22+Tw=0

2 —y+z2z—w=0
(0) { r—y—2—3w=0

(E) 2r—y+z—w=0
r+2y+z+2w=0

r+2w/3=0
(®) { y-w/3=0
z4+w/3=0

0. Considere no IR? a base 6 = {(-1,1,0),(2,0,1),
1 1 1

(0,1,-1)}eamatriz[[]=| 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)", entdo
encontre o v = (a, b, ¢) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

r—y—z—3w=0
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Tipo da prova: 46 Péagina: 1

1. Responda V ou F: 4. Considere os subespacos do IR*: Uy

(A) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

(B) No espacgo IR existe uma dnica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(C)Sejam T : V. — UeS : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T € so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que

dim(V) = 35.
(D) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v,v9,...,v,}. Podemos dizer que

[v1, v, v3] = [v4, V5, ..., Vp)].

(E) Em IR? matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-hordrio é a matriz do operador
de rotagdo de 6 horario.

2. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

Uy + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solugdo de sistema homogéneo é:

A)z—y—2—-3w=0

x+2w/3=0
(B) ¢ y—w/3=0
z4+w/3=0

20 —y+z—w=20
©) { r—y—z—3w=0

(D) 2+ Ty+22+7w=0

(E) 20 —y+z—w=20
r+2y+2z+2w=0

x—w/7=0
(F){ y—w=0
z—=2w/7=0

1

3. Considere a matriz A = < b (11 ) onde a,b € IR.

Responda V ou F:

(A) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(B) Uma condigdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrério ao de b.

(C) Sea=4eb=1entdo uma base de autovetores
é {(27 1)7 (25 _1)}

(D) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizavel.

(E) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

2 —y+z—w=0 x+7y+22—|—7w—0
UQI .
r—y—z—3w=0

r+2y+z+2w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.

(a) {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,-2)}

(8) {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,-1),(0,0,1,—2/7)}
(c) {(,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
(p) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—-1/3),(0,0,1,1/3)}
() {(2,-1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

(F) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(-1,1,2,1)}

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR?> —

IR? dada por: T(1,2) = (2,-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR*> — IR? dada por S(x,y) = (z — 2y,y — z).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
)" '(=3,-1).

. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:

ar —ay —az = —2a
s (a—1lz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—1)z+2—a)y— 2a+1)z=1-a
Encontre o valor de a > 0 tal que a solu¢do Unica

do sistema tenha coordenada x = 1

. Seja P ponto do espago que é intersecdo da reta

xr=4+43t
S y=2-—t t € IR com o plano 7 :
z=—-1+4+2t

x+y+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

S r+2y—2=5 2
r.{ % —y 2= —2 Marque 5d-.

1

. Considere P; com o p.i. (f(t),g(t)) = / f(®)g(t)dt.

Considere @ = {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2t,2 — ¢} (nesta ordem). Se p(t) = vg, entdo
marque 2p(1).

. Considere no IR® a base 3 = {(—1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[[]=| 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)', entdo
encontre o v = (a, b, ¢) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.
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Tipo da prova: 47

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR?> —
IR? dada por: T(1,2) = (2,-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR?> — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — ).

Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"'(-3,-1).

1
/0 F(D)g(t)dt.

Considere a@ = {v1,v2} a base ortogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2¢,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = vq, entdo
marque 2p(1).

. Considere P; com o p.i. (f(t),g(t))

. Considere os subespacos do IR*: Uy

2r—y+z—w=0 U -
r+2y+z4+2w=0 2l z—y—2—-3w=0

Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.

(8) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,
(B8) {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,—2)}

(¢) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
(D) {(0,0,0, 1) (0,1,2,3),(-1,1,2,1)}
(E) {(
(F) {(1,

_1/3)7 (0707 11 1/3)}

E 2’ ) (17271a2)7(1777277)}

F 1,0 1/7) (0,1,0,-1),(0,0,1,—-2/7)}

. Seja P ponto do espaco que é intersecdo da reta

r=4+3t

s y=2—1 t € IR com o plano 7 :
z=-142t

r+y+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

r_{a?+2y—z:5 Marque 5d°.

20 —y+ 2= -2

. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:
Uy + Us. Uma descricao vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solu¢do de sistema homogéneo é:

® {

(B) 20 —y+z—w=0
r+2y+z+2w=0

C)z—y—2—-3w=0

(D) 2+ Ty+22+7w=0

20 —y+z—w=0
r—y—z—3w=0

xr—w/7=0
(E) § y—w=0
z—=2w/7=0
z+2w/3=0
(F) . y—w/3=0
z4+w/3=0

x+7y+22+7w—0

Pagina: 1

6. Responda V ou F:

(A) Em IR* matriz inversa de um operador de
rotacdo de 6 anti-horario é a matriz do operador
de rotacdo de 6 horério.

(B) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v,va,...,u,}. Podemos dizer que
['UDU%US]J_ = [047057 "'7’Un]-

(C) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

No espaco IR existe uma Unica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(E) Sejam T : V. — UeS : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-

brejetiva e S € injetiva, podemos afirmar que
dim (V') = 35.

7. Considere no IR® a base 8 = {(-1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[I] = 1 -1 2 |, onde
2 1 -1
« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)', entdo

encontre o v = (a,b,c) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

8. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a
s (a—1Dz+2—-a)y—(a+1)z=a

2a—1)z+(2—a)y—(2a+1)z=1-a
Encontre o valor de a > 0 tal que a solu¢do dnica

do sistema tenha coordenada x = I

. Considere a matriz A = ( b1

L a > onde a,b € IR.
Responda V ou F:

(4) Uma condigdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

(B) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(C) Se a =1 ent3o basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(D) Se a =4eb=1 entdo uma base de autovetores
(E) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo

menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizavel.



Tipo da prova: 48 Powered by MIXnFIX Pagina: 0

Universidade Federal de Pernambuco

Centro de Informatica

Algebra Vetorial e Linear Para Computagdo-2009.2
Exercicio Escolar Final - 09/12/2009

Nome: Identificacao:

IDENTIFICA QA O ALUNO . CONTROLE MIXNFIX
0000000000000 o) O000000000
1010101010101010101010 O000000000
20202020 202020 202020 20 CYoX JoX XoX JeleX )
303030303030 3030303030 oK X JoX XoX JoX Yo
40404040 404040 40 40 4040 Yol Jolelolelelele

" 50505050505050505050 50 ™ O000000000 .
6060606060 606060606060 O000000000
1070710101010 1071071071070 0000000000
8080808080808 e)e()e()s0) O000000000
909090 909099999 e O000000000

u 1 2 3 V-F 4 5 6 V-F u 7 8 9 -
AO [0 OO0 0000000 [A00 Jeleelliel®
e0[1O0[00 1100100 BOO 10080100
cOl200|cO0]200]200[cO0 2000|0200
oO|:O0|O0 OO0 O0POO Jeleeltele

" eO]+O0[EOOOOO0EOO| ™ sOO|EO[OO "
FO|sO0 sO0[sO0 sOO|FOIEOO

Jole Jelellel® sO0|  [s00

700 700700 00| 700

Jole Jelelllel® sO0| 80O

" 90O sOOs OO " Jolotiele "

| | [ |



Tipo da prova: 48 Péagina: 1

1. Considere os subespacos do IR Uy 6. Responda V ou F:

2 —y+z—w=0 r+Ty+2z4+7w=0
U22 .
r—y—z—3w=0

r+2y+z2+2w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.

(») {(1,0,0,2/3),(0,1,0,-1/3),(0,0,1,1/3)}
(B) {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,-1),(0,0,1,—-2/7)}
(c) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}
(D) {(0,0,0, 1) (0,1,2,3),(—1,1,2,1)}

(E) {(2,— -1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

(F) {(1,1,0 ) (2,1,0,-3),(0,1,1,—-2)}

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR?> —
IR? dada por: T(1,2) = (2,-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR* — IR? dada por S(x,y) = (z — 2y,y — ).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)"'(-3,-1).

1 a

. Considere a matriz A = < b1

), onde a,b € IR.
Responda V ou F:

(A) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(B) Se a =1 ent3o basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(C) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizével.

(D) Sea =4eb=1 entdo uma base de autovetores
é {(27 1)7 (27 _1)}

(E) Uma condigdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

. Considere P; como p.i. (f(t),¢9(t)) = /0 ft)g(t)dt.

Considere a@ = {v1,v2} a base ortogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 —2t,2 —t} (nesta ordem). Se p(t) = v, entdo
marque 2p(1).

. Seja P ponto do espaco que é intersecio da reta

r=4+4 3t
s : y=2-—1 t € IR com o plano 7 :
z=-142t

r+y+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

) z+2y—2=5 o
r.{ % — gtz = —2 Marque 5d°.

(A) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v1,ve,..,v,}. Podemos dizer que
[v1, va, 3]t = [vg, Vs, ..., V).

(B) No espago IR existe uma Unica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(C)Sejam T : V. —- UeS : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S € injetiva, podemos afirmar que
dim(V') = 35.

(D) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

(E) Em IR* matriz inversa de um operador de
rotacdo de 6 anti-horario é a matriz do operador
de rotacdo de 6 horério.

7. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:

ar —ay —az = —2a
s (a—1Dz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—1)z+2—-a)y—(2a+1)z=1-a
Encontre o valor de a > 0 tal que a solugdo dnica

1
do sistema tenha coordenada x = —Z3

. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

Ui + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solucdo de sistema homogéneo é:

2 —y+z2z—w=0
(&) { r—y—z—3w=0

r—w/7T=0
(B) § y—w=0
z—2w/7T=0

©) 2r—y+z—w=0
T+2y+z2+2w=0

z+2w/3=0
(D) § y—w/3=0
z+w/3=0

E)z—y—2—-3w=0
(F) 2+ Ty +224+T7w=0

0. Considere no IR? a base 8 = {(-1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,—1)} e a matriz [1]°? 1 -1 2 ],onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)’, entdo
encontre o v = (a, b, ¢) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.
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Tipo da prova: 49

1. Considere no IR a base 8 = {(-1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[I][°=[ 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)', entdo
encontre o v = (a, b, ¢) em coordenadas candnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR?> —
IR? dada por: T(1,2) = (2,-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR* — IR? dada por S(x,y) = (x — 2y,y — ).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o
T)7'(-3,-1).

. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
ar —ay —az = —2a

s (a—lz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—Dz+(2—-a)y—(2a+1)z=1-a

Encontre o valor de @ > 0 tal que a solucdo dnica

13
do sistema tenha coordenada x = I

. Seja P ponto do espago que é intersecdo da reta

r=4+3t
s y=2-—1 t € IR com o plano 7 :
z=—-142t

x+y+2z =1 Seja d a distdncia de P a reta

J r+2y—2=5 2
r.{ % — gtz = —2 Marque 5d~.

1 a

. Considere a matriz A = < b1

), onde a,b € IR.
Responda V ou F:

(A) Sea=4eb=1 entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

(B) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(C) Uma condigdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

(D) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizavel.

(E) Sea=4eb=1entdo uma base de autovetores

€ {(27 1)’ (2’ _1)}’

6. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

Uy + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solu¢do de sistema homogéneo é:

x—w/7=0
(A) ¢ y—w=0
z—2w/7=0

Pagina: 1

(B) 2+ Ty +2z4+T7w=0

r+2w/3=0
(€) 4 y—w/3=0
z4+w/3=0

(D) 2c —y+z—w=0
r+2y+z2z+2w=0

2 —y+z—w=0
(E) { r—y—z2—3w=0

F)z—y—2—-3w=0

7. Considere os subespacos do IR*: Uq

{2x—y+z—w:0 U_{x+7y+2z—|—7w—0
rT+2y+z+2w=0 2V z—y—2—-3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.

(4) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(~1,1,2,1)}

(8) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0), (0,0,0,1)}
(€) {(1,0,0, 1/7)(0,1JL——1L(0,0,1,—2/7)}
(D) {(2,-1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}
(£) {(1,
(F) {(

B

E) {(1,0,0, 2/3) (0,1,0,-1/3),(0,0,1,1/3)}

F) {(1,1,0,—1),(2,1,0,—3),(0,1,1,—-2)}

8. Responda V ou F:

() Sejam T : V. —- U e S : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim (V) = 35.

(B) No espago IR existe uma Unica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(C) Em IR?* matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-hordrio é a matriz do operador
de rotagdo de 6 horario.

(D) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v1,v9,..,v,}. Podemos dizer que
1
[U17U27U3] = [U4,'U5, "'avn]-
(E) Para cada operador linear invertivel, existe um

produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

1

9. Considere P com o p.i. (f(t),g(t)) = / f(t)g(t)dt.

Considere o« = {v1,v2} a base ortogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2¢t,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = vq, entdo
marque 2p(1).
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Tipo da prova: 50

1
. Considere P; como p.i. (f(t),¢g(t)) = / f)g(t)dt.

Considere a@ = {v1,v2} a base ortoogonal obtida
pelo processo de Gramm Schmidt a partir da base
{1 — 2¢,2 — t} (nesta ordem). Se p(t) = ve, entdo
marque 2p(1).

. Considere o seguinte sistema, onde a € IR:
axr —ay —az = —2a

s (a—Dz+2—-a)y—(a+1)z=a
2a—1)z+(2—-—a)y—(2a+1)z=1-a

Encontre o valor de @ > 0 tal que a solugdo (nica

do sistema tenha coordenada x = I

. Considere no IR® a base 3 = {(—1,1,0),(2,0,1),

1 1 1
(0,1,-1)}eamatriz[[]? = 1 -1 2 |, onde
2 1 -1

« é outra base do IR®. Se [v], = (7 14 21)', entdo
encontre o v = (a, b, ¢) em coordenadas canbnicas, e
marque |a + b+ ¢|.

. Considere duas transformacdes lineares: T : IR*> —
IR? dada por: T(1,2) = (2,-1), T(2,1) = (1,1), e
S : IR* — IR? dada por S(z,y) = (z — 2y,y — x).
Marque a soma das coordenadas do vetor v = (S o

)71 (-3,-1).

. Seja P ponto do espago que é intersecdo da reta

r=4+3t
s y=2—t t € IR com o plano 7 :
z=—14+2¢

x+y+ 2z = 1. Seja d a distdncia de P a reta

) x+2y—2=5 °
r.{ % —y 4z = —2 Marque 5d-.

. Responda V ou F:

(A) Considere uma base ortogonal de V:
a = {v,v9,..,v,}. Podemos dizer que
[v1,v2, 03] = [v4, Vs, ..., V).

(B) No espago IR existe uma Unica reta que é orto-
gonal a duas retas reversas, e a0 mesmo tempo
concorrente com cada uma delas.

(C) Em IR* matriz inversa de um operador de
rotacdo de @ anti-hordrio é a matriz do operador
de rotacdo de 6 horario.

(D) Sejam T : V. — U e § : U — W tais
que dim(W) = 20, dim(Im(S)) = 15 e
dim(Nu(T)) = 12. Sabendo-se que T é so-
brejetiva e S é injetiva, podemos afirmar que
dim(V) = 35.

8. Considere a matriz A = (

Péagina: 1

(E) Para cada operador linear invertivel, existe um
produto interno que o torna um operador orto-
gonal.

7. Considere o subespaco do IR* de um outro quesito:

Uy + Us. Uma descricdo vélida para este subespa-
¢o como conjunto-solu¢do de sistema homogéneo é:

(8) 2r—y+z—w=0
r+2y+z2z+2w=0

r—w/7T=0
(B) § y—w=0
z—=2w/7T=0

2 —y+z—w=0
©) { r—y—z—3w=0

(D) 2+ Ty +2z4+T7w=0
E)z—y—2z—-3w=0

z+2w/3=0
(F) { y—w/3=0
z4+w/3=0

ll) Cll ) onde a,b € IR.

Responda V ou F:

(A) Se os valores de a e b forem tais que existe pelo
menos um autovalor entdo podemos concluir que
A é diagonalizdvel.

(B) Se a =4 e b=1 entdo uma base de autovetores
é {(27 l)a (27 71)}

(C) Se a =1 entdo basta que b > 0 para que A seja
diagonalizavel.

(D) Uma condigdo suficiente para existéncia de au-
tovalores é que a tenha sinal contrario ao de b.

(E) Sea=4eb=1entdo 3 e 1 sdo os autovalores
de A.

0. Considere os subespacos do IR*: Ux

{Qx—y—i—z—w:O U_{x+7y+2z+7w=0
z4+2y+z2z4+2w=0 2l z—y—2z-3w=0
Marque a alternativa que apresenta uma base vilida
para Uy + Us.

(8) {(1,0,0,2/3),(0,1,0,—1/3),(0,0,1,1/3)}
(B) {(2,-1,1,-1),(1,2,1,2),(1,7,2,7)}

(¢) {(1,1,0,-1),(2,1,0,-3),(0,1,1,-2)}

(p) {(0,0,0,1),(0,1,2,3),(—-1,1,2,1)}

() {(1,0,0,-1/7),(0,1,0,-1),(0,0,1,—2/7)}
(F) {(1,0,0,0),(0,1,0,0),(0,0,1,0),(0,0,0,1)}



