s Alguma das funcdes mmplementadas em C deve chamar outrn fungio (lambém
implementada em C) ¢ passar uma varidvel estrutura como pardmetro. A fungiio chamada
deve manipular esta variivel, kel 'E—::n.%i\.'.,

e Alguma das fungdes implementadas em axsembly  deve chamar uma ou mais fungdes
mplementadas em C.A chamada a estas fungaes de vé ser feita de duas manciras: direta
{ex.zcall 1) ou indireta (ex.eall edx). A funcio mmplementada em C deve retornar um

valor.

o Alguma das fun¢bes implementadas em assembly deve chamar uma fungio da biblioteca
s : .

o Alguma das fungdes implementadas em assembly  deve chamar alguma sysiem-call do
LINUX.

Mostre no seu codigo onde cada um destes conceifos estd sendo implementado.

O sistema a ser controlado ¢ composto por um reservatdrio, monitorado por rés sensores (sthsl ¢ 52) ¢ com
quatro atuadores - trés vilvulas (VIV2,V3) ¢ um miswrador (M) . As vdlvalas VI ¢ V2 permitem a
entrada de liguido no reservatdrio. A vilvula V3 esvazia o reservatério. O misturador, quando ativado.
mistura a solugio lquida,

O sistema de controle deve atuar da seguinie maneira, O material liquido do tipo 1 (vdlvula 1) deve ser
preencher o reservatdrio até o semsor 1 se tornar ativo. Apos isto, ¢ liguido do tipo 2 (vilvula 2) deve
preencher o reservatério até o sensor s2 se tomar ativo, Finalmente. o misturador deve ativado por 2
minutos ¢ posteriormente a valvula V3 ativada para esvaziar o reservitdrio, O sistema deve ser controlado
via LPT1, conforme dingrama apresentado. Crie wm anquive leg que registre a data ¢ a hora de todos os

acionamentos da vilvala Vi O sistema € ciclico. {4.0 pontos}
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