1. Sobre veiculos aéreos ndo tripulados (VANTSs), marque V para verdadeiro ou F para falso: Resp.:
FFVFV

( ) De acordo com a regulamentacdo atual, os VANTSs dividem o mesmo espaco aéreo controlado usado
por aeronaves tripuladas.

() Atuais técnicas de predicao de predicdo de confiabilidade possibilitam a existéncia de VANTs 100%
confidveis.

() Essas aeronaves sdo utilizadas principalmente para fins militares

() A ocorréncia de falhas em VANTSs esta associada, principalmente, a falhas humanas.

() Alegislagdo obriga que, na eventualidade de conflito de trafego com aeronaves tripuladas, o VANT
deve ceder o direito imediato de passagem, mesmo que para tanto o precise ser danificado ou mesmo
destruido

2. S3o aplicagdes de VANTs em uso civil: Resp.: D
. Vigilancia policial de areas urbanas;

Il. Levantamento de recursos florestais;

lll. Busca e salvamento.

a)l ell apenas.

b) Il e lll apenas.

c) lelll apenas.

dy, ireln

e) Nenhuma das opg¢oes.

3. Relacione as colunas: Resp.: ABCGEFD

a) Confiabilidade

b) Manutencdo

c) Disponibilidade

d) Capacidade de sobrevivéncia
e) Falhas humanas

f) Vulnerabilidade

g) Seguranga

( ) Capacidade de cumprir a missdao em circunstancias rotineiras ou situagdes inesperadas.

() Medida da facilidade ou rapidez de restaurar o sistema a uma condig¢do especifica apds uma falha.
( ) Capacidade de um vant de executar completamente uma operagdo comparado com o numero de
vezes que a opercao foi iniciada.

() Definida com base na necessidade de acdes de reparo para que a aeronave possa decolar de novo.
( ) Capacidade de sair de uma situacdo inesperada sem danos

4. Sobre veiculos aéreos nao tripulados (VANTS), assinale a alternativa incorreta: Resp.: D

a) A previsao de falhas esta associada a fase de design.

b) Essas aeronaves podem variar do tamanho de um inseto ao tamanho de um boing.

c) VANTs podem ser operados remotamente ou ser programados para operar de forma auténoma.
d) A maioria dos VANTSs usados no Brasil sdo de fabricacdo nacional

5. Sobre VANTs, assinale V ou F: Resp.: VVVF
() Sdo partes do sistema de um VANT: sistema aéreo, sistema de solo, sistema de comunicagao
() Os VANTSs ofecerem vantagens em relagdo ao custo, peso, eficiéncia e seguranca, por ndo oferecer



risco de via a tripulagdo

() A operagdo deve ser realizada a uma altura méxima de 400 pés acima da superficie

() Osistema atual de navegacgao, controle, vigilancia e e Gerenciamento de Trafego Aéreo (ATM) ja
tem capacidade sificiente para lidar com situagGes de perigo decorrentes da aproximacao entre VANTs e
aeronaves tripuladas.

6. Marque V para verdadeiro ou F para falso para cada uma das proposi¢oes a seguir: Resp.: VFVFF
() As Redes de Petri podem ser analisadas tanto por simulagdo, quanto por verificacdo formal de
propriedades

() Asinvariantes de lugar garantem que cada cdpsula possui mais de um estado ativo em cada
instante.

() Liveness e safeness sdo propriedades verificadas através da construcao de um grafo de
alcancabilidade

() Rational Rose RealTime é uma ferramenta que compila cddigo fonte em linguagem C para
linguagem de mdaquina do x86.

() As métricas de previsdo identificam deficiéncia na documentacdo ou no cédigo fonte.

7. Relacione as colunas abaixo sobre os subsistemas basicos de um VANT: Resp.: DECBA

a) Navegacdo () Monitora os subsistemas, bem como a
lista de waypoints e o status do GPS.

b) Dire¢3o e controle () Possui trés etapas: localizacdo, classificacao
e estimativa do alvo.

c) Comunicagdo () Manda informacdes do helicéptero para a
estacdo em terra e vice-versa.

d) Estagdo de controle em terra () Determina a linha reta que representa a
trajetéria do VANT até o seu waypoint.

e) Processamento de visdao () Consiste do conjunto de sensores, bem como
do algoritmo que os processa.

8. Marque a alternativa correta de acordo com a imagem mostrada a seguir. Resp.: C
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5]]]

a) Ao fechar o contato 1, o comando vindo do manche atua diretamente no profundor.

b) Ao fechar 2 e 5, o erro da varidvel “angulo de arfagem” passa a ser controlado por um PID.

c) Com o fechamento dos contatos 1, 3 e 5, o sistema sera autdnomo e o erro de ambas as variaveis sera
controlado por PIDs

d) CAS significa Computer Augmentation System.

e) S6 em fechar as conexdes 2 e 5, o sistema ja pode ser considerado auténomo.



9. Marque a alternativa correta acerca das figuras abaixo. Resp.: E
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a) A figura da direita representa o comportamento de um sistema sem controlador.
b) Pode-se dizer, para fins de engenharia, que o sistema da esquerda é estavel.
c) O controlador aplicado ao sistema representado pela figura da direita é pior que o controlador do

sistema representado pela figura da esquerda.
d) Ambos os graficos ndo tém relagcdo alguma com a teoria de controladores.
e) Apenas a figura da direita representa um sistema submetido a algum tipo de controlador

10. Das alternativas abaixo, qual se relaciona ao método H-infinito? Resp.: A
a) Nessa técnica, o controle é modelado como um problema de otimizacdo
b) Ndo é exigido um nivel elevado de conhecimento matematico para aplicar essa técnica.

c) Restri¢cdes ndo-lineares, tais como saturacdo, em geral, sdo bem tratadas.
d) A técnica consiste em achar um K que, baseado na informacgao de u, gerard um sinal de controle v.

e) Ndo se faz necessario ter um bom modelo do sistema.

11. Sobre os sistemas dos VANTs, marque verdadeiro ou falso. Resp.: FVFVV
() O GPS é 6timo como ferramenta para posicionamento em qualquer sistema de tempo real.

() O SO do VANT ndo deve realizar operagdes complexas
( ) Os VANTSs atuais sdo independentes de interven¢des humanas.
() As estagOes de radio sofrem muita interferéncia, e por isso, podem tornar a transmissdo de dados

lenta ou ndo ser capaz de se comunicar, deixando os operadores do VANT as escuras
( ) Os VANTSs precisam de orienta¢des de operadores humanos, que os controlam remotamente

12. Qual a finalidade do giroscopio em um sistema VANT? Resp.: B
a) Detectar a rotacdo total do aeromodelo.

b) Detectar a rotagdo do aeromodelo para cada eixo

c) Detectar deslocamento do aeromodelo em um eixo.

d) Detectar a rotacdo do aeromodelo em um eixo.

e) Detectar deslocamento do aeromodelo para cada eixo.

13. Sobre o uCLinux, o Sistema Operacional Embarcado, assinale a alternativa incorreta. Resp.: D

a) Serve para escalonar as tarefas que o sistema deve realizar.
b) Serve para gerenciar o processamento dos dados dos sensores.

c) Serve para transmitir os dados através dos protocolos da ethernet.



d) Serve para gerenciar memoria (MMU)

14. Qual das alternativas justifica o emprego do magnetometro? Resp.: E

a) Detectar a intensidade, dire¢do e sentido do campo magnético ao qual o VANT estd submetido.
b) Capturar dados sobre a realizacdo da missao.

c) Detectar deslocamento do aeromodelo nos trés eixos através de variagdes magnéticas.

d) Detectar variagdes bruscas de movimentacdo devidas a interferéncias externas.

e) A influéncia dos campos magnéticos podem interromper fungdes bdsicas da aeronave

15. Assinale a alternativa correta sobre os VANTs. Resp.: A

a) A groundstation possui um modo de opera¢do manual, para quando o VANT tomar atitudes perigosas
b) As redes sem fio possuem um longo alcance, entdo, alcance das redes ndo é um problema para o
sistema dos VANTSs.

c¢) Um conjunto de sensores de movimento é o ideal para fornecer informacbes ao sistema de
navegacao, entdo com N sensores iguais temos uma informacdo mais precisa.

d) Para compensar a baixa precisdo dos GPS, a camera de infravermelho utiliza um algoritmo para medir
a distancia da aeronave para os waypoints mais préximos.

e) Um Veiculo Aeronautico ndo Tripulado resolve o problema de salubridade nos trabalhos de inspecao

a torres de alta tensdo, anulando os riscos dos técnicos que ndo vao mais precisar correr perigo.

16. Quais desses problemas em linhas de transmissdo nao podem ser detectados em uma inspecao
visual? Resp.: C

a) Integridade fisica das torres.

b) Anormalidades no funcionamento dos isoladores.

c) Interferéncia eletromagnética anormal

d) Condigdess do terreno local.

e) Corrosdo dos cabos.

17. Associe os riscos e dificuldades as abordagens de inspecao de linhas. Marque T para inspegao
terrestre e A para inspecdo aérea. Resp.: ATTAA

) Alto custo.

) Grandes distancias para percorrer em tempo habil.

(

(

() Dificil acesso.
() Alto risco humano.
(

) Exige profissional altamente capacitado.

18. O objetivo do VANT de asas fixas em desenvolvimento pelo ITA é: Resp.: E
a) Investigar potenciais problemas em uma linha de transmissao.

b) Fazer o diagndstico completo de uma linha de transmissao.

c) Substituir os isoladores defeituosos.

d) Fazer a manutencdo de grandes pedacos da linha de transmissao.

e) ldentificar potenciais problemas em uma linha de transmissao



19. Sobre o VANT de asas rotatdrias em desenvolvimento pelo CESAR, marque a alternativa incorreta.
Resp.: D

a) Possui incluso estabilizacdao de video e vbo.

b) Permite o controle manual por joystick.

c) Possui plano de emergéncia em voo.

d) Faz toda a inspegdo de forma auténoma

e) Seu plano de v6o é baseado em waypoints.

20. A expansao do projeto ITA-CESAR-CHESF nao prevé: Resp.: A
a) Aumentar a autonomia dos VANTs

b) Utilizar cameras com melhor resolugdo.

¢) Melhorar a precisdo dos sensores de localizagdo.

d) Utilizar detectores de proximidade com a linha.

e) Aumentar o alcance do enlace sem fio.



