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Resumo 
 

Com o advento da internet das coisas e de dispositivos cada vez mais             
conectados por redes sem fio, como celulares e sensores, cada vez mais é             
necessária uma localização precisa, principalmente em serviços baseados em         
geolocalização. 

A localização destes dispositivos pode ser dividida em indoor e outdoor,           
dependendo de onde se encontra o dispositivo. Neste trabalho, será focado a            
localização outdoor, ou seja, em ambiente externos a edifícios por exemplo, usando            
a rede em que o aparelho está conectado, já que nem todos os             
dispositivos(especialmente aqueles de baixa potência) possuem GPS. Para        
contornar esse problema, será usado um algoritmo de aprendizagem de máquina           
usando radiolocalização, conforme é mostrado em [1]. 

 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 
 

 
 
 
 
 



Contexto 
 

Alguns testes já foram realizados para determinar qual algoritmo de          
ML(Machine Learning) usar para otimizar a localização, sendo entre ele o           
SVR(Support Vector Regressor) apresentando os melhores resultados considerando        
as variáveis usadas na medição baseada em radiolocalização: time of arrival(ToA),           
angle of arrival (AoA), and received signal strength indicator (RSSI). 

Para otimizar os parâmetros usados no SVR, será usado um algoritmo de            
busca chamado Cuckoo Search[2], que aplica random walk e Lévy Flights[3], de            
modo a aproximar o path loss e determinar a posição real. 
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